
�ु��ह �भाव अ�भयान  
 
अगर एक ए�टेरोइड अथवा �ु��ह हमार� �दशा म� आता है तो हम उसके बारे म� �या कर सकते ह�? नासा और                     
ईसा, उसके पथ को ‘काइने�टक इ�पै�ट' अथवा ग�तशील �भाव �वारा मोड़ने क� तकनीक का पर��ण कर रहे                 
ह� . �ु��ह को धकेलकर मोड़ने के �योग-पर��ण म� दो अतं�र� यान लग�गे - अमे�रका के ‘Double                 
Asteroid Redirection Test’ या DART , और यरूोप के ‘Asteroid Impact Mission’ या AIM अथवा               
�ु��ह �भाव अ�भयान  ।  
 
‘डीडीमोस’ नामक जड़ुवाँ �ु��ह क� ओर जाने वाले ईसा के �ु��ह �भाव अ�भयान AIM के तीन ल�य ह� -                   
�ु��ह के पथ को मोड़ने क� संभावना जांचना , अतं�र� म� लेज़र �वारा दरू संचार क� जांच करना , तथा                    
�ु��ह का  व�ैा�नक पर��ण .  
 
AIM 2020 अ�टूबर म� ��ेपण के �लए तयैार होगा ता�क मई 2022 तक यह यान डीडीमोस तक पहंुचे. AIM                   
जड़ुवे �ु��ह तक जाने वाला सबसे पहला यान होगा . ‘डीडीमून’ नामक छोटा �ु��ह बड़े �ु��ह क� प�र�मा                  
कर रहा है .  
 
उधर पहँुचने पर , AIM इस जड़ुवा ँ�ु��ह के पहले �प�ट �च� लेगा.  
 
AIM छोटे ‘डीडीमून’ के �व�ततृ �च� लेगा , और उसक� क�ा एवं �न�म��त के बारे म� जानकार� हा�सल करेगा.                   
तल के मापन से DART �नयं�ण �णाल� के �लए बहुम�ूय �ववरण �मल सक� गे .  
 
�योग के नतीजे प�ृवी तक लेज़र दरू संचार �लकं �वारा �सा�रत �कये जाय�गे . इंजी�नयस� , डीडीमोस के पास,                   
दरू संचार लेज़र �णाल� को इं�ारेड अथवा अवर�त कैमरे के �प म�, तथा ऊंचाई मापक यं� क� तरह भी                   
उपयोग करने क� को�शश कर�गे .  
  
AIM का उ�च आव�ृ� रडार , डीडीमून क� ऊपर� परत� क� जांच करेगा । इस जानकार� से उसक� संरचना को                    
समझकर  DART के इस डीडीमून से ट�कर क� ��त�प बना सकत ेह�.  
 
गम� मापके �लए गए �च� से तल के �वभाव और  �म�ट� के संयोग क� जानकार� �मलेगी .  
 
�फर जम�न एयरो�पेस क� � �वारा �वक�सत एक ल�डर छोड़ा जाएगा , जो �ु��ह से AIM तक जानकार� भेजेगा                  
.  
 
ल�डर के कम आव�ृ� यानी low frequency रडार तरंग� से �वशषे सचूना �मलेगी जो �ु��ह के अदंर घसुकर                  
दसूर� ओर तक पहंुच�गी , इस तरह AIM डीडीमून के भीतर� भाग� का पर��ण कर सकेगा .  
 
कई छोटे-छोटे �यबू-स�ैस भी AIM से छोड़े जाएंगे , जो अतं�र� म� दरू संचार और �भ�न-�भ�न व�ैा�नक                 
�योग कर�गे. इस प�थर जसेै �ु��ह के पर��ण के बाद AIM सरु��त दरू� तक आ जाएगा - तब अमे�रक�                   
DART �मशन श�ु होगा . DART डीडीमून पर जाकर टकराएगा. AIM और उसके �यबू-स�ैस टकराव पर                
नज़र रख�गे.  
 
टकराव के समय उ�प�न होने वाले तापमान के �च�� से हम जान सक� गे �क डीडीमनू से �कस तरह के पदाथ�                    
�कस मा�ा म� �नकलते ह�, और टकराव के कारण �नकलने वाले धलू के बादल �कतनी दरू फैलत ेह� ।  
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अगला ��न यह है �क बड़े �ु��ह के चार� ओर घमूते हुए डीडीमून क� क�ा पर इस ट�कर से �या �भाव                     
पडगेा ? टकराव के बाद , प�ृवी पर लगे टे�ल�को�स के साथ काम करते हुए, AIM डीडीमनू के पास जाकर इस                     
��न का उ�र खोजेगा .  
  
AIM से �मलने वाले �प�ट �च�� से हम टकराव �वारा �न�म�त ग�ढे के आकार और गहराई का अनमुान लगा                   
सकत ेह�. ल�डर अपने रडार के सहारे �ु��ह के भीतर� भाग� म� बदलाव क� खोज करेगा.  
 
इस समय AIM भी रडार और गम� मापन यं� �वारा टकराव के पहले और बाद क� अव�था का तलुना�मक                   
अ�ययन करेगा.  
 
AIM यरूोपीय अतं�र� सं�थान �वारा �वक�सत �कया जा रहा है, जब �क DART जॉ�स हॉप�क�स               
�व�व�व�यालय के �यावहा�रक भौ�तक� लेबोरेटर� के ज़�रये नासा �वारा साथ-साथ �न�म�त �कया जा रहा है.               
जम�न एयरो�पेस क� � और कोट �ड अज़ूर वेधशाला के साथ वे AIDA ट�म बनाते ह�, जो इस �ु��ह टकराव                   
�मशन को संभालती है.  
 
----------end --------- 
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