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1 Grundlegendes

1.1  Zu dieser Anleitung

Diese Anleitung enthalt alle Informationen und
Sicherheitshinweise, um das Gerat sachgerecht zu
montieren und zu installieren, sowie um das Geréat zu
betreiben, soweit es ohne die ATS-Software bedient wird.

1.1.1 Informationen zum Modell

Teilenummer

731626-01

Produktbezeichnung

PWM 20

1.1.2 Hinweise zum Lesen der Dokumentation

Die folgende Tabelle enthélt die Bestandteile der
Dokumentation in der Reihenfolge ihrer Prioritat beim
Lesen.

A WARNUNG

PWM 21 1200635-01

Risiken bei Nichtbeachtung der Dokumentation!

Sachschaden und Unfalle mit Verletzungen bis hin zu
todlichem Ausgang konnen die Folge sein.
» Dokumentation sorgféltig und vollstandig lesen

» Dokumentation zum Nachschlagen zuganglich
aufbewahren

o Die angegebene Teilenummer ist die Nummer
auf dem Typenschild. Die Teilenummer
auf dem Verpackungsetikett kann von
der Teilenummer auf dem Typenschild
abweichen, da das Gerat in verschiedenen
Verpackungseinheiten geliefert werden kann.

Typenschild
Das Typenschild befindet sich auf der Geraterlickseite.
Beispiel:

T CE ] |

PWM 20 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456
HEIDENHAIN

3 2

1 Produktbezeichnung
2 Teilenummer
3 Index

o Das PWM 21 ist der funktionskompatible
Nachfolger des PWM 20.

Far die ATS-Software gilt:
® Das PWM 20 wird weiterhin unterstitzt

® Das PWM 21 wird ab ATS V3.2.1
unterstitzt

Giltigkeit der Dokumentation

o Auf der letzten Seite der Dokumentation
steht unten links eine Dokumentnummer.
Die Dokumentation ist gultig, wenn

die Dokumentnummer mit der
entsprechenden Dokumentnummer unter
www.heidenhain.de (bereinstimmt.

Dazu mussen die Produktbezeichnung,

die Teilenummer und der Index auf dem
Typenschild mit den entsprechenden Angaben
unter www.heidenhain.de verglichen
werden.
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Dokumentation

Addendum

Beschreibung

Ein Addendum erganzt oder
ersetzt die entsprechenden Inhal-
te der Betriebsanleitung und ggf.
auch der Installationsanleitung.
Wenn dieses Dokument in der
Lieferung enthalten ist, muss

es zuerst gelesen werden. Alle
Ubrigen Inhalte der Dokumentati-
on behalten ihre Gultigkeit.

Betriebsanleitung Die Betriebsanleitung enthalt alle
Informationen und Sicherheits-
hinweise, um das Geréat sachge-
recht und bestimmungsgemar
zu montieren, installieren und zu
betreiben. Sie ist im Lieferumfang
enthalten und hat die zweithdchs-

te Prioritat beim Lesen.

Die Dokumentation fir die Bedie-
nung des Geréats mit der ATS-
Software kann im Downloadbe-
reich von www.heidenhain.de
heruntergeladen werden.

Bedienungsanlei-
tung ATS-Software

Diese Dokumente sind nicht in
der Lieferung enthalten. Sie sind
Bestandteil der entsprechen-
den Lieferungen der Mess- und
Peripheriegerate

Dokumentation
der angeschlosse-
nen Messgerate
sowie der sonsti-
gen Peripherie

Anderungen gewiinscht oder den Fehlerteufel
entdeckt?

Wir sind stédndig bemiht, unsere Dokumentation fur Sie
zu verbessern. Helfen Sie uns dabei und teilen uns bitte
Ilhre Anderungswiinsche unter folgender E-Mail-Adresse
mit:

userdoc@heidenhain.de


http://www.heidenhain.de
http://www.heidenhain.de
http://www.heidenhain.de
mailto:userdoc@heidenhain.de

1.1.3 Aufbewahrung und Weitergabe der
Dokumentation

Diese Anleitung muss in unmittelbarer Nahe des
Arbeitsplatzes aufbewahrt werden und dem gesamten
Personal jederzeit zur Verfligung stehen. Der Betreiber
muss das Personal (ber den Aufbewahrungsort dieser
Anleitung informieren. Wenn die Anleitung unleserlich
geworden ist, dann muss durch den Betreiber Ersatz beim
Hersteller beschafft werden.

Bei Ubergabe oder Weiterverkauf des Gerats an Dritte
mussen die folgenden Dokumente an den neuen Besitzer
weitergegeben werden:

B Addendum, falls mitgeliefert
B Betriebsanleitung

1.1.4 Zielgruppe der Anleitung

Die Betriebsanleitung muss von jeder Person gelesen und
beachtet werden, die mit einer der folgenden Arbeiten
betraut ist:

5 Montage

Installation

Bedienung

Wartung

Demontage, Umweltschutz und Entsorgung

1.1.5 Verwendete Hinweise

Sicherheitshinweise

Sicherheitshinweise warnen vor Gefahren im Umgang mit
dem Geréat und geben Hinweise zu deren Vermeidung.
Sicherheitshinweise sind nach der Schwere der Gefahr
klassifiziert und in die folgenden Gruppen unterteilt:

A GEFAHR

Gefahr signalisiert Gefdhrdungen flr Personen. Wenn
Sie die Anleitung zum Vermeiden der Gefédhrdung nicht
befolgen, dann fihrt die Gefdhrdung sicher zum Tod
oder schweren Koérperverletzungen.

A WARNUNG

Warnung signalisiert Gefdhrdungen fir Personen.
Wenn Sie die Anleitung zum Vermeiden der
Gefahrdung nicht befolgen, dann flhrt die Gefahrdung
voraussichtlich zum Tod oder schweren
Korperverletzungen.

A VORSICHT

Vorsicht signalisiert Gefahrdungen fiir Personen. Wenn
Sie die Anleitung zum Vermeiden der Geféahrdung nicht
befolgen, dann fuhrt die Gefahrdung voraussichtlich
zu leichten Kérperverletzungen.

Hinweis signalisiert Gefahrdungen flir Gegensténde
oder Daten. Wenn Sie die Anleitung zum Vermeiden
der Gefahrdung nicht befolgen, dann fihrt die
Gefahrdung voraussichtlich zu einem Sachschaden.

Informationshinweise

Informationshinweise gewahrleisten einen fehlerfreien
und effizienten Einsatz des Geréats. Informationshinweise
sind in die folgenden Gruppen unterteilt:

Das Informationssymbol steht fir einen Tipp.

Ein Tipp gibt wichtige zusatzliche oder
erganzende Informationen.

Das Zahnradsymbol zeigt an, dass die
beschriebene Funktion maschinenabhéangig
ist, z. B.:
B |hre Maschine muss Uber eine notwendige
Software- oder Hardwareoption verfligen
B Das Verhalten der Funktionen hangt
von konfigurierbaren Einstellungen der
Maschine ab

©

Das Buchsymbol steht fir einen Querverweis
zu externen Dokumentationen, z. B. der
Dokumentation |lhres Maschinenherstellers
oder eines Drittanbieters.

®

1.1.6 Textauszeichnungen

In dieser Anleitung werden folgende Textauszeichnungen
verwendet:

Darstellung Bedeutung

> .. kennzeichnet einen Handlungsschritt und
> das Ergebnis einer Handlung

Beispiel:

» Auf OK tippen

> Die Meldung wird geschlossen

LI kennzeichnet eine Aufzahlung
o Beispiel:
B Schnittstelle TTL

B Schnittstelle EnDat
| |

fett kennzeichnet Menus, Anzeigen und
Schaltflachen

Beispiel:

» Auf Herunterfahren tippen

> Das Betriebssystem fahrt herunter
» Gerdt am Netzschalter ausschalten
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2 Sicherheit

Flr den Betrieb des Systems gelten die allgemein
anerkannten Sicherheitsvorkehrungen wie sie
insbesondere beim Umgang mit stromflihrenden
Geraten erforderlich sind. Nichtbeachtung dieser
Sicherheitsvorkehrungen kann Schaden am Geréat oder
Verletzungen zur Folge haben.

Die Sicherheitsvorschriften kénnen je nach Unternehmen
variieren. Im Falle eines Konflikts zwischen dem Inhalt
dieser Anleitung und den internen Regelungen eines
Unternehmens, in dem dieses Gerat verwendet wird,
gelten die strengeren Regelungen.

2.1 Bestimmungsgemalie Verwendung

Das Gerat darf nur in einem einwandfreien und sicheren
Zustand betrieben werden. Es ist ausschlief3lich fir die
folgende Verwendung bestimmt:

® Diagnose und Justage von HEIDENHAIN-Messgeraten
mit absoluten und inkrementalen Schnittstellen

Eine andere oder darlber hinausgehende Benutzung des
Gerats gilt als nicht bestimmungsgemaf’ und kann zu
Gefahren und Schaden flhren.

2.2 Bestimmungswidrige Verwendung

Jede Verwendung, die nicht in 'Bestimmungsgemalie
Verwendung' genannt ist, gilt als nicht
bestimmungsgemals. Fur hieraus resultierende Schaden
haftet allein der Betreiber des Gerats.

Zusétzlich gelten die folgenden Verwendungen als nicht
zulassig:

= Verwendung mit defekten oder nicht normgerechten
Teilen, Kabeln oder Anschlissen

B \erwendung in explosions- oder feuergefahrlicher
Umgebung

B Verwendung jenseits der Betriebsbedingungen gemaf
siehe "Technische Daten", Seite 17

®m Veranderungen am Gerat oder an der Peripherie ohne
Zustimmung der Hersteller

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017

2.3 Qualifikation des Personals

Fir Montage, Installation, Bedienung, Wartung und
Demontage ist eine Fachqualifikation als Servicetechniker
erforderlich. Der Servicetechniker muss sich fir die
Arbeiten mit dem Gerat mithilfe der Dokumentation des
Gerats und der angeschlossenen Peripherie ausreichend
informiert haben.

Nachfolgend sind die Qualifikationen spezifiziert:

Der Servicetechniker nutzt und bedient das Gerat im
Rahmen der bestimmungsgeméalen Verwendung. Er
ist speziell fir das Arbeitsumfeld ausgebildet, in dem
er tatig ist. Der Servicetechniker ist aufgrund seiner
fachlichen Ausbildung, Kenntnisse und Erfahrung sowie
Kenntnis der einschlagigen Normen und Bestimmungen
in der Lage, die ihm Ubertragenen Arbeiten hinsichtlich
der jeweiligen Applikation auszufiihren und maogliche
Gefahren selbststédndig zu erkennen und zu vermeiden.
Er muss die Bestimmungen der geltenden gesetzlichen
Vorschriften zur Unfallverhttung erfillen.

2.4 Betreiberpflichten

Der Betreiber besitzt das Gerat und die Peripherie
oder hat beides gemietet. Er ist jederzeit fir die
bestimmungsgemalie Verwendung verantwortlich.

Der Betreiber muss:

® die verschiedenen Aufgaben am Gerat qualifiziertem,
geeignetem und autorisiertem Personal zuweisen

B das Personal nachweisbar in die Befugnisse und
Aufgaben nach "Qualifikation des Personals”
unterweisen

B sicherstellen, dass das Geréat ausschlief3lich in
technisch einwandfreiem Zustand betrieben wird

® sicherstellen, dass das Gerat gegen unbefugte
Benutzung geschitzt wird

2.5 Allgemeine Sicherheitshinweise

Die spezifischen Sicherheitshinweise, die flr die einzelnen
Tatigkeiten am Gerat zu beachten sind, sind in den
entsprechenden Kapiteln dieser Anleitung angegeben.



2.5.1

Sicherheitshinweise zur Elektrik

AWARNUNG

Gefahrlicher Kontakt mit spannungsfiihrenden
Teilen beim Offnen des Gerits.

Elektrischer Schock, Verbrennungen oder der Tod
kénnen die Folge sein.

» Arbeiten nur im spannungsfreien Zustand durch
Fachpersonal durchflhren lassen

A WARNUNG

Gefahr von geféahrlicher Kérperdurchstromung
bei direktem oder indirektem Kontakt mit
spannungsfiihrenden Teilen.

Elektrischer Schock, Verbrennungen oder der Tod
koénnen die Folge sein.

» Arbeiten an der Elektrik und an stromflihrenden
Bauteilen nur durch eine ausgebildete Fachkraft
durchflhren lassen

» Fir Netzanschluss und alle Schnittstellenanschliisse
ausschliel3lich normgerecht gefertigte Kabel und
Stecker verwenden

» Defekte elektrische Bauteile sofort Gber den
Hersteller austauschen lassen

> Alle angeschlossenen Kabel und Anschlussbuchsen
des Geréts regelmaRig prifen. Mangel, z. B. lose
Verbindungen bzw. angeschmorte Kabel, sofort
beseitigen

2.6 SicherheitsmalRnahmen beim
Betrieb mit und in Maschinen

A GEFAHR

Schwere Personen- oder Sachschaden durch
Fehlbedienung der NC!

Unsachgemaler Gebrauch durch Fehlbedienung der
NC, falsche NC-Programmierung, falsche bzw. nicht
optimierte Maschinenparameterwerte

» Um das Fehlverhalten einer NC-gesteuerten
Maschine richtig beurteilen zu kénnen,
grundlegende Kenntnisse Uber Maschine, Antriebe,
Umrichter und NCs, sowie Uber deren Zusam-
menwirken mit den Messgeraten aufbauen

» Neben den Hinweisen dieser Anleitung die
besonderen Sicherheits- und Unfallverhitungsvor-
schriften im Umgang mit den jeweiligen Maschinen,
Antrieben, Umrichtern und NCs berlcksichtigen

» Beim Einbau des Gerats in eine Maschine oder bei
anderen speziellen Anwendungsfallen alle in dieser
Anleitung aufgefiihrten SicherheitsmalRnahmen auf
die Besonderheiten der jeweiligen Verwendungs-
situation anpassen

» Insbesondere die erforderlichen Anpassungen
an geanderte Erdungssituationen bei Einbau und
Einschleifbetrieb in den Regelkreis NC-gesteuerter
Maschinen befolgen

» Bei der Fehlerdiagnose unbedingt den Maschinen-
hersteller zu Rate ziehen

HINWEIS

Elektrostatische Entladung (ESD)!

Das Gerat enthalt elektrostatisch gefahrdete Bauteile,
die durch elektrostatische Entladung zerstort werden
koénnen.

» Sicherheitsvorkehrungen flr die Handhabung ESD-
empfindlicher Bauteile unbedingt beachten

» Anschlussstifte niemals ohne ordnungsgemalie
Erdung berthren

> Bei Arbeiten an den Gerate-Anschllissen geerdetes
ESD-Armband tragen

HINWEIS

Beschadigung innerer Geratebauteile!

Wenn Sie das Geréat 6ffnen, erldschen die
Gewdbhrleistung und die Garantie.
» Auf keinen Fall das Gehause 6ffnen

» Eingriffe nur vom Geratehersteller vornehmen
lassen

o0
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3 Montage

3.1 Lieferumfang

In der Lieferung der Grundausstattung sind folgende
Artikel enthalten:

B Gerat

3 m langes Netzkabel mit Euro-Netzstecker (Typ F)
Betriebsanleitung

2 m langes USB-Anschlusskabel

CD mit ATS-Software

Addendum (optional, weitere Informationen siehe
"Hinweise zum Lesen der Dokumentation®, Seite b)

o Das Gerat kann optional als Bestandteil
eines Messgerat-Diagnosesets geliefert
werden. In diesem Fall besteht die Lieferung
aus zusatzlichen Bestandteilen. Weitere
Informationen siehe Bedienungsanleitung ATS-
Software.

3.2 Aufstellort

HINWEIS

Sachschaden am Geréat!

Wenn Sie das Gerat falsch aufstellen, kann ein
Sachschaden am Geréat entstehen.
» Gerat nur horizontal aufstellen

» Leicht zuganglichen Aufstellort wahrend des
Betriebs wahlen

» Auf gute Durchliftung achten

» Luftungsoffnungen hinten und seitlich freihalten und
Luftstrémung nicht behindern

o Das Gerat verfligt Uber einen
temperaturgesteuerten LUfter. Bei
Uberschreitung einer maximalen
Innentemperatur schaltet der Lifter ein und
nach Abkdhlung wieder aus.

Gerat auspacken

» \Verpackungskarton oben 6ffnen
Verpackungsmaterial entfernen

Inhalt entnehmen

Lieferung auf Vollstéandigkeit prifen
Lieferung auf Transportschaden kontrollieren

vvYwvyy

o Bei einem Transportschaden:
» Die Verpackungsmaterialien zur
Untersuchung aufbewahren

» HEIDENHAIN oder Maschinenhersteller
kontaktieren

Dies gilt auch fir Transportschaden an
Ersatzteilanforderungen.

Wenn ein Transportschaden vorliegt

» Schaden vom Spediteur bestatigen lassen
Verpackungsmaterialien zur Untersuchung aufheben
Absender Uber den Schaden benachrichtigen
Gegebenenfalls an den Handler als Vermittler wenden

HEIDENHAIN-Handler oder Geratehersteller bezlglich
Ersatzteilen kontaktieren

vvyYyy

Zubehor

Eine Ubersicht optionaler Artikel, die bei HEIDENHAIN
fUr dieses Gerat bestellt werden kénnen, ist in der
Bedienungsanleitung ATS-Software enthalten.
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Informationen zur Einbaulage siehe "C" auf der
ausklappbaren Umschlagseite.



4

Herstellen und Lésen von Steckverbindungen!

Installation

Gefahr der Beschadigung von internen Bauteilen.

» Steckverbindungen nur bei ausgeschaltetem Gerat
herstellen oder l6sen

Je nach Ausstattungsvariante kann die
Installation von dem in diesem Kapitel
beschriebenen Vorgehen abweichen. Falls

das mit dem Produkt mitgelieferte Addendum
Informationen zur Installation enthalt, dann
haben die dort beschriebenen Informationen
Vorrang vor dem in diesem Kapitel enthaltenen
Informationen.

In den Abbildungen von Pin-Belegungen sind
durchgehend die Belegungen der Anschlisse
am Geréat und nicht der Stecker dargestellt.

Die Verantwortung fir jedes System, in
dem das Geréat verwendet wird, liegt beim
Betreiber dieses Systems.

10

41 Geratelibersicht

Geratevorderseite
Siehe "A" auf der ausklappbaren Umschlagseite.

X1 15-poliger Sub-D-Eingang fir HEIDENHAIN-
Messgerate mit

B 11 pAss/25 pAss-Schnittstelle

B 1 Vgs/3 Vss-Schnittstelle
(1 Vss/Z1, 1 Vsg mit Grenzlagen,
1 Vgg mit Takt/Daten)

B EnDat/SSI-Schnittstelle

®  TTLSchnittstelle mit Grenzlagen

HTL-Schnittstelle (Anschluss nur fur
Servicezwecke Uber externen Adapter,
z. B. ID 1093210-01)

B Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa- oder
Panasonic-Schnittstelle

X2 15-poliger Sub-D-Ausgang fur den Durch-
schleifbetrieb der Messgeréatsignale aus X1

X3 6-poliger Mini-DIN-Anschluss flr externe
Funktionen

X4 8+2-poliger RJ45-Anschluss fur Messgeréate
mit DRIVE-CLiQ-Schnittstelle

L1 Statusanzeige flr Betriebsbereitschaft

Aus: Nicht betriebsbereit
Ein (griin): Betriebsbereit

L2 Statusanzeige fir Messgerateversorgung

Aus: Messgerateversorgung ausgeschaltet
Ein (grin): Messgerateversorgung einge-
schaltet

Gerateriickseite
Siehe "B" auf der ausklappbaren Umschlagseite.

1 Netzschalter

X5 USB-Buchse Typ B (USB 2.0), Datenschnitt-
stelle

X6 Netzanschluss
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4.2 Netzspannung anschlieRen

AWARNUNG

Stromschlaggefahr!

Nicht ordnungsgemafd geerdete Gerate konnen zu
ernsthaften Verletzungen oder Tod durch Stromschlag
fahren.

» Grundsatzlich 3-poliges Netzkabel verwenden

» Korrekten Schutzleiteranschluss an die
Gebéaudeinstallation sicherstellen

A WARNUNG

Brandgefahr durch Verwendung von Netzkabeln,
die die nationalen Anforderungen des Aufstellorts
nicht erfullen.

Nicht ordnungsgemaf’ geerdete Gerate kénnen zu
ernsthaften Verletzungen oder Tod durch Stromschlag
fGhren.

» Nur ein Netzkabel verwenden, das mindestens die
nationalen Anforderungen des Aufstellorts erfillt

» Netzanschluss X6 mit dem mitgelieferten Netzkabel an
Netzsteckdose mit Schutzleiter anschlief3en

Informationen zur Lage des Netzanschlusses an der
Geraterlckseite siehe "Geraterlckseite", Seite 10.

Signalbelegung des Netzanschlusses X6 siehe "R",
Seite 186.

4.3 Elektrostatische Entladung

HINWEIS

Elektrostatische Entladung (ESD)!

Die Elektronik des Geréats kann durch elektrostatische
Entladung zerstort werden.

» Sicherheitsvorkehrungen fir die Handhabung ESD-
empfindlicher Bauteile unbedingt beachten

» Anschlussstifte niemals ohne ordnungsgemafie
Erdung berthren
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4.4 Messgerate anschlieRen

HINWEIS

Gerateschaden und Messgerateschaden durch
falschen Spannungsversorgungsbereich und falsche
Verdrahtung!

Falscher Spannungsversorgungsbereich und falsche
Verdrahtung/Pinbelegung kénnen zu Schaden am Gerat
und am Messgerat fihren.

» Spannungsversorgungsbereich des
angeschlossenen Messgerats beachten

» Prifen, ob das Verbindungskabel zwischen
Messgerat und Gerat korrekt verdrahtet ist

» Nichtverwendete Pins oder Litzen durfen nicht
belegt werden

» Verbindungskabel zwischen Messgerat und Gerat
nur im spannungsfreien Zustand anstecken bzw.
abziehen

» Fir den Anschluss und Betrieb des Gerats mit
Messgeréaten, die nicht von HEIDENHAIN stammen,
tragt der Anwender jegliches Risiko

Anschlussmaéglichkeiten

Messgerate mit einer 15-poligen Schnittstelle werden
an den Messgerate-Eingang X1 auf der Geratevor-
derseite angeschlossen

B |Im Einschleifbetrieb wird fir Messgerate mit einer
15-poligen Schnittstelle der Messgerate-Ausgang X2
verwendet

B Messgerate mit 8+2-poligen DRIVE-CLIQ-
Schnittstellen werden an den Messgerate-Eingang X4
auf der Geréatevorderseite angeschlossen
Informationen zur Lage der Anschlisse siehe "Geréte-
Ubersicht", Seite 10.

Die Anschlussbelegungen der Verbindungskabel sind
dem Katalog zu entnehmen.

Hinweise zur Signalbelegung der Pins im
Anhang:

Kabelschirm mit Gehause verbunden;

Up = Spannungsversorgung

Sensor: Die Sensorleitungen sind

abhangig von den Einstellungen in der
ATS-Software intern mit der jeweiligen
Spannungsversorgung verbunden (Dokument
'Bedienungsanleitung ATS-Software", siehe
"Hinweise zum Lesen der Dokumentation”,
Seite b).

1



EnDat/SSI-Schnittstelle

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementalsignale (nur bei Bestell-
bezeichnung EnDat 01 und EnDat
02)

2,4,10,12 Spannungsversorgung

5,8, 13, 15 serielle DatenUbertragung

6 Innenschirm

Signalbelegung EnDat/SSI siehe "F", Seite 183.

Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa-, Panasonic-Schnittstelle

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementalsignale (wenn vorhan-
den, nur fir Abgleichzwecke; im

Normalbetrieb nicht belegen)

2,4,10,12 Spannungsversorgung
5,8, 13,15 serielle Datenubertragung
6 /

Signalbelegung Fanuc siehe "G".
Signalbelegung Mitsubishi siehe "H".
Signalbelegung Yaskawa und Panasonic siehe "I".

o Fanuc und Mitsubishi: Pins 5 und 13 nicht
belegen bei ,,one pair transmission”.

1 Vss-/3 Vss-SchnittsteIIe

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementalsignale

2,4,10,12 Spannungsversorgung

5,6,8, 13,15 weitere gerdteabhangige Signale

(Gerate-interne Umschaltung)

Signalbelegung 1 Vg mit Grenzlagen siehe "J".
Signalbelegung 1 Vss/Z1 siehe "K".
Signalbelegung 1 Vsg mit Takt/Daten siehe "L".

11 pAss/25 pAss-Schnittstelle

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementalsignale
2,4 Spannungsversorgung
5,6,810,12,13,15 /

6 Innenschirm

Signalbelegung 11 pAss (25 pAgs) siehe "M".
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TTL- (mit Grenzlagen) und HTL- Schnittstelle

Pin Funktion

1,3,79 1,14 Inkrementalsignale
2,4,10,12 Spannungsversorgung
3,13, 15 /

6,8 Limit-Signale

(wenn vom Messgerat unterstlitzt)
Signalbelegung TTL und HTL siehe "N".

Anschluss X4
Signalbelegung DRIVE-CLIQ siehe "P", Seite 186.

Messgerate-Ausgang X2

Der Messgerate-Eingang X1 des Gerats ist mit dem
Messgerate-Ausgang X2 galvanisch verbunden. Die
Signale bzw. die Pin-Belegung am Ausgang entsprechen
den jeweiligen Signalen am Eingang (Abgriff oder aktiv
nachgebildet).

Es erfolgt keine galvanische Trennung der Signale.
Die Versorgungs- und Sensorleitungen werden in
Abhangigkeit von der jeweiligen Betriebsart durch
die ATS-Software ab V2.6 geschaltet und kénnen
verbunden sein (siehe nachfolgende Beispiele). Es ist
immer sichergestellt, dass die vom Gerét erzeugte
Versorgungsspannung nicht an X2 anliegt.

Beispiel 1 — Geréat im Durchschleifbetrieb (Messgerat wird
von Folge-Elektronik versorgt) bzw. ATS-Software nicht
gestartet:

Up
Up Sensor
0V Sensor
oV

Beispiel 2 — Gerat versorgt das Messgerat Uber X1:

Up o— [_O «@» 03]
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— I——O
oV O o]

Kabel der Messgerate anschlieRen

> Messgerate fest an den jeweiligen Anschlissen
anschliefsen.

» Bei Steckern mit Schrauben: Schrauben nicht zu fest
anziehen.

» Auf Steckverbindungen (Messgeréate-Eingang X4) keine
mechanische Belastung austliben.

0 Nicht verwendete Pins oder Litzen dirfen
nicht belegt werden!
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441 Erdungsverhiltnisse beim Einschleifbetrieb

Das Gerat verfligt Uber ein internes
Weitbereichsschaltnetzteil. Deshalb ist der
Schutzleiteranschluss PE (Schutzerde) notwendig,

der auch mit dem Gehéuse des Geréats verbunden ist.
Wird das Geréat in den Regelkreis einer NC-gesteuerten
Maschine eingebunden, dann stellt es einen zusatzlichen
Erdungspunkt dar, der das Schirmkonzept verandert.

Das lasst sich mit folgenden MaRnahmen verhindern:

» Gerat Uber einen Trenntrafo versorgen, oder

» Gerat mit DC 24V versorgen

Zur Auswertung von Messdaten des Gerats

wird ein PC an die USB-Schnittstelle des Gerats
angeschlossen. Ublicherweise sind im PC die 0 V und der
Schutzleiteranschluss miteinander verbunden (auch USB).
Wird das Geréat in den Regelkreis einer NC-gesteuerten
Maschine eingebunden, dann veréndern sich auch die
Verhaltnisse auf der 0-V-Verbindung.

Das lasst sich mit folgenden Maflinahmen verhindern:

» Als PC einen batteriebetriebenen Laptop verwenden,
oder

» Laptop mit einem Netzteil ohne Schutzleiteranschluss
verwenden

4.4.2 Einschleifen in den Regelkreis einer NC-
gesteuerten Maschine

Das Gerat kann Uber den Messgerate-Eingang und -
Ausgang fur Diagnosezwecke in den Regelkreis einer
NC-gesteuerten Maschine eingebunden werden (siehe
"Messgerate-Ausgang X2", Seite 12).

AWARNUNG

Stromschlaggefahr!

Beim Einbau des Gerats in den Regelkreis einer
NC-gesteuerten Maschine kénnen sich die
Erdungsverhaltnisse andern.

» Erdung und die Besonderheiten der
Verwendungssituation anpassen

Abhangig von der Version der ATS-Software kann unter
Beachtung der Hinweise zu den Erdungsverhaltnissen der

Betrieb des Gerats im geschlossenen Regelkreis erfolgen.

Grundsatzlich ist jedoch die Verwendung eines
Signaladapters (z. B. SA 100, SA 110, ...) erforderlich bzw.
empfohlen.

Gerat in der folgenden Reihenfolge anschlieRen
» Zuerst Maschine ausschalten
» Dann Steckverbindungen lésen
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45 Computer anschlieRen

An den USB-Anschluss X5 (USB Typ B) kann ein
Computer Uber dessen USB-2.0-High-Speed-Schnittstelle
angeschlossen werden.

» USB-Port des Computers mithilfe eines USB-Kabels
(siehe "Lieferumfang"’, Seite 9) an den Anschluss X5
anschliefsen

Informationen zur Lage der Anschlisse siehe
"Geraterlckseite", Seite 10.

Anschlussbelegung X5 siehe "Q", Seite 186.

4.6 Externes Gerat anschlieRen
An den Anschluss X3 kann ein externes Gerat mit
6-poligem Mini-DIN-Anschluss angeschlossen werden.

» Mini-DIN-Anschluss des externen Gerats mithilfe
eines handelsiblichen Kabels mit 6-poligem Mini-DIN-
Stecker an den Anschluss X3 anschlief3en

Informationen zur Lage der Anschllisse siehe
"Geréatevorderseite", Seite 10.

Anschlussbelegung X3 siehe "O", Seite 186.
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5 Bedienung

AWARNUNG

Ifersonenschéden oder Maschinenschaden bei
Anderungen an Messgerate-Spannungen im
laufenden Betrieb!

Wenn Sie Messgerate-Spannungen andern,
wahrend die Maschine verfahrt, konnen erhebliche
Korperverletzungen oder Sachschaden entstehen.

» Keine Parameter bzw. Messgerate-Spannungen am
Gerat verandern, wahrend die Maschine verfahrt
und sich im Regelkreis ein PWM befindet

A WARNUNG

Personenschaden oder Maschinenschaden bei
Anderungen an Messgerate-Spannungen bei
ungesicherten Vertikal-Achsen!

Wenn Sie Messgerate-Spannungen andern, wahrend
Vertikal-Achsen nicht gesichert sind, kénnen erhebliche
Korperverletzungen oder Sachschaden entstehen.

» Vertikal-Achsen grundsétzlich vor Herabfallen
sichern, bevor Messungen an diesen Achsen
vorgenommen werden

A VORSICHT

Gefahr von Personenschaden oder
Maschinenschaden bei nicht angeglichenen
Speicherbereichen!

Einige Schnittstellen, z. B. EnDat, bieten die Mdglichkeit
im Speicherbereich des Kunden maschinen- oder
anlagenspezifische Daten zu hinterlegen. Diese Daten
koénnen sicherheitsrelevante Informationen beinhalten.

» Im Servicefall darauf achten, dass Speicherbereiche
mit maschinen- oder anlagenspezifischen Daten
angeglichen werden

5.2 Status- und Fehleranzeigen

Die Betriebszustdnde des Gerats sind an den LEDs L1
und L2 auf der Geratevorderseite ersichtlich.

Informationen zur Lage der LEDs siehe
‘Geréatevorderseite", Seite 10.

LED Zustand Status

L1 Aus Nicht betriebsbereit
Ein (grin) Betriebsbereit

L2 Aus Messgerateversorgung ausgeschaltet
Ein (grin) Messgerateversorgung eingeschaltet

5.3 ATS-Software

Das Gerat dient zur detaillierten Uberpriifung eines
inkrementalen bzw. absoluten Messgerats (abhangig von
der Schnittstelle auch im geschlossenen Regelkreis).

Zur Bedienung kann die mitgelieferte ATS-Software

am PC installiert werden. Die Installation und

Bedienung der ATS-Software ist im Dokument "ATS-
Bedienungsanleitung" beschrieben, siehe "Hinweise zum
Lesen der Dokumentation®, Seite 5.

Empfohlene Systemanforderungen

IBM-PC oder 100 % kompatibler PC
Bildschirmauflosung fir ATS-Software: ab 1024 x 768

Windows Vista (32 Bit), Windows 7 (32 und 64 Bit),
Windows 8 (32 und 64 Bit), Windows 10 (32 und 64
Bit)

ca. 500 MByte freier Speicher auf der Festplatte (bei
Verwendung der ATS-Software)

Arbeitsspeicher > 2 GByte

USB 2.0 High Speed

5.1 Gerat ein- und ausschalten

Geréat einschalten

Informationen zur Lage des Netzschalters siehe
"GeraterUckseite", Seite 10.

» Netzschalter auf Position | stellen

Gerat ausschalten
» Netzschalter auf Position 0 stellen

@ Die Systemanforderungen bzw.

Systemempfehlungen beziehen sich auf

die ATS-Software-Version zum Zeitpunkt

der Drucklegung dieser Anleitung. Aktuelle
Anforderungen der jeweiligen ATS-Software-
Version finden Sie in den zugehorigen
Produktinformationen oder den Release Notes
der ATS-Software-Version.

o Der Netzschalter ist allpolig abgesichert. Das
Gerat kann nur durch Ziehen des Netzsteckers
endgliltig von der Stromquelle getrennt
werden.
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6 Service und Wartung

6.1 Wartung

der Wartungsarbeiten des Gerats.
Weitere Informationen:
Herstellerdokumentation der betreffenden
Peripheriegerate

@ Dieses Kapitel enthalt nur die Beschreibung

6.2 Reinigung

Reinigung mit scharfkantigen oder aggressiven
Reinigungsmitteln

Das Gerat wird durch falsche Reinigung beschéadigt.

» Keine scheuernden oder aggressiven
Reinigungsmittel oder Losungsmittel verwenden

» Hartnackige Verschmutzungen nicht mit
scharfkantigen Gegenstanden entfernen

> Auflenflachen mit einem mit Wasser und einem

milden Reinigungsmittel befeuchteten Tuch abwischen
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6.3 Wartungsplan

Das Gerét arbeitet weitgehend wartungsfrei.

HINWEIS

betreiben

Folgeschaden durch fortgesetzten Betrieb des
Gerats nach aufgetretenem Defekt!

Wenn ein Defekt am Gerat aufgetreten ist und Sie
das Gerat weiterhin betreiben, kénnen schwere
Folgeschaden am Gerat entstehen.

» Das Gerat bei einem Defekt nicht weiterhin

» Das Gerét bei einem Defekt nicht reparieren

» Das defekte Gerate sofort austauschen oder eine
HEIDENHAIN-Serviceniederlassung kontaktieren

Jahrliche Wartungs-
schritte

Alle Kennzeichnungen,
Beschriftungen und
Symbole auf dem Geréat
auf Lesbarkeit prifen

Fehlerbehebung

HEIDENHAIN Servicenie-
derlassung kontaktieren

Elektrische Verbindungen
auf Beschadigungen und
Funktion prifen

Fehlerhafte Leitungen
austauschen lassen,
HEIDENHAIN Servicenie-
derlassung kontaktieren

Netzanschlussleitung auf
fehlerhafte Isolation oder
Schwachstellen prifen

Netzanschlussleitung
entsprechend der Spezifika-
tion ersetzen

Schutzleiteranschluss auf
festen Sitz und Funktion
prifen

Anschlussleitungen erneu-
ern lassen

o Um einen rickfihrbaren, genauen und
fehlerfreien Betrieb garantieren zu kénnen,
wird empfohlen, das Gerat alle 2 Jahre an den
Kalibrierdienst von HEIDENHAIN einzusenden.
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7 Demontage und Entsorgung

o Bei der Demontage aus NC-gesteuerten
Maschinen missen ggf. besondere
Sicherheitsmalinahmen beachtet werden.
Weitere Informationen:
"Sicherheitsmalinahmen beim Betrieb mit und
in Maschinen", Seite 8.

Bei der Installation gelten die beschriebenen
Sicherheitshinweise.

Weitere Informationen: "Installation”,

Seite 10.

Vorbereitung

» Netzschalter auf Position 0 stellen

> Netzstecker des Geréats ziehen

» Alle Anschlussverbindungen des Geréats trennen

71 Demontage

Lagerung nach der Demontage

Soll das Gerat nach der Demontage zwischengelagert
werden, mussen die Bestimmungen fir die
Umgebungsbedingungen eingehalten werden.

Weitere Informationen: "Technische Daten", Seite 17

Gerat fiir Lagerung verpacken

Die Wiederverpackung sollte der Originalverpackung so
gut wie moglich entsprechen:

» Alle Verschraubungsteile am Gerat anbringen, wie sie
bei der Lieferung des Gerats angebracht waren oder
diese zurlickpacken, wie sie verpackt waren

> Gerat in die Kartoneinsatze gemald dem originalen
Lieferzustand verpacken

> Alle weiteren Bestandteile wie erhalten in die
Originalverpackung legen. Weitere Informationen:
"Lieferumfang’, Seite 9

» Samtliche im Lieferzustand beigepackten
Dokumentationen beilegen. Weitere Informationen:
"Aufbewahrung und Weitergabe der Dokumentation”,
Seite 6

0 Bei Ricksendung des Gerats zum
Kundendienst missen Zubehér sowie
Messgerate nicht mit dem Gerat zurick
geschickt werden.
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72 Entsorgung

HINWEIS

Falsche Entsorgung des Gerits!

Wenn Sie das Gerat falsch entsorgen,
konnen Umweltschaden die Folge sein.

» Elektroschrott und Elektronikkomponen-
ten nicht im Hausmull entsorgen

> Gerat gemal} der ortlichen Entsorgungs-
vorschriften der Wiederverwertung
zuflhren

hi¢

» Bei Fragen zur Entsorgung des Geréats eine
HEIDENHAIN-Serviceniederlassung kontaktieren
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8 Technische Daten

Elektrische Daten

Spannungs- ® AC 100V bis 240 V (=10 %),
versorgung 50 Hz bis 60 Hz (£2 Hz)
ca.20 W
B DC24V (x10 %),
ca.20 W

Messung von
Versorgungs-
spannung und
-strom

Spannung: £0,5 % (min. £5 mV)
Strom: £2 % (min. £1 mA)

Messgerate-Eingang X1

15-poliger Sub-D-Anschluss, Buchse

= Unterstltzung abhangig von Software-Version der
ATS-Software

® Einstellbar 2 V bis 30 V mit/ohne remote sense
Regelung

B Strombegrenzung 750 mA

o Hinweis zu den Kabellangen:

» Bei Verwendung von HEIDENHAIN-
Kabeln. Der Versorgungsspannungsbe-
reich des Messgerats muss eingehalten
werden.

EnDat 2.1/ ®m Kabellange: Funktionsgrenze
EnDat 2.21 < 70 m, abhangig von Takt-
frequenz
Einhaltung Prifgrenzen <2 m
(nur Inkrementalsignale)

B Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale3): < 1000 kHz

1 VgV m Kabellange: Funktionsgrenze
<150 m
Einhaltung Prifgrenzen <2 m
® Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale?: < 1000 kHz

TTL m  Kabellange: Funktionsgrenze
< 100 m/50 m, abhéngig von min.
Flankenabstand
Einhaltung Prifgrenzen <2 m

B Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale: < 1000 kHz

® Flankenabstand > 20 ns

HTL4 m  Kabellange: Funktionsgrenze
< 300 m, abhangig von min. Flan-
kenabstand
Einhaltung Prifgrenzen <2 m

B Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale: < 500 kHz

® Flankenabstand > 20 ns

11 pAgg? m  Kabellange: Funktionsgrenze
<30m
Einhaltung Prifgrenzen < 2 m
B Eingangsfrequenz Inkremen-
talsignale?): < 300 kHz

Messgerate-Eingang X1

Fanuc, m Kabellange: Funktionsgrenze

Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI ® Kabellange: Funktionsgrenze
<100 m

1 Inkrementalsignale werden invertiert dargestellt

20 Grenzfrequenz, von der ATS-Software fir bestimmte
Messfunktionen auf 100 kHz reduziert

3 wenn vom angeschlossenen Messgerat unterstitzt

4 HTL nur flr Servicezwecke Uber externen
Signaladapter, z. B. ID 1093210-01

Messgerate-Ausgang X2
15-poliger Sub-D-Anschluss, Stifte

Durchschleifbe-  direkt oder Uber Signaladapter SA xxx,
trieb von X1 abhangig von der ATS-Version flr

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi

B 1 Vgg

B TTL

" 11 pAss

Externe Funktionen X3

6-poliger Mini-DIN-Anschluss, Buchse

MSB-Ausgabe Fir EnDat 2.1/2.2

Messgerate-Eingang X4
8+2-poliger RJ45-Anschluss, Buchse

DRIVE-CLiIQ" Nur far HEIDENHAIN-Messgerate

1 DRIVE-CLIQ ist eine geschitzte Marke der Siemens
Aktiengesellschaft, es werden nur HEIDENHAIN-
Messgerate unterstlitzt

Daten-Schnittstelle X5
UsB USB 2.0 High Speed"

1 Niedrigere USB-Ubertragungsgeschwindigkeiten
konnen zu Messfehlern fihren. Nur mitgeliefertes
USB-Kabel ohne Verldngerung verwenden

Prifgrenzen 1 Vgg
Messbereich fir alle Eingangsfrequenzen: 1,54 Vgs.

Der erweiterte Messbereich 2 (9,6 Vss) weist erhohte
Toleranzen auf. Der Messbereich 2 wird bei wenigen
bestimmten Messgeraten (mit z. B. 3 Vgg-Schnittstelle)
automatisch von der ATS-Software eingestellt.

Eingangsfrequenz in kHz
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Parameter <1 1...250 250...500
SignalgrolRe
(A, B, R) +2 % +3 % +4 %
Symmetrie-
abweichung +0,002 +0,006 -
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Eingangsfrequenz in kHz Prifgrenzen HTL

Parameter <1 1...250 250 ... 500 Messbereich fir alle Eingangsfrequenzen: 10 V bis 30 V.
SignalgroRen- Eingangsfrequenz in kHz
verhéltnis 0,5 % 0.5 % - Parameter <100 100 ... 500
Tastvgrhaltms— SignalgréRe
abweichung
TV1 bzw. TV2 +0,5° +1° +1,5° Low-Pegel +0,1V ~

. High-Pegel +3 %
Phasenwinkel- —
abweichung £0,6° +1° +1,6° Tastverhaltnis-

) abweichung
Referenzim- TV1 bzw. TV2 +0,5° +1,6°
pulsbreite +2° - - )

) Phasenwinkel-
Referenzim- abweichung +1,5° £4°
pulslage +2° - - :

Referenzim-

Priifgrenzen 11 pAgs pulsbreite =15 £2,5
Messbereich flr alle Eingangsfrequenzen: 15,4 pAss Referenzim-

. . . . pu|s|age i1,50 12,50
Der erweiterte Messbereich 2 (96 pAgs) weist erhohte
Toleranzen auf. Der Messbereich 2 wird bei wenigen 1 HTL nur fur Servicezwecke Uber externen
bestimmten Messgeraten (mit z. B. 25 pAss-Schnittstelle) Signaladapter, ID 1093210-01

automatisch von der ATS-Software eingestellt.

Umgebungsbedingungen
Eingangsfrequenz in kHz

Arbeits- 0 °C bis 45 °C, keine Betauung
<1 1...300 '
Parameter temperatur
Signalgrofe (A, B, R) 3 % 5 % Lager- 0 °C bis 70 °C, keine Betauung
Symmetrieabweichung +0,006 +0,006 temperatur
SignalgréRenverhaltnis 2% 2%
All i
Tastverhaltnisabweichung gémein
TV1 bzw. TV2 +1,5° +1,5° Richtlinien B EMV-Richtlinie 2014/30/EU
Ph inkelabweich +0,5° £1,0° = Niederspannungsrichtlinie
asenwinkelabweichung 2014/35/EU
. . _6'00 —_
Referenzimpulsbreite * Verschmut- 2
Referenzimpulslage +3,0° - zungsgrad
. Schutzart IP 20
Priifgrenzen TTL EN 60529

Messbereich fir alle Eingangsfrequenzen: 5V
AnschlussmaRe

Eingangsfrequenz in kHz Siehe Anschlussmafzeichnungen Seite 182.
Parameter <100 100 ... 500 500 ... 1000 Alle Mal3e sind in mm dargestellt.
SignalgroRRe
Low-Pegel +0,05V _ _
High-Pegel £2 %
Tastverhaltnis-
abweichung
TV1 bzw. TV2 +0,5° +1,5° +2,5°
Phasenwinkel-
abweichung +0,6° +1,6° £2,5°
Referenzim-
pulsbreite £0,5° +1,5° +2,5°
Referenzim-
pulslage £0,5° +1,5° +2,5°

1 SignalgréRe (Usr, Uar, Uaz, Uaz, Uao, Uso, Uss)
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1 Fundamentals

1.1 About these instructions

These instructions provide all the information and

safety precautions needed for the proper mounting and
installation of the product, as well as for operation of the
unit as far as it is used without the ATS software.

1.1.1 Information on the model

1.1.2 Notes on reading the documentation

The table below lists the components of the
documentation in the order of priority for reading.

A WARNING

Product designation ID number
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

Risks caused by non-compliance with the
documentation!

This may result in accidents resulting in personal injury
or death and property damage.

» Read the documentation carefully from beginning to
end

» Keep the documentation for future reference such
that it can easily be accessed

o The above-stated part number is the number
on the ID label. The ID number on the
packaging label may differ from the number
on the ID label because the device can be
delivered in different packaging units.

ID label
The ID label is provided on the rear panel of the unit.
Example:
N |
PWM 20 [ xx
SN 12 345 678 x| ID 123456-xx
HEIDENHAI

-3 -2
1 Product designation

2 ID number
3 Index

o The PWM 21 is the functionally compatible
successor model to the PWM 20.

The following applies regarding the ATS
software:

® The PWM 20 will continue to be supported

5 The PWM 21 will be supported starting
with ATS V3.2.1

Validity of the documentation

o A document number is provided at the bottom
left on the last page of the documentation.

The documentation is valid if the document
number matches the document number
indicated at www.heidenhain.de. You
therefore need to compare the product
designation, the part number, and the index
given on the ID label with the corresponding
details provided at www.heidenhain.de
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Documentation

Addendum

Description

An addendum supplements or
supersedes the correspond-
ing contents of the Operating
Instructions and, if applicable,
of the Installation Instructions.
If this document is included in
delivery, read it first before you
proceed. All other contents of
the documentation retain their
validity.

Operating Instruc- The Operating Instructions

tions contain all the information and
safety precautions needed for
the proper mounting, installa-
tion and operation of the product
according to its intended use. It
is included in delivery and has
the second highest priority for
reading.

Operating instruc-
tions for ATS
software

The documentation on operat-
ing the product with the ATS
software and can be downloaded
from the download area at
www.heidenhain.de.

These documents are not includ-
ed in delivery. They are included
with the respective measuring
devices and peripherals

Documentation of
connected measur-
ing devices and
other peripherals

Would you like to see any changes made, or have you
found any errors?

We are continuously striving to improve our
documentation for you. Please help us by sending your
requests to the following e-mail address:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Storage and distribution of the
documentation

These instructions must be kept in the immediate vicinity
of the workplace and must be available to all personnel

at all times. The operating company must inform the
personnel where these instructions are kept. If the
instructions have become illegible, the operating company
must obtain a new copy from the manufacturer.

If the product is handed over or sold to a third party, the
following documents must be given to the new owner:

B Addendum, if supplied
®  Qperating Instructions

1.1.4 Target group for the instructions

The Operating Instructions must be read and observed by
every person who performs any of the following tasks:

= Mounting
Installation
Operation
Maintenance

Removal, environmental protection and disposal

1.1.5 Notes in this documentation

Safety precautions

Precautionary statements warn of hazards in handling

the product and provide information on their prevention.
Precautionary statements are classified by hazard severity
and divided into the following groups:

ADANGER

Danger indicates hazards for persons. If you do not
follow the avoidance instructions, the hazard will result
in death or severe injury.

A WARNING

Warning indicates hazards for persons. If you do not
follow the avoidance instructions, the hazard could
result in death or serious injury.

A CAUTION

Caution indicates hazards for persons. If you do not
follow the avoidance instructions, the hazard could
result in minor or moderate injury.

Notice indicates danger to material or data. If you do
not follow the avoidance instructions, the hazard could
result in things other than personal injury, such as
property damage.

Informational notes

Informational notes ensure reliable and efficient operation
of the product. Informational notes are divided into the
following groups:
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The information symbol indicates a tip.

A tip provides additional or supplementary
information.

The gear symbol indicates that the function
described depends on the machine, e.g.

B Your machine must feature a certain
software or hardware option

B The behavior of the functions depends on
the configurable machine settings

®

The book symbol represents a cross
reference to external documentation, e.g. the
documentation of your machine tool builder or
other supplier.

1.1.6

Symbols and fonts used for marking text

In these instructions the following symbols and fonts are
used for marking text:

Format Meaning
> Identifies an action and
> the result of this action
Example:
» Tap OK
> The message is closed
L Identifies an item of a list
L Example:
® TTL interface
= EnDat interface
|
Bold Identifies menus, displays and buttons

Example:

» Tap Shut down

> The operating system shuts down
» Turn the power switch off
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2 Safety

General accepted safety precautions, in particular the
applicable precautions relating to the handling of live
electrical equipment, must be followed when operating
the system. Failure to observe these safety precautions
may result in personal injury or damage to the equipment.

It is understood that safety rules within individual
companies vary. If a conflict exists between the material
contained in these instructions and the rules of a
company using this system, the more stringent rules take
precedence.

2.1 Intended use
The product must only be operated when in proper and
safe condition. It is intended solely for the following use:

B Diagnostics and adjustment of HEIDENHAIN encoders
with absolute and incremental interfaces

Any other use of the product or any use beyond that
specified is considered improper use and may cause
hazards and damage.

2.2 Improper use

Any use not specified in “Intended use” is considered to
be improper use. The company operating the device is
solely liable for any damage resulting from improper use.

In addition, the following applications are not permissible:

®m  Use with parts, cables or connectors that are defective
or that do not comply with applicable standards

m Use in potentially explosive environments or fire risk
areas

B Use outside the specified operating conditions, see
"Specifications"”, Page 31

= Any alterations of the product or peripherals that have
not been authorized by the manufacturers
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2.3 Personnel qualification

Mounting, installation, operation, maintenance, and
disassembly must be done by a professionally qualified
service technician. To carry out the required work on
the device, the service technician must have obtained
sufficient information from the documentation supplied
with the product and with the connected peripherals.

The required qualifications are specified in the following:

The service technician uses and operates the device
within the framework specified for the intended use.
The service technician has been specially trained for the
environment he or she works in. The service technician
has the required technical training, knowledge and
experience and is familiar with the applicable standards
and regulations, and is thus capable of performing the
assigned work regarding the application concerned and
of proactively identifying and avoiding potential risks. He
or she must comply with the provisions of the applicable
legal regulations on accident prevention.

2.4 Obligations of the operating
company
The operating company owns or leases the product and

the peripherals. It is responsible that the intended use is
complied with at all times.

The operating company must:

B Assign the different tasks to be performed on the
product to appropriate, qualified and authorized
personnel

= Train the personnel in the authorizations and tasks
specified in "Personnel qualification"

B Ensure that the product is operated only when in
perfect technical condition

B Ensure that the product is protected from unau-
thorized use

2.5 General safety precautions

The specific safety precautions required for the individual
activities to be performed on the product are indicated in
the respective sections of these instructions.
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2.5.1 Electrical safety precautions

A WARNING

Hazard of contact with live parts when opening the
unit.

This may result in electric shock, burns or death.

» Work is only to be performed by qualified personnel
while the product is not under power

A WARNING

Hazard of dangerous amount of electricity passing
through the human body upon direct or indirect
contact with live electrical parts.

This may result in electric shock, burns or death.

» Work on the electrical system and live electrical
components is to be performed only by trained
specialists

» For power connection and all interface connections,

use only cables and connectors that comply with
applicable standards

» Have the manufacturer exchange defective electrical
components immediately

» Regularly inspect all connected cables and all
connections on the product. Defects, such as loose
connections or scorched cables, must be removed
immediately

NOTICE

Electrostatic discharge (ESD)!

This product contains electrostatic sensitive
components that can be destroyed by electrostatic
discharge (ESD).

> It is essential to observe the safety precautions for
handling ESD-sensitive components

» Never touch connector pins without ensuring proper
grounding

» Wear a grounded ESD wristband when handling
product connections

NOTICE

Damage to internal parts of the product!

If you open the product, the warranty and the
guarantee will be void.
» Never open the housing

» Only the product manufacturer is permitted to
access the inside of the product

2.6 Safety precautions for operation
with and in machines.

A DANGER

Serious personal injury or property damage caused
by improper use of the NC!

Improper use caused by incorrect operation of the NC,
incorrect NC programming, incorrect or non-optimized
machine parameter values

» Acquire fundamental knowledge about machine,
servo drives, inverters and NCs as well as their
interaction with the encoders so that faulty
behavior of a numerically controlled machine can be
assessed correctly

» Apart from the information in these instructions,
observe the specific safety regulations and accident
prevention regulations when handling the respective
machines, servo drives, inverters, and NCs

» When the product is installed in a machine or used
in other special applications, all safety precautions
detailed in these instructions must be adapted to
the respective conditions of use

» Comply particularly with the required adaptations to
changed grounding situations during installation and
during connection of the product to the control loop
of a numerically controlled machine

» The machine manufacturer must be contacted for
fault diagnosis
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3 Mounting

3.1 Items supplied

The following items are included in the standard items
supplied:

Product

3 m long power cable with European plug (type F)
Operating Instructions

2 m long USB connecting cable

CD with ATS software

Addendum (optional—for more information, see
"Notes on reading the documentation”, Page 19)

o The device can optionally be delivered as a
part of an encoder diagnostics kit. Additional
items will then be included in delivery.
For more information, see the operation
instructions for the ATS software.

3.2 Installation location

NOTICE

Risk of damage to equipment!

The device may become damaged if you position it
incorrectly.
» Always position the device horizontally

» Select an easily accessible location for the device
during operating

» Ensure proper ventilation

» Maintain clearance from the side and back
ventilation openings and do not obstruct the airflow.

0 The device features a temperature-controlled
fan. If a maximum internal temperature
is exceeded, then the fan switches on; it
switches off again after cooling.

Unpacking

» Open the top lid of the box

Remove the packaging materials
Unpack the contents

Check the delivery for completeness
Check the delivery for damage

vvyYwyy

o If damage occurred during transit:
» Keep the packaging materials for
inspection
» Contact HEIDENHAIN or the machine
manufacturer

This applies also if damage occurred to
requested replacement parts during transit.

In case of damage in transit

» Have the shipping agent confirm the damage
Keep the packaging materials for inspection

Notify the sender of the damage

If necessary, contact your distributor for mediation

Contact your HEIDENHAIN distributor or OEM for
replacement parts

vvVvyYwvyy

Accessories

An overview of optional items that can be ordered
from HEIDENHAIN for this product is contained in the
operating instructions for the ATS software.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017

For information on the installation position, see "C" on the
front fold-out page.
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4 Installation

NOTICE

Engaging and disengaging connecting elements!
Risk of damage to internal components.

» Do not engage or disengage any connecting
elements while the unit is under power

o Depending on the product's equipment, the
installation may differ from the procedure
described in this chapter. If the Addendum
included with the product contains information
on the installation, the information given in
the Addendum takes precedence over the
information in this chapter.

o All of the pin layout images show the
connection assignments on the device and not
those of the connectors.

o The safety of any system incorporating the
use of this product is the responsibility of the
operator of the system.
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4.1

Product overview

Front panel
See "A" on the front fold-out page.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

15-pin D-sub input for HEIDENHAIN
encoders with

B 11 uApp/25 pApp interface

B 1 Vpp/3 Vpp-interface
(1 Vpp/Z1, 1 Vpp with limit positions,
1 Vpp with clock/data)

B EnDat/SSl interface

® TTL interface with limit positions

HTL interface (connection only for
service purposes via external adapter,
e.g., ID 1093210-01)

®  Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, or Panasonic
interface

15-pin D-sub output for feed-through mode of
the encoder signals from X1

6-pin Mini-DIN connection for external
functions

8+2-pin RJ45 connection for encoders with
DRIVE-CLIQ interface

Status display for operating readiness

Off: Not ready
On (green): Ready

Status display for encoder supply

Off: Encoder supply switched off
On (green): Encoder supply switched on

Rear panel
See "B" on the front fold-out page.

1
X5
X6

Power switch
USB Type B socket (USB 2.0), data interface
Power connection
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4.2 Connecting the line voltage

A WARNING

Risk of electric shock!

Improper grounding of electrical devices may result in
serious personal injury or death by electric shock.
> Always use 3-wire power cables

» Make sure the ground wire is correctly connected to
the ground of the building's electrical installations

A WARNING

Fire hazard from the use of power cables that
do not meet the national requirements of the
respective country in which the product is
mounted.

Improper grounding of electrical devices may result in
serious personal injury or death by electric shock.

» Use only a power cable that meets at least the
national requirements of the respective country in
which the product is mounted

» Use the supplied power cable to connect the X6
power connection to a power outlet with protective
conductor.

For information about the location of the power
connection on the rear panel, see "Rear panel’, Page 24.

For signal assignment of the power connection X6, see
"R", Page 186.

4.3 Electrostatic discharge

NOTICE

Electrostatic discharge (ESD)!

The electronic components of the product can be
destroyed by electrostatic discharge (ESD).

> It is essential to observe the safety precautions for
handling ESD-sensitive components

» Never touch connector pins without ensuring proper
grounding
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4.4 Connecting encoders

NOTICE

If the power supply range or the wiring is incorrect,
there is a hazard of damaging the product and the
encoder!

An incorrect power supply range or incorrect wiring /
pin layout may cause damage to the product and the
encoder.

» Note the power supply range of the connected
encoder

» Verify that the connecting cable between the
encoder and the product is correctly wired

» Vacant pins or wires must not be used.

» Do not engage or disengage the connecting cable
between the encoder and the product while under
power

» The connection of non-HEIDENHAIN encoders to
the product and the operation of the product with
non-HEIDENHAIN encoders are at the user’'s own
risk.

Connections

B Encoders with a 15-pin interface are connected to
encoder input X1 on the front panel.

® \When connected to the control loop, encoder output
X2 is used for encoders with a 15-pin interface.

B Encoders with 8+2-pin DRIVE-CLIQ interfaces are
connected to encoder input X4 on the front panel.

For information on the location of the connections, see
"Product overview", Page 24.

The pin layouts of the connecting cables are described
in the catalog.

Notes on the signal assignment of the pins in
the Addendum:

Cable shield connected with housing;

Up = voltage supply

Sensor: the sensor lines are connected
internally with the respective voltage supply
depending on the settings in the ATS software
("Operating Instructions ATS Software,"

see "Notes on reading the documentation®,
Page 19).
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EnDat/SSI interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals (only with order-
ing designations EnDat 01 and

EnDat 02)

2,4,10,12 Voltage supply
5,8, 13, 15 Serial data transfer
6 Internal shield

For signal assignment of EnDat/SSI, see "F", Page 183.

Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, or Panasonic interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals (if available, only
for adjustment; do not assign in

normal operation)

2,4,10, 12 Voltage supply
5,8,13, 15 Serial data transfer
6 /

Signal assignment Fanuc see "G".
Mitsubishi signal assignment see "H".
Yaskawa and Panasonic signal assignment see "l".

o Fanuc and Mitsubishi: do not assign pins 5 and
13 for “one pair transmission.”

1 Vg, / 3 Vpp interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals

2,4,10,12 Voltage supply

5,68, 13,15 Other device-specific signals

(switchover in device)

For signal assignment of 1V, with limit positions, see "J".

For signal assignment of 1 V,/Z1, see "K".
For signal assignment of 1 Vy, with clock/data, see "L".

11 pAyp / 25 pA,, interface

Pin Function

1,3,79 11,14 Incremental signals
2,4 Voltage supply
5,6,810,12,13,15 /

6 Internal shield

11 uAss (25 pAss) signal assignment see "M".

26

TTL- (with limit positions) and HTL interface

Pin Function

1,3,79 1,14 Incremental signals
2,4,10,12 Voltage supply
3,13, 15 /

6,8 Limit signals

(if supported by encoder)

TTL and HTL signal assignment see "N".

Connection X4
DRIVE-CLiQ signal assignment see "P", Page 186.

Encoder output X2

The encoder input X1 of the device is electrically
connected with the encoder output X2. The signals and
the pin layout at the output correspond to the respective
signals at the input (signals are picked off or actively
emulated).

There is no galvanic isolation of the signals. The supply
and sensor lines are switched via the ATS software as

of version V2.6 depending on the respective mode of
operation and may be connected (see examples below).
It is always ensured that the supply voltage generated by
the device is not present at X2.

Example 1 — Device in feed-through mode (the encoder is
powered by the subsequent electronics) / ATS software
not started.

Up
Up Sensor

0V Sensor
oV

Example 2 — The device powers the encoder via X1:

X1 [pywm] X2 (X1 x2
Up o I:_O ‘& @2 05[]
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— l__o
ov O o

Connecting the encoder cables

» Connect the cables of the encoders tightly to the
respective connections.

» For connectors with screws: do not overtighten the
Screws.

» Do not subject the plug connections (X4 encoder
output) to mechanical loads.

0 Unused pins or wires must not be assigned!
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4.4.1 Grounding conditions when connected to

the control loop

The device has an internal wide-range switching power
supply. The PE terminal (protective earth), which is also
connected with the housing of the device, is therefore
required. If the device is integrated in the control loop
of an NC-controlled machine, it constitutes an additional
grounding point, which changes the shielding concept.
The following measures can be taken to prevent this:

» Supply the device via an isolating transformer, or

» Supply the device with 24V DC

To evaluate the measuring data of the device, a PC

is connected to the device's USB interface. The 0 V
potential and the protective earth terminal are usually
connected to each other in the PC (also USB). If the
device is integrated in the control loop of an NC-controlled

machine, the conditions on the 0 V connection change,
t0o0.

The following measures can be taken to prevent this:
» Use a battery-operated laptop as PC, or
» Use a laptop with a power supply unit without
protective earth terminal
4.4.2 Connecting the PWM 20 into the control
loop of an NC-controlled machine

For diagnostic purposes, the device can be integrated
into the control loop of an NC-controlled machine via
the encoder input and output (see "Encoder output X2",
Page 26).

A WARNING

Danger of electric shock!

If the device is integrated into the control loop of an
NC-controlled machine, the grounding conditions can
change.

» Adapt the grounding and any specifics to the
respective application conditions

Depending on the ATS software version and under
compliance with the notes on the grounding conditions,
the device can be operated in a closed loop.

However, a signal adapter (e.g. SA 100, SA 110, ...) must
always be used, or is recommended for use.

Connect the device in the following sequence:
» First switch off the machine
» Then disengage the connecting elements
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45 Connecting a computer
A computer can be connected to the USB port X5 (USB
Type B) via its High-Speed USB 2.0 interface.

» Connect the USB port of the computer to the X5
connection using a USB cable (see "ltems supplied”,
Page 23)

For information on the location of the connections, see
"Rear panel’, Page 24.

For pin layout of X5, see "Q", Page 186.

4.6 Connecting an external device
An external device with a 6-pin mini-DIN connection can
be connected to port X3.

» Use a standard cable with a 6-pin mini-DIN connector
to connect the mini-DIN connection of the external
device to the X3 connection

For information on the location of the connections, see
"Front panel", Page 24.

For pin layout of X3, see "O", Page 186.
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5 Operation

A WARNING

Changes made to the encoder voltages during
operation could result in personal injury or machine
damage!

If you change the encoder voltages while the machine
is in operation, serious personal injury or machine
damage may occur.

» Do not change any parameters and/or encoder
voltages on the device while the machine is in
operation and while a PWM is in the control loop.

A WARNING

Changes made to the encoder voltages with non-
secured vertical axes can result in personal injury or
machine damage.

If you change the encoder voltage when vertical axes
are not secured, serious personal injury or equipment
damage can occur.

» Before measurements are performed on vertical
axes, always secure these axes to prevent them
from falling down.

A CAUTION

Non-matching memory areas can result in personal
injury or machine damage

Some interfaces (e.g., EnDat) provide the option

of storing machine- or system-specific data in the
customer's memory area. This data may contain safety-
relevant information.

> If servicing becomes necessary, you must ensure
that memory areas containing machine- or
equipment-specific information are matched.

5.2 Status and error messages

The operating statuses of the device are indicated by the
LEDs L1 and L2 on the front panel.

For information on the location of the LEDs, see "Front
panel", Page 24.

LED Condition Status

L1 Off Not ready
On (green)  Ready

L2 Off Encoder supply switched off
On (green) Encoder supply switched on

5.3 ATS software

The device serves to perform a detailed test of
incremental and/or absolute encoders (depending on the
interface in the closed control loop as well).

For operation, the ATS software included in delivery can
be installed on the PC. The installation and operation

of the ATS software is described in the "ATS Operating
Instructions" document, see "Notes on reading the
documentation", Page 19.

Recommended system requirements

B [BM PC or 100 % compatible PC

®  Screen resolution for ATS software: 1024 x 768 or
higher

B Windows Vista (32-bit), Windows 7 (32- and 64-bit),
Windows 8 (32- and 64-bit), Windows 10 (32- and 64-
bit)

B Approx. 500 MB of free memory on the hard disk
(when using ATS software)

= RAM > 2 GB

B High-Speed USB 2.0

5.1 Switch-on / Switch-off

Switch-on the device

For information on the location of the power switch, see
"Rear panel", Page 24

» Set the power switch to the I position

Switch-off the device
» Set the power switch to the 0 position

@ The system requirements and/or system
recommendations refer to the the ATS

software version at the time this manual
was printed. For current requirements of
a given ATS software version, refer to the
corresponding Product Information document
or the Release Notes of the ATS software
version.

o The power switch is protected by all-pole
fusing. To disconnect the unit completely
from power, the power connector must be
disengaged.
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6 Service and maintenance

6.1 Maintenance

®

This chapter contains a description of
maintenance work for the product only.
Further Information: Manufacturer's
documentation for the respective peripheral
devices

6.2 Cleaning

NOTICE

Cleaning with sharp-edged objects or aggressive
cleaning agents

Improper cleaning will cause damage to the product.

» Never use abrasive or aggressive cleaners, and
never use strong detergents or solvents

» Do not use sharp-edged objects to remove
persistent contamination

» Use only a cloth dampened with water and a mild
detergent for cleaning the exterior surfaces
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6.3 Maintenance schedule
The product is largely maintenance-free.

NOTICE

Consequential damage may occur upon device
operation following a defect!

If a defect has occurred on the device and you continue
to operate it, serious consequential damage may occur.
» Do not continue to operate the device with a defect
» Do not repair the device with a defect

» Replace defective devices immediately or contact a
HEIDENHAIN service agency

Annual maintenance Corrective action

activities

Contact HEIDENHAIN
service agency

All labels and symbols
provided on the product
must be checked for
readability

Have defective lines
replaced, contact HEIDEN-
HAIN service agency

Electrical connections
must be function tested
and checked for damage

Power cable must be
checked for improper
insulation or weak points

Replace power cable
according to specification

Protective ground
connection must be
function tested and
checked for proper
connection

Have connecting cables
replaced

We recommend returning the device to the
HEIDENHAIN calibration service every two
years in order to ensure traceable, accurate
and error-free operation.
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7 Removal and disposal

o When removing the device from NC-controlled
machines, special safety measures must be
followed as required.
Further information: "Safety precautions for
operation with and in machines.", Page 22.

The described safety precautions apply during
installation.
Further information: "Installation”, Page 24.

Preparation

» Set the power switch to the 0 position

» Disconnect the unit's power plug.

» Disconnect all of the device's connections

7.1 Disassembly

Storage after removal

If the unit will be temporarily stored after removal, the
specified ambient conditions must be maintained.

Further information: "Specifications', Page 31

Pack the device for storage

Repackaging should correspond to the original packaging
as closely as possible:

» Re-attach all connection parts to the product as they
were attached when received from the factory, or
repackage them in the original packaging as received
from the factory.

» Repackage the product, foam and cardboard box insert
as originally shipped from the factory

» Place all other components in the original packaging as
received from the factory. Further information: "ltems
supplied"’, Page 23

» Enclose all the documentation that were included in
the original packaging. Further information: "Storage
and distribution of the documentation®, Page 20

» Forward the product to recycling in
K accordance with the applicable local

When returning the device to the Service
Department, accessories and measuring
devices need not be returned with the device.
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72 Disposal

NOTICE

Incorrect disposal of the product!

Incorrect disposal of the product can cause
environmental damage.

» Do not dispose of electrical waste and
electronic components in domestic
waste

disposal regulations

If you have any questions about the disposal of the
product, please contact a HEIDENHAIN service
agency
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8 Specifications

Electrical data

Power supply u

AC 100 V to 240 V (£10 %),
50 Hz to 60 Hz (+2 Hz)
approx. 20 W

DC 24 V (£10 %),

approx. 20 W

Measure-
ment of supply
voltage and
supply current

Encoder input X1

Voltage: +0,5 % (min. £5 mV)
Current: +2 % (min. =1 mA)

15-pin D-sub connection, female
B Support depends on the software version of the ATS

software

= Adjustable from 2 V to 30 V with/without remote

sense control

®  Current limitation 750 mA

Information about the cable lengths:

» When using HEIDENHAIN cables. The
supply voltage range of the encoder must
be maintained.

Encoder input X1

Fanuc, B Cable lengths: functional limit
Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI = Cable lengths: functional limit

<100 m

Incremental signals are displayed in inverted form

Cutoff frequency, reduced by the ATS software to 100

kHz for certain measuring functions
If supported by the connected encoder

HTL only for service purposes via external signal
adapter, e.g., ID 1093210-01

Encoder output X2

15-pin D-sub connection, male

Feed-through
mode of X1

depending on the ATS version
® EnDat 2.1/EnDat 2.2

B Fanuc/Mitsubishi

"1 Vep

B TTL

11 pAee

External functions X3

Directly or via SA xxx signal adapter,

EnDat 2.1/ m Cable lengths: functional limit 6-0in Mini-DIN tion. |
EnDat 2.27 < 70 m, depending on clock -pin Min-DT-connection, female
frequency MSB output For EnDat 2.1/2.2
Compliance with test limits <2 m
(only incremental signals) Encoder input X4
B |nput frequency of incremental . :
signals3: < 1000 kHz 8+2-pin RJ45 connection, female
) . -CLiQ"
1 Vpp 1 = Cable lengths: functional limit DRIVE-CLIQ Only for HEIDENHAIN encoders
<150 m " DRIVE-CLIQ is a registered trademark of Siemens
Compliance with test limits <2 m Aktiengesellschaft, only HEIDENHAIN encoders are
B |nput frequency of incremental supported
signals?: < 1000 kHz
TTL E Cable lengths: functional limit Data interface X5
< 100 m/50 m, depending on min. USB USB 2.0 high speed?
edge separation " . .
Compliance with test limits < 2 m Lower USB transfer rates can result in measuring
= Input frequency of incremental errors. Only USB cables without extension that are
ol . i
signals : < 1000 kHz included in delivery
B Edge separation > 20 ns Test limits 1 Vpp
HTL4 ® Cable lengths: functional limit Measuring range for all input frequencies: 1.54 Vpp.
< 300 m, depending on the Extended measuring range 2 (9,6 Vpp) has increased
Eﬁlmmlgm edggtrs]cipaialfclo_rj[ 9 tolerances. Measuring range 2 is set automatically by
ompliance with test imits < 2 m the ATS software for a few particular encoders (with, for
® |nput frequency of incremental example 3 Vpp interface).
signals : < 500 kHz
B Edge separation > 20 ns Input frequency in kHz
11 pApp? ® Cable lengths: functional limit Parameters <1 110250 250 to 500
<30m Signal ampli-
Compliance with tgst limits <2 m twde (A B R) +2 % 3% 4%
® |nput frequency of incremental
signals?): < 300 kHz Asymmetry +0.002 +0.006 -
Signal ampli-
HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017 31



Input frequency in kHz

Parameters <1 1t0 250 250 to 500

On-off ratio

error TV1 or
TV2 +0.5° +1° +1.5°

Phase angle
error +0.5° +1° +1.5°

Reference
pulse width £2° - -

Reference
pulse position

Test limits 11 pApp

Measuring range for all input frequencies: 15.4 pApp

Extended measuring range 2 (96 yApp) has increased
tolerances. Measuring range 2 is set automatically by
the ATS software for a few particular encoders (with, for
example, 25 uApp interface).

Input frequency in kHz

Parameters <1 1 to 300
Signal amplitude (A, B, R) +3 % +5 %
Asymmetry +0.006 +0.006
Signal amplitude ratio £2 % 2 %
On-off ratio error TV1 or TV2 +1.5° +1.5°
Phase angle error +0.5° +1.0°
Reference pulse width +6.0° -
Reference pulse position +3.0° -

Test limits TTL
Measuring range for all input frequencies: 5V

Input frequency in kHz

Parameters <100 100 to 500 500 to 1000
Signal ampli-
tude"
Low level +0.05V _
High level 2 %
On-off ratio
error TV1 or
TV2 +0.5° +1.6° +2.5°
Phase angle
error +0.56° +1.5° +2.5°
Reference
pulse width +0.5° +1.5° +2.5°
Reference

+0.5° +1.5° +2.5°

pulse position

1 Signal amplitude (Ua1, Uar, Uaz, Uaz, Uao, Uso, Uas)
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Test limits HTL
Measuring range for all input frequencies: 10 V to 30 V.

Input frequency in kHz

Parameters <100 100 to 500
Signal ampli-

tude

LOW level +0.1V _
HIGH level 3 %

On-off ratio

error TV1 or

TV2 +0.6° +1.5°
Phase angle

error +1.5° +4°
Reference

pulse width £1.5° £2.5°
Reference

pulse position +1.5° +2.5°

1 HTL only for service purposes via external signal
adapter, ID 1093210-01

Ambient conditions

Operating 0 °C to 45 °C, no condensation
temperature
Storage 0 °C to 70 °C, no condensation
temperature

General information

Directives ® EMC Directive 2014/30/EU
B |Low Voltage Directive 2014/35/EU
Pollution 2
degree
Protection IP 20
EN 60529
Dimensions

See dimension drawings Page 182.
All dimensions are in millimeters [mm].
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1 Principes de base

1.1 A propos de cette notice

Cette notice contient toutes les informations et toutes
les remarques de sécurité qui permettent de monter et
d'installer I'appareil de maniére adéquate, sans utiliser le
logiciel ATS.

1.1.1 Informations sur le modele
N° d'identification

731626-01

Désignation du produit

PWM 20

1.1.2 Comment lire la documentation

Le tableau suivant énumere les différentes composantes
de la documentation, par ordre de priorité.

A AVERTISSEMENT

PWM 21 1200635-01

o Le numéro d'identification indiqué correspond
au numéro figurant sur |'étiquette signalétique.
Il se peut que le numéro d'identification
figurant sur |I'étiquette d'emballage soit
différent de celui mentionné sur I'étiquette
signalétique, car I'appareil peut étre livré dans
différents emballages.

Risques encourus en ne respectant pas le contenu
de la documentation !

Il peut en résulter des dommages matériels et/ou des
accidents allant de la simple blessure aux blessures
mortelles.

» Lire attentivement la documentation dans son
intégralité.

» Conserver la documentation pour pouvoir la
consulter ultérieurement.

Etiquette signalétique
L'étiquette signalétique se trouve au dos de |'appareil.

Exemple

BN (4 3 |
PWM 20 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAI

-3 -2
1 Désignation du produit
2 N° d'identification
3 Indice

o Le PWM 21 est le successeur du PWM 20 ;
leurs fonctions sont compatibles.

Valable pour le logiciel ATS :
® |e PWM 20 est toujours supporté

B |e PWM 21 est supporté a partir de la
version ATS V3.2.1

Documentation

Addendum

Description

Un addendum compléte ou
remplace certains passages
du manuel d'utilisation ou de
la notice d'installation. Tout
document de ce type inclus
dans la livraison doit étre Ilu
en priorité. Toutes les autres
informations contenues dans
la documentation conservent
leur validité.

Le manuel d'utilisation
contient toutes les informa-
tions et toutes les consignes
de sécurité qui permettent
de monter, d'installer et d'uti-
liser I'appareil de maniére
adéquate, conformément a
sa destination. Ce document
est inclus dans la livraison et
arrive en deuxieme position
en termes de priorité de
lecture.

Mode d'emploi

La documentation relative

a |'utilisation de |'appareil
avec le logiciel ATS peut étre
téléchargée depuis le site
www.heidenhain.fr .

Manuel d'utilisation du
logiciel ATS

Validité de la documentation

o Le numéro du document figure en bas a

gauche de la derniere page. La documentation
ne s'applique que si le numéro de document
correspond au numeéro de document
mentionné sur www.heidenhain.fr. || faut
également comparer la désignation, le numéro
d'identification et I'indice du produit figurant
sur |'étiquette signalétique avec les données
indiguées sur www.heidenhain.fr.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017

Documentation relative
aux systemes de
mesure et aux autres
appareils périphériques
raccordés

Les documents de ce type
ne sont pas inclus dans la
livraison. Ils sont inclus dans
la livraison des systémes

de mesure et des appareils
périphériques concernés.

Des modifications a apporter ? Une erreur a signaler ?

Nous nous efforgons en permanence d'améliorer notre
documentation. N'hésitez pas a nous faire part de vos
suggestions en nous écrivant a |'adresse e-mail suivante :

userdoc@heidenhain.de

33


http://www.heidenhain.fr
http://www.heidenhain.fr
http://www.heidenhain.fr
mailto:userdoc@heidenhain.de

1.1.3 Conservation et transmission de la
documentation

Ce manuel doit étre conservé a proximité immédiate

du poste de travail et doit pouvoir étre consulté a tout
moment par I'ensemble du personnel. L'exploitant est
tenu d'informer son personnel de I'endroit ou ce manuel
est conservé. Si ce manuel est devenu illisible, I'exploitant
est tenu de s'en procurer un nouvel exemplaire auprés du
fabricant.

Si I'appareil est transmis ou vendu a un tiers, les
documents suivants doivent impérativement étre remis au
nouveau propriétaire :

®  Addendum, si fourni
B Manuel d'utilisation

1.1.4 Groupe ciblé par cette notice

Le manuel d'utilisation doit étre lu et observé par toutes
les personnes en charge des opérations suivantes :

= Montage
Installation
Utilisation
Maintenance

Démontage, protection de I'environnement et
élimination
1.1.5 Types de remarques utilisés

Consignes de sécurité

Les consignes de sécurité ont pour but de mettre en
garde |'utilisateur devant les risques liés a la manipulation
de l'appareil et indiquent comment les éviter. Les
différentes consignes de sécurité sont classées par ordre
de gravité du danger et sont réparties comme suit :

ADANGER

Danger signale I'existence d'un risque pour les
personnes. Si vous ne suivez pas la procédure

qui permet d'éviter le risque existant, le danger
occasionnera certainement des blessures graves,
voire mortelles.

A AVERTISSEMENT

Avertissement signale |'existence d'un risque pour

les personnes. Si vous ne suivez pas la procédure qui
permet d'éviter le risque existant, le danger pourrait
occasionner des blessures graves, voire mortelles.

A ATTENTION

Attention signale I'existence d'un risque pour les
personnes. Si vous ne suivez pas la procédure qui
permet d'éviter le risque existant, le danger pourrait
occasionner de légéres blessures.

REMARQUE

Remarque signale I'existence d'un risque pour

les objets ou les données. Si vous ne suivez pas la
procédure qui permet d'éviter le risque existant, le
danger pourrait occasionner un dégat matériel.
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Notes d'information

Les notes d'information garantissent un fonctionnement
s(r et efficace de I'appareil. Les notes d'information sont
réparties comme suit :

Ce symbole signale une astuce.

Une astuce vous fournit des informations
supplémentaires ou complémentaires.

Le symbole représentant une roue dentée
signale que la fonction décrite dépend de la
machine, par ex. :

B \otre machine doit &tre équipée de |'option
de logiciel ou du hardware nécessaire.
B | e comportement des fonctions dépend

des parametres configurables sur la
machine.

©

Le symbole représentant un livre correspond
a un renvoi a une documentation externe, par
ex. la documentation du constructeur de votre
machine ou d'un autre fournisseur.

®

1.1.6  Eléments typographiques

Dans ces instructions d'utilisation, les éléments
typographiques suivants sont utilisés :

Représenta- Signification
tion
> . caractérise/remplace une action et le
> résultat d'une action
Exemple :
»  Appuyer sur OK
> La boite de dialogue contenant le
message se ferme.
L caractérise/remplace une
. énumération
Exemple :
B interface TTL
® interface EnDat
|
Gras permet d'identifier des menus, des

affichages et des boutons
Exemple :
> Appuyer sur Eteindre

> Le systeme d'exploitation se
ferme.

» Mettre |'appareil hors tension en
utilisant I'interrupteur d'alimenta-
tion
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2 Sécurité

Les consignes de sécurité qui s'appliquent pour
|'utilisation du systeme sont les consignes de sécurité
généralement reconnues, particulierement celles qui

sont reconnues dans le cadre d'une utilisation avec des
appareils sous tension. Le non-respect de ces consignes
de sécurité risque d'endommager |'appareil ou d'entrainer
des blessures corporelles.

Les consignes de sécurité peuvent varier d'une entreprise
a l'autre. En cas de divergence entre le contenu de cette
notice et les consignes internes de |'entreprise utilisant
cet appareil, ce sont les instructions les plus strictes qui
prévalent.

2.1 Utilisation conforme a la destination

L'appareil ne peut étre utilisé qu'a condition que son état
soit s(r et irréprochable. Il est exclusivement destiné a
|'usage suivant :

B Diagnostic et réglage des systemes de mesure
HEIDENHAIN a interface absolue et incrémentale

Toute autre utilisation de I'appareil est considérée comme
non conforme a sa destination et peut provoquer des
blessures et des dommages.

2.2 Utilisation non conforme a la
destination

Toute utilisation qui n'est pas mentionnée au paragraphe
"Utilisation conforme a la destination" est considérée
comme non conforme a la destination. L'exploitant est
seul responsable des dommages susceptibles de résulter
d'une utilisation non conforme.

De plus, les activités énumérées ci-aprés ne sont pas
autorisées :

® utilisation avec des pieces, cables ou raccords
défectueux ou non conformes aux normes

utilisation dans un environnement explosible

Utilisation non conforme aux conditions de service
selon les voir "Caractéristiques techniques”,
Page 45

B modification de I'appareil ou des périphériques sans le
consentement du fabricant
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2.3 Qualification du personnel

Le montage, l'installation, I'utilisation, I'entretien et le
démontage nécessitent une qualification spécifique en
tant que technicien de maintenance. Le technicien de
maintenance doit s'étre suffisamment informé avec la
documentation relative a I'appareil et aux périphériques
connectés avant de manipuler I'appareil.

Les qualifications font I'objet d'une spécification ci-apres :
Le technicien de maintenance utilise et manipule I'appareil
conformément a sa destination. Il a été spécialement
formé pour I'environnement de travail dans lequel il
travaille. Du fait de sa formation professionnelle, de

son savoir, de son expérience et de sa connaissance

des regles et normes en vigueur, le technicien de
maintenance est en mesure d'effectuer les taches qui lui
incombent dans le cadre de |'application concernée, mais
également de détecter et d'éviter tout risque éventuel. |l
doit satisfaire aux regles et dispositions |égales en vigueur
en matiere de prévention des accidents.

2.4 Obligations de I'exploitant

L'exploitant est le propriétaire de |'appareil et des
périphériques ou bien la personne qui les loue. Il est
tenu de s'assurer que l'appareil et les périphériques sont
utilisés de maniere conforme.

L'exploitant doit impérativement :

= confier les différentes taches a effectuer sur I'appareil
a un personnel qualifié, compétent et autorisé ;

® informer le personnel de ses compétences et
fonctions et étre a méme d'en fournir la preuve (voir
"Qualification du personnel") ;

B s'assurer que |'appareil est exclusivement utilisé
dans des conditions irréprochables d'un point de vue
technique ;

B s'assurer que |'appareil est protégé de toute utilisation
non autorisée.

2.5 Informations générales relatives a la
sécurité
Les consignes de sécurité spécifiques a respecter pour

chaque type d'interventions sur |'appareil sont indiquées
dans les chapitres correspondants de cette notice.
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2.5.1 Informations de sécurité relatives a

l'installation électrique

A AVERTISSEMENT

Il est dangereux de toucher les piéces conductrices
de tension en ouvrant l'appareil.

Un risque de décharge électrique, de brdlure ou de
blessure mortelle peut survenir.

> Les travaux doivent étre exclusivement effectués
hors tension par du personnel qualifié.

A AVERTISSEMENT

Danger d'électrocution en cas de contact direct ou
indirect avec les piéces conductrices de tension

Un risque de décharge électrique, de brllure ou de
blessure mortelle peut survenir.

» Seul un personnel spécialement formé est habilité a
effectuer des travaux sur l'installation électrique ou
sur les composants conducteurs de courant.

» Utiliser exclusivement des connecteurs et
des cébles conformes aux normes pour les
raccordements au réseau et toutes les connexions
d'interfaces

» Faire immédiatement remplacer les composants
électrigues défectueux par le fabricant

> Contrdler régulierement tous les cébles raccordés
et tous les ports de I'appareil. Remédier
immédiatement aux défauts, tels que les liaisons
desserrées ou les cables fondus

REMARQUE

Décharge électrostatique (DES)

Cet appareil contient des composants qui peuvent étre
détruits par une décharge électrostatique (DES).

» Respecter impérativement les consignes de
sécurité lors de la manipulation de composants
sensibles aux décharges électrostatiques

» Ne jamais toucher les plots sans mise a la terre
appropriée

» Porter un bracelet antistatique pour les
interventions sur les prises de |'appareil

REMARQUE

Détérioration des composants internes de
I'appareil !

Toute ouverture de |'appareil rend la garantie et la
responsabilité du fabricant caduque.

» Ne jamais ouvrir le boitier
» Laisser le fabricant intervenir

2.6 Mesures de sécurité dans le cadre
d'une utilisation avec/sur des
machines

A DANGER

Risque de blessures graves ou de dégats matériels
importants suite a une mauvaise manipulation de la
CN!

Utilisation non conforme en raison d'une mauvaise
manipulation ou d'une mauvaise programmation de la
CN, ou a cause de paramétres machine erronés ou non
optimaux

» Pour analyser au mieux le comportement incorrect
d'une machine a commande numérique, il est
nécessaire d'avoir des connaissances fonda-
mentales sur la machine, les moteurs d'en-
trainement, les variateurs et les commandes
numeériques, ainsi que sur leurs interactions avec les
systemes de mesure.

» Outre les consignes de ce mode d'emploi, il faut
respecter les regles de sécurité et de prévention
des accidents qui s'appliquent dans le cadre de I'uti-
lisation des machines, des moteurs d'entrainement,
des variateurs et des commandes numériques
concerné(e)s.

» Dans le cas ou |'appareil serait encastré dans
une machine ou utilisé dans d'autres conditions
particulieres, toutes les consignes de sécurité
mentionnées dans ce mode d'emploi devront étre
adaptées a la situation d'utilisation.

» Respecter les conditions spéciales de mise a la
terre qu'implique un montage encastré, ou un
montage en mode boucle fermée dans la boucle
d'asservissement des machines a CN.

» Siune erreur est diagnostiquée, consulter impéra-
tivement le constructeur de la machine
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3

Montage

3.1 Contenu de la livraison

La livraison du modele de base contient les articles
suivants :

Appareil

Céble secteur de 3 m avec prise d'alimentation
européenne (type F)

Manuel d'utilisation
Céable de liaison USB de 2 m
CD contenant le logiciel ATS

Addendum (optionnel, voir "Comment lire la docu-
mentation"”, Page 33 pour plus d'informations)

L'appareil peut étre fourni en option comme
composant d'un kit de diagnostic pour
systéme de mesure. Dans ce cas, la livraison
inclut des composants supplémentaires. Pour
plus d'informations, voir la notice d'utilisation
du logiciel ATS.

3.2 Lieu d'installation

REMARQUE

Dommage de l'appareil !

S'il n'est pas correctement installé, I'appareil peut étre
endommageé.

» Installer I'appareil uniguement en position
horizontale

» Choisir un lieu d'installation qui soit facilement
accessible pendant le service

» Installer I'appareil dans un endroit bien aéré

» Ne pas obturer les ouvertures d'aération sur les

cOtés et a l'arriere. Ne pas empécher la libre
circulation de I'air.

Déballage de I'appareil

vVvYVvyyvwvyy

Ouvrir le carton d'emballage par le haut

Retirer le matériau d'emballage

Sortir le contenu

Vérifier que le contenu de la livraison est complet

Vérifier que la livraison n'a pas été endommagée
pendant le transport

L'appareil est équipé d'un ventilateur a
régulation de température. En cas de
dépassement de la température intérieure
maximale, le ventilateur se met en marche
et s'arréte au terme de la phase de
refroidissement.

En cas d'avarie de transport :

» Conserver les emballages pour les besoins
de I'enquéte

» Contacter HEIDENHAIN ou le constructeur
de la machine

Ceci vaut également pour les demandes de
pieces de rechange.

En cas d'avarie

>
>

Faire constater |'avarie par le transporteur

Conserver les emballages pour les besoins de
I'enquéte
Informer I'expéditeur de I'avarie

Le cas échéant, s'adresser au distributeur en qualité
d'intermédiaire

Pour les pieces de rechange, contacter le distributeur

HEIDENHAIN ou le fabricant de I'appareil.

Accessoires
Le manuel d'utilisation du logiciel ATS offre une vue

d'ensemble des articles qu'il est possible de commander

en option pour cet appareil auprés de HEIDENHAIN.
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Pour des informations sur le montage encastré, voir "C"
sur la page de couverture dépliante.
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4

REMARQUE

Brancher et débrancher les connecteurs !

Installation

Risque d'endommagement des composants internes

» Ne brancher ou débrancher les connecteurs que si
|'appareil est hors tension

Selon la variante, il se peut que la procédure
d'installation soit un peu différente de

la procédure décrite dans ce chapitre. Si
|'addendum fourni avec le produit contient des
informations sur I'installation, celles-ci sont
prioritaires par rapport a celles mentionnées
dans ce chapitre.

Les figures représentant I'affectation des plots
font référence aux connecteurs situés sur
|'appareil, et non aux prises.

La responsabilité du systéme dans lequel
|'appareil est utilisé incombe a I'exploitant de
ce systeme.
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4.1 \Vue d'ensemble de I'appareil

Face avant de I'appareil
Voir "A" sur la page de couverture dépliante.

X1 Entrée Sub-D 15 plots pour systémes de me-
sure HEIDENHAIN avec

B Interface 11 pAcc/25 PACc

B Interface 1 Vce/3 Vee
(1 Vee/Z1, 1 V¢ avec des seuils,
1 V¢c avec horloge/données)

B interface EnDat/SSI
interface TTL avec des seuils

Interface HTL (raccordement

possible uniguement a des fins de
maintenance avec un adaptateur externe,
p. ex. ID 1093210-01)

B interface Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa ou

Panasonic

X2 sortie Sub-D 15 plots pour le mode Boucle
fermée des signaux de mesure provenant du
port X1

X3 connecteur mini-DIN 6 plots pour les
fonctions externes

X4 Prise RJ45 8+2 plots pour systemes de
mesure avec interface DRIVE-CLIQ

L1 LED d'indication d'état

Eteinte : pas prét a étre utilisé
Allumée (en vert) : prét a étre utilisé

L2 LED d'indication d'état de |'alimentation des
systémes de mesure
Eteinte : le systéme de mesure est hors
tension
Allumée (en vert) : le systéme de mesure est
sous tension

Dos de I'appareil
Voir "B" sur la page de couverture dépliante.

1 Interrupteur d'alimentation

X5 Prise USB femelle de type B (USB 2.0), inter-
face de données

X6 Raccordement secteur
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4.2 Raccordement de la tension
d'alimentation

A AVERTISSEMENT

Risque de décharge électrique !

Les appareils qui ne sont pas correctement mis a la
terre peuvent provoquer des blessures graves voire
mortelles, suite a une décharge électrique.

» D'une maniere générale, utiliser un cable secteur a
3 plots.

> Veérifier que le conducteur de mise a la terre est
correctement raccordé a l'installation du batiment.

A AVERTISSEMENT

Risque d'incendie en cas d'utilisation de cables
secteur non conformes aux exigences nationales
requises sur le lieu d'installation.

Les appareils qui ne sont pas correctement mis a
la terre peuvent provoquer des chocs électriques
responsables de blessures graves, voire mortelles.

» Utiliser exclusivement un cable secteur qui est
au minimum conforme aux exigences nationales
requises sur le lieu d'installation

» Utiliser le cable secteur fourni pour raccorder la prise
d'alimentation X6 a la prise secteur avec conducteur
de mise a la terre

Pour connaitre la position de la prise d'alimentation au dos
de l'appareil, voir "Dos de I'appareil”, Page 38.

Pour connaitre |'affectation des broches du connecteur X6,
voir "R", Page 186.

4.3 Décharge électrostatique

REMARQUE

Décharge électrostatique (DES) !

L'électronique de I'appareil peut étre détruite par une
décharge électrostatique (DES).

> Respecter impérativement les consignes de
sécurité lors de la manipulation de composants
sensibles aux décharges électrostatiques

» Ne jamais toucher les plots sans mise a la terre
appropriée
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4.4 Connexion de systemes de mesure

REMARQUE

Une plage d'alimentation en tension incorrecte
et un mauvais cablage peuvent endommager
I'appareil et le systeme de mesure !

Une mauvaise plage d'alimentation en tension, un
mauvais cablage ou une mauvaise affectation des
broches peut endommager |'appareil et le systéme de
mesure.

» Respecter la plage d'alimentation en tension du
systéme de mesure connecté

» Vérifier que le cablage assurant la liaison entre le
systeme de mesure et |'appareil est correct

» Les broches ou fils non utilisés doivent rester libres.

» Ne brancher/débrancher le cable de liaison entre le
systeme de mesure et I'appareil que si l'installation
est hors tension

» Le raccordement et |'utilisation de |I'appareil
avec des systemes de mesure autres que ceux
de la marque HEIDENHAIN engagent la seule
responsabilité de |'utilisateur.

Possibilités de raccordement

B |es systemes de mesure dotés d'une interface
15 plots peuvent étre connectés a l'entrée de systeme
de mesure X1 qui se trouve a |'avant de |'appareil.

B |a sortie de systeme de mesure X2 est utilisée pour
les systemes de mesure a interface 15 plots qui sont
montés en mode Boucle fermée.

B |es systemes de mesure a interface DRIVE-CLIQ
8+2 plots se connectent a I'entrée X4 située a l'avant
de l'appareil.

Pour connaitre la position des connecteurs, voir "Vue
d'ensemble de |'appareil", Page 38.

Consulter le catalogue pour connaitre I'affection des
plots sur les cébles de liaison.

Remarques a propos de I'affectation des plots
en annexe :

blindage du céble relié au boftier ;

Up = alimentation en tension

Sensor : les lignes de retour sont reliées

a la ligne d'alimentation en tension
correspondante dans le systéme de mesure
en fonction des paramétrages du logiciel ATS
(document "Notice d'utilisation du logiciel
ATS", voir "Comment lire la documentation®,
Page 33)
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Interface EnDat/SSI

Broche Fonction

1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux (uniqguement
avec les désignations EnDat 01 et
EnDat 02)

2,4,10,12 Alimentation en tension

5,8, 13, 15 Transfert de données série

6 Blindage interne

Pour le brochage des signaux EnDat/SSI, voir "F",
Page 183.

Interface Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, Panasonic

Plot Fonction

1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux (si dispo-
nibles, uniguement a des fins de

réglage ; ne pas cabler en service

normal)
2,4,10,12 Alimentation en tension
5,8, 13, 15 Transfert de données série
6 /

Pour I'affectation des signaux Fanuc, voir "G".
Pour I'affectation des signaux Mitsubishi, voir "H".
Pour I'affectation des signaux Yaskawa et Panasonic, voir

o Fanuc et Mitsubishi : ne pas céabler les plots 5
et 13 en cas de "one pair transmission".

Interface 1 V¢e/3 Ve

Plot Fonction

1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux

2,4,10, 12 Alimentation en tension

5, 6,8, 13, 15 Autres signaux dépendants de |'ap-

pareil
(commutation interne a l'appareil)

Pour I'affectation des signaux 1 Vcc avec des seuils, voir
"
Pour I'affectation des signaux 1 V¢c/Z1, voir "K".

Pour I'affectation des signaux 1 Vcc avec horloge/données

voir "L".

Interface 11 pAcc/25 pAcc

Interface TTL (avec seuils) et interface HTL

Plot Fonction
1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux
2,4,10,12 Alimentation en tension
3,13, 15 /
6, 8 Signaux Limit
(si supportés par le systéme de
mesure)

Pour I'affectation des signaux TTL et HTL voir "N".

Port X4

Pour I'affection des signaux DRIVE-CLiQ voir "P",
Page 186.

Sortie de systéme de mesure X2

L'entrée du systeme de mesure X1 de |'appareil est
reliée galvaniqguement a la sortie X2 du systeme de
mesure. Les signaux ou le repérage des broches en sortie
correspondent respectivement aux signaux en entrée
(récupérés ou reconstitués).

[l n'y a pas de séparation galvanique des signaux.

Les lignes d'alimentation et les lignes de retour sont
commutées par le logiciel ATS (a partir de la version V2.6)
en fonction des différents modes de fonctionnement et
peuvent étre reliées (voir les exemples ci-aprés). Ainsi,

il est possible de garantir que la tension d'alimentation
générée par |'appareil n'est pas appliquée a X2.

Exemple 1 — L'appareil se trouve en mode Boucle
fermée (systéeme de mesure alimenté par |I'électronique
consécutive) ou le logiciel ATS n'est pas démarré :

Up
Up Sensor
0V Sensor
oV

Exemple 2 — L'appareil alimente le systéme de mesure via
X1

X1 Tpwiv
Up O— I:
Up Sensor  O—
0V Sensor  O— I
ov O

Raccorder les cables des systémes de mesure

» Raccorder les systemes de mesure a leurs
connecteurs respectifs.

Plot Fonction » Pour les connecteurs avec vis : ne pas serrer
1,3,79 11,14 Signaux incrémentaux complétement les vis. )

- - - » Ne pas exercer de charge mécanique sur les
2,4 Alimentation en tension connecteurs (entrée de systéme de mesure X4).
56,8 10,12,13,15 /
6 Blindage interne

Pour I'affectation des signaux 11 pAcc (25 pAcc) voir "M".
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0 Les broches ou fils non utilisés doivent rester
libres !
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4.4.1 Conditions de mise a la terre en mode
Boucle fermée

L'appareil est doté d'un bloc d'alimentation interne a
longue portée. Pour cette raison, il est nécessaire d'avoir
une connexion a la terre PE (terre de protection) qui soit
également reliée au boitier de 'appareil. Si I'appareil est
intégré dans la boucle d'asservissement d'une machine
commandée par CN, alors la présence d'une mise a la
terre supplémentaire vient modifier le concept de mise a
la terre.

Il est possible d'y remédier avec les mesures suivantes :

» alimenter |'appareil via un transformateur de
séparation ou

» alimenter 'appareil en 24 V CC

Pour analyser les données de mesure de |'appareil,

un PC lui est raccordé via l'interface USB. Dans le PC,
le potentiel 0 V est généralement relié au connecteur
de mise a la terre (USB également). Si I'appareil est
intégré dans la boucle d'asservissement d'une machine
a CN, alors les conditions relatives a la liaison 0 V sont
également modifiées.

Il est possible d'y remédier avec les mesures suivantes :

» utiliser comme PC un ordinateur portable sur batterie
ou

» utiliser un PC doté un bloc d'alimentation sans
connecteur de mise a la terre

4.4.2 Intégration dans la boucle d'asservissement
d'une machine a CN

A des fins de diagnostic, I'appareil peut étre intégré dans
la boucle d'asservissement d'une machine commandée
par CN, par l'intermédiaire de I'entrée et de la sortie du
systeme de mesure (voir "Sortie de systéeme de mesure
X2", Page 40).

A AVERTISSEMENT

Risque de décharge électrique !

L'insertion de I'appareil dans la boucle
d'asservissement d'une machine a CN risque de
modifier les conditions de mise a la terre.

> Adapter la mise a la terre aux conditions
particulieres de la situation d'utilisation

La possibilité d'utiliser I'appareil en mode Boucle fermée
dépend de la version de logiciel ATS. Cela n'est possible
qu'en respectant les conditions de mise a la terre
applicables.

Toutefois, I'utilisation d'un adaptateur de signal (p. ex. SA
100, SA 110,000) est généralement recommandée.

L'appareil doit étre raccordé dans I'ordre suivant :
» Mettre d'abord la machine hors tension
» Débrancher ensuite les connecteurs
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45 Connexion d'un ordinateur
Un ordinateur peut étre relié au port USB X5 (USB type B)
par l'intermédiaire de son interface USB 2.0 High Speed.

» Raccorder le port USB de I'ordinateur au connecter X5
a l'aide d'un céble USB (voir "Contenu de la livraison”,
Page 37)

Pour plus d'informations sur la position des connecteurs,
voir "Dos de |'appareil’, Page 38.

Pour connaitre I'affectation des broches du port X5, voir
'Q", Page 186.

4.6 Connexion d'un périphérique externe
Un périphérique externe peut étre raccordé au port X3
avec un connecteur mini-DIN & 6 plots.

» Raccorder le connecteur mini-DIN du périphérique
au connecteur mini-DIN 6 plots en utilisant un céable
standard disponible dans le commerce

Pour plus d'informations sur la position des connecteurs,
voir "Face avant de |'appareil", Page 38.

Pour connaitre |'affectation des broches du port X3, voir
‘0", Page 186.
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5 Utilisation

A AVERTISSEMENT

En modifiant la tension d'alimentation des
systemes de mesure pendant le service, il
est possible de provoquer des blessures ou
d’endommager la machine !

Risque de blessures ou de dommages matériels graves
en cas de modification de la tension d'alimentation des
systémes de mesure pendant les déplacements de la
machine.

» Ne pas modifier les paramétres ni la tension
d'alimentation des systémes de mesure lorsque la
machine se déplace et qu'un PWM se trouve dans
la boucle d'asservissement.

5.1 Mise sous/hors tension de lI'appareil

Mettre I'appareil sous tension

Pour connaitre la position de I'interrupteur d'alimentation,
voir "Dos de I'appareil", Page 38.

> Mettre l'interrupteur d'alimentation sur |

Mettre I'appareil hors tension
» Mettre l'interrupteur d'alimentation sur 0.

o Tous les poéles de l'interrupteur d'alimentation
sont sécurisés. L'appareil ne peut étre coupé
définitivement de la source de courant qu'en

tirant sur I'interrupteur d'alimentation.

A AVERTISSEMENT

Risque de blessures ou de dommages de la
machine si la tension d’alimentation des systémes
de mesure est modifiée alors que les axes verticaux
ne sont pas sécurisés.

Risque de blessures ou de dommages matériel graves
en cas de modification de la tension d'alimentation du
systeme de mesure alors que les axes verticaux ne
sont pas sécurisés.

» D'une maniere générale, pour prévenir tout risque
de chute, il faut toujours sécuriser les axes verticaux
avant de procéder a des mesures sur ces derniers.

A ATTENTION

Des zones de mémoire non synchronisées peuvent
entrainer des blessures ou endommager la
machine.

Certaines interfaces, comme I'EnDat par exemple,
offrent la possibilité d'enregistrer des données
spécifiques a l'installation ou a la machine dans la zone
de mémoire du client. Ces données peuvent contenir
des informations pertinentes pour la sécurité.

» En cas de maintenance, s'assurer que les zones
de mémoire contenant les données propres a la
machine ou a I'installation sont bien synchronisées.
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5.2 Indication des états et des erreurs

Ce sontles LED L1 et L2 situées en face avant
de I'appareil qui permettent de connaitre I'état de
fonctionnement de |'appareil.

Pour connaitre la position des LED, voir "Face avant de
I'appareil", Page 38.

LED Etat Etat

L1 Eteinte Hors service
Allumée Prét a fonctionner
(en vert)

L2 Eteinte Systémes de mesure hors tension
Allumée Systemes de mesure sous tension
(en vert)
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5.3 Logiciel ATS

L'appareil permet de contréler de maniere détaillée un
systéeme de mesure incrémentale ou absolue (selon
I'interface, en boucle fermée également).

Pour I'utilisation de I'appareil, il est possible d'installer sur
le PC le logiciel ATS fourni en méme temps. L'installation
et I'utilisation du logiciel ATS font I'objet d'une description
dans le document "Manuel d'utilisation du logiciel ATS",
voir "Comment lire la documentation”, Page 33.

Exigences a remplir par le systeme
® PCIBM ou PC 100 % compatible

B Résolution d'écran requise pour le logiciel ATS : 1024 x
768 minimum

B Windows Vista (32 bits), Windows 7 (32 et 64 bits),
Windows 8 (32 et 64 bits), Windows 10 (32 et 64 bits)

E environ 500 Mo de mémoire disponible sur le disque
dur (en utilisant le logiciel ATS)

= Mémoire vive > 2 Go

® USB 2.0 High Speed

@ Les exigences et les recommandations

relatives au systéme se réferent a la version
du logiciel ATS qui est disponible au moment
de I'impression de la présence notice. Vous
trouverez les exigences actuelles relatives a la
version du logiciel ATS dans les informations
produits concernées ou dans les "Release
Notes" de la version du logiciel ATS.
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6 Entretien et maintenance

6.1 Maintenance

@ Ce chapitre est consacré aux opérations de
maintenance de |'appareil.
Pour plus d'informations : voir la
documentation du fabricant des appareils
périphériques concernés.

6.2 Nettoyage

REMARQUE

Nettoyage avec des produits tranchants ou
agressifs

Un mauvais nettoyage endommage |'appareil.

» Ne pas utiliser d'agents nettoyants ou de solvants
agressifs ou abrasifs

» Ne pas utiliser d'objets tranchants pour enlever les
salissures tenaces

» Essuyer les surfaces extérieures avec un chiffon
humide et un agent nettoyant doux.
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6.3 Plan d'entretien

L'appareil ne nécessite pratiquement pas d'entretien.

REMARQUE

Dommages consécutifs dis a la poursuite du
fonctionnement de I'appareil aprés qu’un défaut

soit survenu !

défaut

Si un défaut survient sur 'appareil et que vous
continuez a vous en servir, vous pouvez occasionner
des dommages consécutifs graves.

» Ne pas continuer a utiliser I'appareil en cas de

> Ne pas réparer |'appareil en cas de défaut

» Remplacer immmédiatement |'appareil défectueux ou
contacter un service aprés-vente HEIDENHAIN

7 Démontage et élimination des
déchets

o Pour démonter un appareil monté sur une
machine a CN, il est impératif de respecter
les mesures de sécurité applicables le cas
échéant.
Informations complémentaires: "Mesures de
sécurité dans le cadre d'une utilisation avec/
sur des machines", Page 36

Les consignes de sécurité mentionnées
doivent étre appliquées dans le cadre de
I'installation.

Informations complémentaires:
"Installation”, Page 38

Etapes d'entretien
annuelles

Vérifier la lisibilité des
étiquettes, inscriptions
et symboles figurant sur
|'appareil.

Résolution du probléeme

Contacter la filiale HEIDEN-
HAIN assurant le S.A.V.

Controéler I'état et le
fonctionnement des
liaisons électriques.

Le cas échéant, faire
remplacer les liaisons
électriques défectueuses
en contactant la filiale
HEIDENHAIN assurant le
S.AV.

Controéler le céble secteur
en vérifiant I'état de I'iso-
lation et I'absence d'ano-
malies.

Changer le céble secteur
conformément aux spécifi-
cations.

Vérifier la bonne
connexion du conducteur
de protection (mise a la
terre) et s'assurer qu'elle
fonctionne correctement.

Faire remplacer les cébles
de liaison.

HEIDENHAIN.

o Afin de garantir un fonctionnement
tracable, précis et sans erreur, nous vous
recommandons d'envoyer |'appareil, tous
les deux ans, au service d'étalonnage de

Préparation

» Mettre l'interrupteur d'alimentation sur 0.

» Débrancher la prise d'alimentation de |'appareil
» Débrancher toutes les connexions de I'appareil

71 Démontage

Stockage aprés démontage

Si I'appareil doit étre stocké provisoirement aprés
démontage, les conditions environnementales de
stockage devront étre observées.

Informations complémentaires: "Caractéristiques
techniques", Page 45

Emballer I'appareil pour le stockage

Les éléments doivent étre emballés de maniére a
correspondre au mieux a I'emballage d'origine :

> Toutes les pieces de vissage doivent étre en place sur
I'appareil ou bien emballées, selon |'état dans lequel
vous les avez recues a la livraison.

» Emballer I'appareil dans un carton conforme au carton
d'origine.

> Placer tous les autres composants dans I'emballage
d'origine. Informations complémentaires: "Contenu
de la livraison", Page 37

» Joindre I'ensemble des documents inclus dans la
livraison d'origine. Informations complémentaires:
"Conservation et transmission de la documentation”,
Page 34
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0 Si I'appareil doit étre retourné au service
apres-vente, il est inutile d'y joindre les
accessoires et les systemes de mesure.
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7.2  Elimination des déchets

REMARQUE

Mauvaise élimination de l'appareil !

Si I'appareil n'est pas correctement éliming,
des dommages environnementaux peuvent
en résulter.

» Ne pas éliminer les composants
électriques et électroniques avec les
déchets ménagers

» Eliminer I'appareil conformément a la
K réglementation locale en vigueur concer-
nant le recyclage

[ ]

» Pour toute question relative a I'élimination de
|'appareil, contacter un service apres-vente
HEIDENHAIN
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8 Caractéristiques techniques

Caractéristiques électriques

Alimentation
en tension

100V 4240V CA (10 %),
50 Hz a 60 Hz (+2 Hz)
env. 20 W

24V CC (£10 %),
env. 20 W

Mesure de la
tension et du
courant d'ali-
mentation

Tension : £0,5 % (£5 mV min.)

Courant : +2 % (+1 mA min.)

Entrée desysteme de mesure X1

Connecteur Sub-D femelle 15 plots

B Prise en charge en fonction de la version utilisée du

logiciel ATS
®  Configurable entre 2 V et 30 V avec/sans réglage par
télédétection
B [ imite de courant 750 mA

o Remarque sur la longueur des cables :
» Valable pour des cébles HEIDENHAIN.

La plage de tension d'alimentation du
systeme de mesure doit impérativement
étre respectée.

EnDat 2.1/
EnDat 2.27

Longueur de cable : limite fonc-
tionnelle < 70 m, dépend de la
fréquence d'horloge

Respect des seuils de contréle
<2m

(signaux incrémentaux
uniguement)

Fréguence d'entrée des signaux
incrémentauxd : < 1000 kHz

1 Ve

Longueur de céble : limite fonc-
tionnelle < 150 m

Respect des seuils de contréle
<2m

Fréequence d'entrée des signaux
incrémentaux? : < 1000 kHz

TTL

Longueur de cable : limite fonc-
tionnelle < 100 m/50 m, dépend
de I'écart min. entre les fronts
Respect des seuils de contréle
<2m

Fréguence d'entrée des signaux
incrémentaux : < 1000 kHz

Ecart entre les fronts > 20 ns

HTL4

Longueur de cable : limite fonc-
tionnelle < 300 m, dépend de
I'écart min. entre les fronts
Respect des seuils de contréle
<2m

Fréquence d'entrée des signaux
incrémentaux : < 500 kHz

Ecart entre les fronts > 20 ns
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Entrée desystéme de mesure X1

11 pAcch B |Longueur de céble : limite fonc-
tionnelle < 30 m
Respect des seuils de controble
<2m

B Fréquence d'entrée des signaux
incrémentaux? : < 300 kHz

Fanuc, ® Longueur de céble : limite fonc-
Mitsubishi, tionnelle < 30 m

Yaskawa

Panasonic

SSI B Longueur de céble : limite fonc-

tionnelle < 100 m
1 Les signaux incrémentaux sont représentés de
maniéere inversée.

2 La fréquence limite du logiciel ATS est réduite a
100 kHz pour certaines fonctions de mesure.

3 Si supporté par le systéeme de mesure raccordé

4 HTL uniguement disponible a des fins de
maintenance via un adaptateur de signal externe,
p. ex. ID 1093210-01

Sortie de systéme de mesure X2

Connecteur Sub-D male 15 plots

Mode Boucle
fermée de X1

directement ou via un adaptateur
de signal SA xxx, dépend de la
version ATS pour

B EnDat 2.1/EnDat 2.2
Fanuc/Mitsubishi

1 Vee

TTL

11 pAcc

Fonctions externes X3

Connecteur mini-DIN femelle 6 plots

Emission MSB  Pour EnDat 2.1/2.2

Entrée de systéme de mesure X4

Prise RJ-45 femelle 8+2 plots

DRIVE-CLiQV Uniguement pour les systemes de

mesure HEIDENHAIN

1 DRIVE-CLIQ est une marque déposée de la société
Siemens AG. Elle supporte uniquement les systemes
de mesure HEIDENHAIN.

Interface de données X5

USB USB 2.0 High Speed?

1 Des vitesses de transfert par USB moins élevées
risquent d'entrainer des erreurs de mesure. Utiliser
uniquement le cable USB fourni, sans rallonge
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Seuils de controle 1 V¢c

Plage de mesure pour toutes les fréguences d'entrée :
1,54 Vce.

La plage de mesure étendue 2 (9,6 Vc) présente de plus
grandes tolérances. Pour certains systemes de mesure
(p. ex. avec interface 3 V), le logiciel ATS configure
automatiquement la plage de mesure 2.

Fréquence d'entrée en kHz

Amplitude du
signal (A, B, R) +2 % +3 % +4 %

Ecart de
symétrie +0,002

+0,006

Rapport d'am-
plitude des

signaux +0,5 %

Ecart de
rapport

cyclique TV1 et
TV2 +0,5° +1° +1,5°

Ecart de I'angle
de phase +0,5° +1° +1,6°

Largeur de
I'impulsion
de référence

Position de
I'impulsion
de référence

Seuils de controle 11 pAcc

Plage de mesure pour toutes les fréquences d'entrée :
15,4 UACC

La plage de mesure étendue 2 (96 pAcc) présente de plus
grandes tolérances. Pour certains systemes de mesure
(p. ex. avec interface 25 pAcc), le logiciel ATS configure
automatiquement la plage de mesure 2.

Fréquence d'en-

trée en kHz
Paramétres <1 1...300
Amplitude du signal (A, B, R) ~ *3 % +5 %
Ecart de symétrie 0,006 0,006
Rapport d'amplitude des
sigpr)wzux P +2 % +2 %
Ecart de rapport cyclique TV1
et TV2 *1,5° +1,6°
Ecart de I'angle de phase +0,5° +1,0°

Largeur de l'impulsion .
de référence +6,0

Position de I'impulsion

s s o —
de référence +3,0
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Seuils de controle TTL Conditions environnementales

Plage de mesure pour toutes les fréquences d'entrée :

5V Température- 0 °C & 45 °C, sans condensation

de service
Fréquence d'entrée en kHz Température- 0°C & 70 °C, sans condensation

Parameétres <100 100 ... 500 500 ... 1000 de stockage

Amplitude du

signal? Généralités

NiveauLow 207 - : Directives = Directive CEM 2014/30/CE

Niveau High +2 % - .

- B Directive basse tension 2014/35/

Ecart de UE

rapport - -

cyclique TV1 et Degré de salis- 2

TV2 +0,5° +1,5° +2,5° sure

Ecart de I'angle Ind. de protec- 1P 20

de phase +0,5° +1,56° +2,5° tion EN 60529

Largeur de Cotes d’encombrement

I'impulsion Voir les plans d'encombrement Page 182.

de référence +0,5° +1,56° +2,5° 1oreme
Toutes les cotes sont indiquées en mm.

Position de

['impulsion

de référence +0,6° +1,6° +2,5°

1 Amplitude du signal (Usr, Ua1, Uaz, Uaz Uso, Ugo, Uss)

Seuils de controle HTL

Plage de mesure pour toutes les fréquences d'entrée :
10Va30V.

Fréquence d'entrée en kHz
Parameétres <100 100 ... 500

Amplitude du

signall)

Niveau Low 0,1V
Niveau High +3 %

Ecart de
rapport

cyclique TV1 et
TV2 +0,5° +1,6°

Ecart de I'angle
de phase +1,5° +4°

Largeur de
I'impulsion
de référence +1,5° +2,5°

Position de
I'impulsion
de référence +1,6° +2,6°

1 HTL uniguement disponible a des fins de maintenance
via un adaptateur de signal, p. ex. ID 1093210-01
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1 Informazioni basilari

1.1 Informazioni contenute nel presente

manuale
Il presente manuale contiene tutte le informazioni e
norme di sicurezza per il montaggio e l'installazione
conformi dell'apparecchiatura nonché per I'uso
dell'apparecchiatura se impiegato senza il software ATS.

1.1.1 Informazioni sul modello

Denominazione Codice prodotto

1.1.2 Indicazioni sulla lettura della
documentazione

La seguente tabella contiene i componenti essenziali della
documentazione ordinati per priorita di lettura.

A ALLARME

Rischi in caso di mancata osservanza della
documentazione!

Ne possono conseguire danni materiali e incidenti con
lesioni, anche con conseguenze letali.

» Leggere accuratamente e completamente la
documentazione

» Conservare a portata di mano la documentazione
per la consultazione

prodotto
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01
o |l codice prodotto indicato & il numero riportato
sulla targhetta di identificazione. Il codice

prodotto sull'etichetta di imballaggio pud

divergere dal codice prodotto sulla targhetta di
identificazione, in quanto |'apparecchiatura puo
essere fornita in differenti unita di imballaggio.

Targhetta di identificazione

La targhetta di identificazione € collocata sul retro
dell'apparecchiatura.

Esempio:

T CE | |
PWM 20 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN

3 2
1 Denominazione prodotto

2 Codice prodotto
3 Indice

o PWM 21 ¢ il successore di PWM 20, con cui e
completamente compatibile.

Per il software ATS:
® PWM 20 continuera a essere supportato

= PWM 21 sara supportato a partire da ATS
V3.2.1

Validita della documentazione

o Sull'ultima pagina della documentazione &
riportato in basso a sinistra un numero di

documento. La documentazione € valida se
il numero del documento coincide con quello
riportato all'indirizzo www.heidenhain.it.
A tale scopo & necessario confrontare la
denominazione prodotto, il codice prodotto
e l'indice sulla targhetta di identificazione
con i dati corrispondenti riportati all'indirizzo
www.heidenhain.it.
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Documentazione Descrizione

Appendice Un'appendice completa sosti-
tuisce i relativi contenuti del
manuale utente ed eventualmen-
te anche le istruzioni di installa-
zione. Qualora questo documen-
to sia incluso nella fornitura,
deve essere preventivamente
letto. Tutti gli altri contenuti della
documentazione mantengono la

propria validita.

I manuale utente contiene

tutte le informazioni e norme

di sicurezza per il montaggio,
I'installazione e il funzionamen-
to conforme e regolare dell'ap-
parecchiatura. E incluso nello
standard di fornitura ed & al
secondo posto in ordine di priori-
ta di lettura.

Manuale utente

La documentazione per |'impie-
go dell'apparecchiatura con il
software ATS puo essere scari-
cata nell'area di download di
www.heidenhain.it.

Manuale utente
Software ATS

Questi documenti non sono
inclusi nella fornitura, ma parte
integrante delle relative fornitu-
re dei sistemi di misura e unita
periferiche.

Documentazione dei
sistemi di misura
collegati e di altre
unita periferiche

Necessita di modifiche e identificazione di errori

E nostro impegno perfezionare costantemente la
documentazione indirizzata agli utilizzatori che invitiamo
pertanto a collaborare in questo senso comunicandoci
eventuali richieste di modifiche al seguente indirizzo
e-mail:

service@heidenhain.it

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017


http://www.heidenhain.it
http://www.heidenhain.it
http://www.heidenhain.it
mailto:service@heidenhain.it

1.1.3 Conservazione e inoltro della
documentazione

[l presente manuale deve essere conservato nelle
immediate vicinanze della postazione di lavoro e messo a
disposizione in qualsiasi momento dell'intero personale.
L'utilizzatore deve informare il personale sul luogo di
conservazione di tale manuale. Qualora il manuale

dovesse diventare illeggibile, I'utilizzatore deve provvedere

alla sua sostituzione rivolgendosi al produttore.

In caso di cessione o vendita dell'apparecchiatura a terzi
devono essere inoltrati i seguenti documenti al nuovo
proprietario:

B Appendice, se allegata

B Manuale utente

1.1.4 Destinatari del manuale

Il manuale utente deve essere letto, osservandone le
relative indicazioni, da ogni persona che si occupa di una
delle seguenti mansioni:

B Montaggio

Installazione

Funzionamento

Manutenzione

Smontaggio, tutela ambientale e smaltimento

1.1.5 Avvertenze utilizzate

Norme di sicurezza

Le norme di sicurezza informano di eventuali pericoli
nella manipolazione dell'apparecchiatura e forniscono
indicazioni sulla relativa prevenzione. Le norme di
sicurezza sono classificate in base alla gravita del pericolo
e suddivise nei seguenti gruppi:

A PERICOLO

Pericolo segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
sicuramente la morte o lesioni fisiche gravi.

o Il simbolo informativo segnala un
suggerimento.
Un suggerimento fornisce importanti
informazioni supplementari o integrative.

@ [l simbolo della ruota dentata indica che la
funzione descritta € correlata alla macchina,
ad esempio:

B |a macchina deve disporre di una
necessaria opzione software o hardware
B il comportamento delle funzioni dipende

dalle impostazioni configurabili della
macchina

@ [l simbolo del libro indica un rimando a
documentazione esterna, ad esempio
alla documentazione del costruttore della
macchina o di un produttore terzo.

A ALLARME

Allarme segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente la morte o lesioni fisiche gravi.

A ATTENZIONE

Attenzione segnala i rischi per le persone. Se non ci
si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente lesioni fisiche lievi.

Nota segnala i rischi per gli oggetti o i dati. Se non
ci si attiene alle istruzioni per evitarli, ne conseguono
probabilmente danni materiali.

NOTA

Indicazioni informative

Le indicazioni informative garantiscono un utilizzo
efficiente e senza guasti dell'apparecchiatura. Le

indicazioni informative sono suddivise nei seguenti gruppi:
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1.1.6 Formattazione dei testi

Nel presente manuale si addotta la seguente
formattazione per evidenziare i testi:

Rappresenta- Significato
zione
> .. Contraddistingue una operazione e il
> risultato della stessa
Esempio:
» Toccare OK
> |l messaggio viene chiuso
L Contraddistingue un elenco
LI Esempio:
B [nterfaccia TTL
® |nterfaccia EnDat
|
Bold Contraddistingue menu, visualizzazio-
ni e pulsanti
Esempio:

» Toccare Arresta
> |l sistema operativo si arresta
» Spegnimento dell'apparecchiatura
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2 Sicurezza

Per il funzionamento del sistema si applicano le

norme di sicurezza generalmente riconosciute, come
richiesto in ambienti con strumenti sotto tensione. La
mancata osservanza di tali norme potrebbe danneggiare
|'apparecchiatura o procurare lesioni al personale.

Le norme di sicurezza all'interno delle singole aziende
sono naturalmente diverse. Se sussiste un conflitto
tra quanto riportato nel presente manuale e le norme
dell'azienda che utilizza il sistema, sono prioritarie le
disposizioni piu severe.

2.1 Impiego previsto

L'apparecchiatura puo essere impiegata soltanto se in

condizioni perfette e sicure. E destinata esclusivamente

per il seguente impiego:

® diagnosi e taratura degli encoder HEIDENHAIN con
interfacce assolute e incrementali

Un uso diverso o che esula dallo scopo previsto

dell'apparecchiatura non & da considerarsi regolare e pud
comportare pericoli e danni.

2.2 Impiego non previsto

Ogni impiego non citato in 'Impiego previsto' &
da ritenersi non regolare. | danni da cio risultati
sono di esclusiva responsabilita dell'utilizzatore
dell'apparecchiatura.

Non sono inoltre ammessi i seguenti impieghi:

B impiego con componenti, cavi o collegamenti difettosi
0 non a norma

B impiego in ambiente con pericolo di esplosioni e
incendi

B impiego che esula dalle condizioni di esercizio in
conformita, vedere "Dati tecnici”, Pagina 60

= variazioni nell'apparecchiatura o nelle unita periferiche
senza consenso del costruttore
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2.3 Qualifiche del personale

Per montaggio, installazione, comando, manutenzione
e smontaggio & necessaria una qualifica professionale
come tecnico di assistenza. Per gli interventi
sull'apparecchiatura il tecnico di assistenza deve
essere sufficientemente informato con l'aiuto della
documentazione dell'apparecchiatura e delle unita
periferiche collegate.

Sono di seguito specificate le qualifiche.

[l tecnico di assistenza utilizza e comanda
I'apparecchiatura nell'ambito dell'impiego previsto. E
appositamente qualificato per I'ambiente di lavoro in cui
opera. Il tecnico di assistenza € in grado, in base alla sua
formazione, alle sue conoscenze ed esperienze tecniche
nonché alla sua padronanza delle norme e condizioni
pertinenti, di eseguire gli interventi impartiti riguardo

la relativa applicazione e di identificare e prevenire
autonomamente i possibili pericoli. Deve soddisfare

le condizioni delle norme legali in vigore in materia di
protezione antinfortunistica.

2.4  Obblighi del gestore

Il gestore possiede I'apparecchiatura e le unita periferiche
oppure ha noleggiato entrambe. E responsabile in
qualsiasi momento dell'impiego previsto.

[l gestore deve

B assegnare le diverse mansioni da eseguire sull'ap-
parecchiatura a personale qualificato, idoneo e
autorizzato

B addestrare il personale in modo documentabile
riguardo i poteri e le mansioni secondo "Qualifiche del
personale”

B garantire che |'apparecchiatura venga azionata esclu-
sivamente se in perfette condizioni tecniche

B assicurare che |'apparecchiatura venga protetta da un
uso non autorizzato alla fine del turno

2.5 Norme di sicurezza generali

Le norme di sicurezza specifiche, da osservare per le
singole attivita sull'apparecchiatura, sono indicate nei
relativi capitoli del presente manuale.
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2.5.1 Norme di sicurezza sull'impianto elettrico

A ALLARME

Contatto pericoloso con parti sotto tensione
all'apertura dell'apparecchiatura.

Ne potrebbero conseguire shock elettrici, ustioni o
morte.

» Far eseguire qualsiasi intervento da personale
specializzato solo in assenza di tensione

A ALLARME

Rischio di pericolosa scarica di corrente attraverso
il corpo con contatto diretto o indiretto con parti
sotto tensione.

Ne potrebbero conseguire shock elettrici, ustioni o
morte.

» Far eseguire qualsiasi intervento sull'impianto
elettrico e su componenti sotto tensione soltanto da
un tecnico specializzato e qualificato.

» Per il collegamento della rete e tutti i collegamenti
delle interfacce utilizzare esclusivamente cavi e
connettori realizzati a norma.

» Far sostituire immediatamente dal costruttore
componenti elettrici danneggiati.

» Controllare regolarmente tutti i cavi collegati
e le prese dell'apparecchiatura. Eliminare
immediatamente eventuali difetti, ad esempio
collegamenti allentati o cavi danneggiati.

2.6 Norme di sicurezza per
I'azionamento con e nelle macchine

A PERICOLO

Gravi danni personali o materiali a causa del
malfunzionamento del controllo NC!

Uso non regolare a causa di malfunzionamento del
controllo NC, errata programmazione NC, valori
parametrici della macchina errati o non ottimizzati

» Per poter valutare correttamente il comportamento
errato di una macchina con controllo numerico,
occorre disporre di conoscenze basilari su macchine,
motori, inverter e controlli numerici nonché sulle
relative interazioni con gli encoder.

» Oltre alle indicazioni riportate nel presente manuale,
€ pertanto necessario attenersi alle norme speciali
antinfortunistiche e di sicurezza durante I'uso di
macchine, motori, inverter e controlli numerici.

» Per il montaggio dell'apparecchiatura su una
macchina o per altri casi applicativi speciali &
opportuno adattare tutte le disposizioni di sicurezza
indicate nel presente manuale alle particolarita della
relativa situazione di impiego.

» In particolare occorre attenersi agli adattamenti
necessari alle condizioni di messa a terra modificate
per montaggio € misure in modalita anello di
regolazione chiuso delle macchine con controllo
numerico.

» Per la diagnosi di errori € indispensabile contattare |l
costruttore della macchina.

NOTA

Scarica elettrostatica (ESD)!

L'apparecchiatura contiene componenti a rischio
elettrostatico che possono essere distrutti da scarica
elettrostatica.

» Rispettare assolutamente le norme di sicurezza per
la gestione di componenti ESD sensibili

» Non toccare mai i pin di collegamento senza
regolare messa a terra

» In caso di interventi sui collegamenti
dell'apparecchiatura indossare un bracciale ESD con
messa a terra

NOTA

Danno dei componenti interni dell'apparecchiatura.

La garanzia legale e quella commerciale decadono se si
apre |'apparecchiatura.
» Non aprire in nessun caso |'apparecchiatura.

» Far eseguire qualsiasi intervento soltanto dal
produttore dell'apparecchiatura.
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3 Montaggio

3.1 Standard di fornitura

Lo standard di fornitura base comprende gli articoli
specificati di seguito.

B Apparecchiatura

® Cavo di alimentazione di 3 m di lunghezza con
connettore di rete Euro (tipo F)

Manuale utente
Cavo di collegamento USB di 2 m di lunghezza
CD con software ATS

Appendice (opzionale, per ulteriori informazioni vedere
"Indicazioni sulla lettura della documentazione”,
Pagina 48)

o L'apparecchiatura puo essere fornita su
richiesta come parte integrante di un set
diagnostico per sistema di misura. In tal caso
la fornitura include componenti aggiuntivi. Per
ulteriori informazioni vedere il manuale utente
Software ATS.

3.2 Luogo diinstallazione

NOTA

Danni all'apparecchiatura!

Se l'apparecchiatura viene installata erroneamente, ne
possono conseguire danni materiali all'apparecchiatura
stessa.

» Installare I'apparecchiatura soltanto in posizione
orizzontale

» Scegliere un luogo di installazione faciimente
accessibile durante il funzionamento

» Prestare attenzione alla perfetta aerazione

» Mantenere libere le aperture di ventilazione
posteriori e laterali € non impedire il passaggio
dell'aria

Disimballaggio dell'apparecchiatura
» Aprire in alto il cartone di imballaggio
Rimuovere il materiale di imballaggio
Rimuovere il contenuto

Controllare se la fornitura € completa

vvVvYwvyy

Controllare se la fornitura ha subito danni durante il
trasporto

0 L'apparecchiatura dispone di una ventola a
controllo termico. Al superamento di una
temperatura interna massima, la ventola si
inserisce e a raffreddamento avvenuto si
disinserisce di nuovo.

o In caso di danni dovuti al trasporto:

» Conservare il materiale di imballaggio per la
verifica

» Contattare HEIDENHAIN o il costruttore
della macchina

Lo stesso vale anche per i danni di trasporto
delle richieste di ricambi.

In caso di danni dovuti al trasporto

» Richiedere la conferma del danno da parte dello
spedizioniere

Conservare il materiale di imballaggio per la verifica
Informare il mittente riguardo i danni

vvyYyy

Mettersi in contatto con la filiale HEIDENHAIN o il
produttore per i ricambi

Accessori

Una panoramica di articoli opzionali, che possono essere
ordinati da HEIDENHAIN per questa apparecchiatura, €
riportata nel manuale utente Software ATS.
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Rivolgersi eventualmente alla filiale come intermediario

Per informazioni sulla posizione di montaggio vedere "C"
sulla pagina di copertina ripiegabile.
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4

NOTA

Esecuzione o allentamento di collegamenti!

Installazione

Pericolo di danneggiare i componenti interni.

» Eseguire o allentare i collegamenti solo con
apparecchiatura disinserital

A seconda della variante di equipaggiamento
|'installazione pud divergere dalla procedura
descritta nel presente capitolo. Nel caso in

cui I'appendice fornita insieme al prodotto
contenga informazioni sull'installazione, dare la
priorita alle informazioni ivi descritte rispetto a
quelle riportate nel presente capitolo.

Nelle figure delle piedinature sono
rappresentate le configurazioni degli attacchi
sull'apparecchiatura e non dei connettori.

La responsabilita di ogni sistema in cui viene
impiegata I'apparecchiatura & dell'utilizzatore di
tale sistema.
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4.1

Panoramica dell'apparecchiatura

Lato frontale dell'apparecchiatura

Vedere "A" sulla pagina di copertina ripiegabile.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

Ingresso Sub-D a 15 poli per sistemi di
misura HEIDENHAIN con

B interfaccia 11 YApp/25 LARP

B interfaccia 1 Vpp/3 Vpp
(1 Vpp/Z1, 1 Vpp con posizioni limite,
1 Vpp con clock/dati)

B interfaccia EnDat/SSI
interfaccia TTL con posizioni limite

interfaccia HTL (collegamento solo per
scopi di assistenza tramite adattatore
esterno, ad es. ID 1093210-01)

® interfaccia Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa o
Panasonic

Uscita Sub-D a 15 poli per la modalita misura
passante dei segnali dei sistemi di misura da
X1

Connettore Mini-DIN a 6 poli per funzioni
esterne

Connettore RJ45 a 8+2 poli per encoder con
interfaccia DRIVE-CLIQ

Visualizzazione di stato per predisposizione di
funzionamento

Off: non in stato di pronto
On (verde): in stato di pronto

Visualizzazione di stato per alimentazione dei
sistemi di misura

Off: alimentazione dei sistemi di misura disat-
tivata

On (verde): alimentazione dei sistemi di
misura attivata

Retro dell'apparecchiatura
Vedere "B" sulla pagina di copertina ripiegabile.

1
X5
X6

Interruttore di rete
Presa USB tipo B (USB 2.0), interfaccia dati
Collegamento di rete
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4.2 Collegamento della tensione di rete

A ALLARME

Pericolo di scosse elettriche!

Le apparecchiature non regolarmente messe a terra
possono causare lesioni serie 0 morte a causa di
scosse elettriche.

» Utilizzare un cavo di alimentazione tripolare.

» Assicurarsi di collegare il conduttore di protezione
(terra) al PE dell'edificio.

A ALLARME

Pericolo di incendio dovuto all'impiego di cavi
di alimentazione che non soddisfano i requisiti
nazionali del luogo di installazione.

Le apparecchiature non regolarmente messe a terra
possono causare lesioni serie 0 morte a causa di
scosse elettriche.

» Utilizzare soltanto un cavo di rete che soddisfi
almeno i requisiti nazionali del luogo di installazione.

» Collegare I'attacco di rete X6 con il cavo di
alimentazione in dotazione alla presa di rete con
messa a terra

Per informazioni sulla posizione del collegamento
di rete sul retro dell'apparecchiatura vedere "Retro
dell'apparecchiatura”, Pagina 53.

Configurazione del segnale dell'attacco di rete X6 vedere
"R", Pagina 186.

4.3 Scarica elettrostatica

NOTA

Scarica elettrostatica (ESD)!

L'elettronica dell'apparecchiatura puo essere distrutta
da scarica elettrostatica.

» Rispettare assolutamente le norme di sicurezza per
la gestione di componenti ESD sensibili

» Non toccare mai i pin di collegamento senza
regolare messa a terra
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4.4 Collegamento degli encoder

NOTA

>

>

Danni all'apparecchiatura e danni agli encoder a
causa del range di alimentazione di tensione errato
e cablaggio errato!

Un range errato della tensione di alimentazione e il
cablaggio/la piedinatura errati possono comportare
danni all'apparecchiatura e all'encoder.

Rispettare il range di alimentazione di tensione
dell'encoder collegato.

Verificare se il cavo di collegamento tra encoder e
apparecchiatura & cablato correttamente.

Lasciare liberi i pin e i conduttori inutilizzati!

Inserire e staccare il cavo di collegamento tra
encoder e apparecchiatura soltanto in assenza di
tensione.

L'operatore & responsabile di qualsiasi

rischio per il collegamento e il funzionamento
dell'apparecchiatura con encoder non HEIDENHAIN.

Possibilita di collegamento

Gli encoder con interfaccia a 15 poli sono collegati
all'ingresso encoder X1 sul lato frontale dell'apparec-
chiatura

Nella modalita anello di regolazione chiuso si impiega

per encoder con interfaccia a 15 poli I'uscita encoder
X2

Gli encoder con interfaccia DRIVE-CLIQ a 8+2 poli
sono collegati all'ingresso encoder X4 sul lato frontale
dell'apparecchiatura

Per informazioni sulla posizione degli attacchi vedere
"Panoramica dell'apparecchiatura”, Pagina 53.

Le configurazioni dei cavi di collegamento sono
riportate nel catalogo.

Note sulla configurazione dei segnali dei pin in
appendice:

schermatura del cavo collegata al corpo;

Up = alimentazione di tensione

Sensore: le linee dei sensori sono collegate
internamente con la relativa alimentazione

di tensione in funzione delle impostazioni

nel software ATS (documento "Manuale di
istruzioni Software ATS", vedere "Indicazioni
sulla lettura della documentazione", Pagina 48).
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Interfaccia EnDat/SSI

Pin Funzione

1,3,79 11,14 segnali incrementali (solo per
denominazione di ordinazione

EnDat 01 e EnDat 02)

2,4,10, 12 tensione di alimentazione
5,8, 13, 15 trasmissione dati seriale
6 schermatura interna

Configurazione dei segnali EnDat/SSI vedere "F",
Pagina 183.

Interfaccia Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa o Panasonic

Pin Funzione

1,3,79 11,14 segnali incrementali (se presen-
ti, solo per fini di taratura; lasciare

libero per funzionamento normale)

2,4,10, 12 tensione di alimentazione
5,8,13, 15 trasmissione dati seriale
6 /

Configurazione dei segnali Fanuc vedere "G".
Configurazione dei segnali Mitsubishi vedere "H".
Configurazione dei segnali Yaskawa e Panasonic vedere

o Fanuc e Mitsubishi: non configurare i pin 5 e
13 per "one pair transmission".

Interfaccia 1 Vpp/3 Vpp

Pin Funzione

1,3,79 11,14 segnali incrementali

2,4,10,12 tensione di alimentazione

5,6,8, 13,15 altri segnali specifici per apparec-
chiatura (commutazione interna alle

apparecchiature)

Configurazione dei segnali 1 Vpp con posizioni limite
vedere "J".
Configurazione dei segnali 1 Vpp/Z1 vedere "K".

Configurazione dei segnali 1 Vpp con clock/dati vedere "L".

Interfaccia 11 pApp/25 pApp

Interfaccia TTL (con posizioni limite) e HTL

Pin Funzione

1,3,79 1,14 segnali incrementali
2,4,10,12 tensione di alimentazione
3,13, 15 /

6, 8 segnali Limit

(se supportati dal sistema di misura)

Configurazione dei segnali TTL e HTL vedere "N".

Connettore X4

Configurazione dei segnali DRIVE-CLIQ vedere "P",
Pagina 186.

Uscita encoder X2

L'ingresso encoder X1 dell'apparecchiatura € dotato di
collegamento galvanico con |'uscita encoder X2. | segnali
ovvero la configurazione dei pin sull'uscita corrispondono
ai relativi segnali in ingresso (in qualunque condizione di
misura).

Non si verifica alcuna separazione galvanica dei segnali. Le
linee di alimentazione e dei sensori vengono commutate
in funzione della relativa modalita operativa dal software
ATS V2.6 o superiore e possono essere collegate (vedere
esempi seguenti). Si garantisce sempre che la tensione

di alimentazione generata dall'apparecchiatura non sia
presente su X2.

Esempio 1 — Apparecchiatura in modalita misura passante
(I'encoder ¢ alimentato dall'elettronica successiva) ovvero
software ATS non avviato:

L ==JeLm|

Up o—+—0
Up Sensor O———0

0V Sensor O——+—0O
ov oO——— O

Esempio 2 — L'apparecchiatura alimenta I'encoder tramite
X1:

X1 [pywm
&= (@2 O3]

Up O— I:
Up Sensor  O—

0V Sensor  O—

oV O
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Collegamento dei cavi degli encoder
» Collegare in modo fisso gli encoder ai relativi attacchi.
» Per connettori con viti: non serrare troppo le viti.

» Non esercitare alcuna sollecitazione meccanica sui
collegamenti a innesto (ingresso encoder X4).

Pin Funzione

1,3,79 11,14 segnali incrementali

2,4 tensione di alimentazione
56,8 10,12,13,15 /

6 schermatura interna

Configurazione dei segnali 11 pApp (25 pApp) vedere "M".
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0 Lasciare liberi i pin e i conduttori inutilizzati.
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4.4.1 Condizioni di messa a terra in modalita
anello di regolazione chiuso

L'apparecchiatura dispone di un alimentatore wide range
interno. Per tale ragione ¢ richiesto il collegamento del
conduttore di protezione PE (terra) che € collegato anche
al corpo dell'apparecchiatura. Se I'apparecchiatura &
integrata nell'anello di regolazione di una macchina CNC,
essa rappresenta un ulteriore punto di messa a terra che
modifica il concetto di schermatura.

Cio si puo impedire adottando le seguenti misure:

» alimentazione dell'apparecchiatura tramite un
trasformatore di isolamento oppure

» alimentazione dell'apparecchiatura a 24 V DC

Per I'analisi dei dati di misura dell'apparecchiatura viene
collegato un PC alla porta USB dell'apparecchiatura. Di
norma nel PC sono collegati tra loro 0 V e conduttore di
protezione (anche USB). Se I'apparecchiatura & integrata
nell'anello di regolazione di una macchina CNC, cambiano
anche le condizioni sul collegamento a 0 V.

Cio si puo impedire adottando le seguenti misure:
» utilizzare come PC un laptop a batteria oppure
» utilizzare un laptop con un alimentatore senza messa a
terra
4.4.2 Modalita anello di regolazione chiuso di una
macchina CNC

L'apparecchiatura puo essere integrata tramite |'ingresso
e l'uscita encoder per fini diagnostici nell'anello di
regolazione di una macchina CNC (vedere "Uscita encoder
X2", Pagina 55).

A ALLARME

Pericolo di scosse elettriche!

Se |'apparecchiatura & integrata nell'anello di
regolazione di una macchina CNC, possono cambiare le
condizioni di messa a terra.

> Adattare la messa a terra e le particolarita alle
condizioni di impiego

A seconda della versione del software ATS e tenendo
conto delle indicazioni sulle condizioni di messa a terra
I'apparecchiatura pud essere azionata nel Closed Loop.

Di norma ¢ tuttavia necessario o raccomandato |'impiego
di un adattatore di segnale (ad es. SA 100, SA 110, ...).

Collegamento dell'apparecchiatura nella sequenza
seguente

» Spegnere dapprima la macchina
» Allentare quindi i collegamenti
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45 Collegamento del computer

Al connettore USB X5 (USB tipo B) & possibile collegare
un computer tramite la relativa interfaccia USB 2.0 High
Speed.

» Collegare la porta USB del computer a X5 utilizzando
un cavo USB (vedere "Standard di fornitura", Pagina 52)

Per informazioni sulla posizione degli attacchi vedere
"Retro dell'apparecchiatura’, Pagina 53.

Piedinatura X5 vedere "Q", Pagina 186.

4.6 Collegamento dell'apparecchiatura
esterna

A X3 ¢ possibile collegare un'apparecchiatura esterna con

connettore Mini-DIN a 6 poli.

» Collegare il connettore Mini-DIN dell'apparecchiatura
esterna a X3 utilizzando un comune cavo con
connettore Mini-DIN a 6 poli

Per informazioni sulla posizione degli attacchi vedere "Lato
frontale dell'apparecchiatura”, Pagina 53.

Piedinatura X3 vedere "O", Pagina 186.
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5 Funzionamento

A ALLARME

Pericolo di lesioni a persone o danni a macchinari
modificando le tensioni degli encoder nel corso del
funzionamento!

Se si modificano le tensioni degli encoder con
macchina in traslazione, ne possono conseguire
notevoli lesioni fisiche o danni materiali.

» Non modificare alcun parametro o tensione encoder
sull'apparecchiatura con macchina in traslazione o
se nell'anello di regolazione € presente un PWM

A ALLARME

Pericolo di lesioni a persone o danni a macchinari
modificando le tensioni degli encoder con assi
verticali non fissati!

Se si modificano le tensioni degli encoder con assi
verticali non fissati, ne possono conseguire notevoli
lesioni fisiche o danni materiali.

» Fissare gli assi verticali contro la caduta prima di
eseguire misurazioni su di essi

A ATTENZIONE

Pericolo di lesioni a persone o danni a macchinari
nel caso di aree di memoria non salvate!

Alcune interfacce, ad esempio EnDat, offrono la
possibilita di salvare nell'area di memoria del cliente i
dati specifici di macchine e impianti. Tali dati possono
contenere informazioni rilevanti per la sicurezza.

> In caso di assistenza tenere presente che le aree di
memoria con dati specifici di macchine e impianti
devono essere salvate

5.2 Indicatori di stato e di errore

Gli stati di esercizio dell'apparecchiatura sono visibili sui
LED L1 e L2 presenti sul lato frontale dell'apparecchiatura.

Per informazioni sulla posizione dei LED vedere "Lato
frontale dell'apparecchiatura”, Pagina 53.

LED Condizione Stato

L1 Off non in stato di pronto
On (verde) in stato di pronto
L2 Off alimentazione dei sistemi di misura
disattivata
On (verde) alimentazione dei sistemi di misura
attivata

5.3 Software ATS

L'apparecchiatura consente di controllare
dettagliatamente un sistema di misura incrementale o
assoluto (in funzione dell'interfaccia anche nel Closed
Loop).

Per I'utilizzo € possibile installare sul PC il software ATS

in dotazione. L'installazione e I'uso del software ATS &
descritto nel documento "Manuale utente ATS", vedere
‘Indicazioni sulla lettura della documentazione’, Pagina 48.

Requisiti di sistema raccomandati
® PCIBM o PC 100% compatibile

B Risoluzione video per software ATS: a partire da
1024 x 768

5 Windows Vista (32 bit), Windows 7 (32 e 64 bit),
Windows 8 (32 e 64 bit), Windows 10 (32 e 64 bit)

B ca. 500 MByte di memoria libera su disco fisso
(impiegando il software ATS)

® Memoria di lavoro > 2 GByte
® USB 2.0 High Speed

5.1 Accensione e spegnimento
dell'apparecchiatura

Accensione dell'apparecchiatura

Per informazioni sulla posizione dell'interruttore di rete
vedere "Retro dell'apparecchiatura”, Pagina 53.

» Portare l'interruttore di rete in posizione |

Spegnimento dell'apparecchiatura
» Portare l'interruttore di rete in posizione 0

@ | requisiti o le raccomandazioni di sistema
si riferiscono alla versione software ATS al
momento della pubblicazione delle istruzioni.
| requisiti aggiornati della relativa versione
software ATS sono riportati nelle relative
schede tecniche o nelle Release Notes della
versione software ATS.

o L'interruttore di rete & protetto su tutti i poli.
L'apparecchiatura puod essere definitivamente
separata dalla fonte di corrente elettrica
soltanto togliendo il connettore di rete.
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6 Service e manutenzione

6.1 Manutenzione

@ Questo capitolo contiene soltanto la
descrizione completa degli interventi di
manutenzione dell'apparecchiatura.
Ulteriori informazioni: documentazione del
produttore delle unita periferiche interessate

6.2 Pulizia

NOTA

Pulizia con attrezzi taglienti o detergenti aggressivi

L'apparecchiatura si danneggia in caso di pulizia non
appropriata.

» Non utilizzare detergenti abrasivi o aggressivi
oppure solventi.

» Non rimuovere lo sporco piu ostinato con oggetti
appuntiti.

6.3 Programma di manutenzione
[l funzionamento dell'apparecchiatura & per lo piu esente

da manutenzione.

NOTA

comparsa di un difetto!

presenza di un difetto

HEIDENHAIN

Danni conseguenti dovuti al proseguimento del
funzionamento dell'apparecchiatura in seguito alla

Se si presenta un difetto sull'apparecchiatura e si
continua a farla funzionare, possono verificarsi gravi
danni conseguenti sull'apparecchiatura stessa.

» Non continuare a far funzionare |'apparecchiatura in

» Non riparare I'apparecchiatura in caso di difetto

» Sostituire immediatamente |'apparecchiatura
difettosa o contattare la filiale di assistenza

» Pulire le superfici esterne con un panno imbevuto in
acqua e detergente neutro
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Interventi di manutenzio-
ne annuali

Verificare la leggibilita di
tutte le marcature, iscrizioni
e simboli sull'apparecchia-
tura.

Eliminazione guasti

Contattare la filiale di
assistenza HEIDENHAIN

Controllare i collegamen-
ti elettrici per verificarne la
funzionalita e I'eventuale
presenza di danni

Far sostituire le linee
danneggiate, contatta-
re la filiale di assistenza
HEIDENHAIN

Controllare la linea di rete
per verificarne l'isolamento
e i punti deboli

Sostituire la linea di rete
secondo le specifiche

Controllare il conduttore di
protezione per verificarne
il corretto alloggiamento in
sede e la funzionalita

Far sostituire le linee di
collegamento

o Per poter garantire un funzionamento
tracciabile, preciso e perfetto, si raccomanda
di inviare |'apparecchiatura ogni 2 anni al
centro di calibrazione di HEIDENHAIN.
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7 Smontaggio e smaltimento

o Per lo smontaggio dalle macchine CNC &
necessario tenere eventualmente presente
particolari misure di sicurezza.
Ulteriori informazioni: "Norme di sicurezza
per 'azionamento con e nelle macchine",
Pagina 51.

Per l'installazione si applicano le norme di
sicurezza descritte.

Ulteriori informazioni: "Installazione’,
Pagina 53.

Operazioni preliminari

» Portare I'interruttore di rete in posizione 0

» Staccare il connettore di rete dell'apparecchiatura
» Staccare tutti i collegamenti dell'apparecchiatura

71 Smontaggio

Immagazzinaggio dopo lo smontaggio

Qualora I'apparecchiatura debba essere
temporaneamente immagazzinata dopo lo smontaggio, &
necessario attenersi alle disposizioni previste in materia
ambientale.

Ulteriori informazioni: "Dati tecnici", Pagina 60

Imballaggio dell'apparecchiatura per
I'immagazzinaggio

Il reimballaggio deve essere il piu possibile conforme a
quello originale:

» Applicare tutti i componenti avvitati all'apparecchiatura
allo stesso modo in cui si trovavano alla consegna
dell'apparecchiatura o reimballarli come erano
imballati.

» Inserire I'apparecchiatura negli inserti in cartone
conformemente allo stato di fornitura originale.

» Disporre tutti gli altri componenti come ricevuti
nell'imballaggio originale. Ulteriori informazioni:
"Standard di fornitura", Pagina 52

» Allegare tutta la documentazione inclusa nello standard
di fornitura. Ulteriori informazioni: "Conservazione e
inoltro della documentazione", Pagina 49

0 In caso di reso dell'apparecchiatura al Servizio
Assistenza, gli accessori e i sistemi di
misura non devono essere spediti insieme
all'apparecchiatura.
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72 Smaltimento

NOTA

Smaltimento errato dell'apparecchiatura!

Se |'apparecchiatura viene smaltita
erroneamente, ne possono conseguire
danni ambientali.

» Non smaltire apparecchiature elettriche e
componenti elettronici nei rifiuti domesti-
ci.

» Riciclare I'apparecchiatura secondo le
disposizioni di smaltimento locali.

hid

» Per chiarimenti relativi allo smaltimento
dell'apparecchiatura, mettersi in contatto con la filiale
di assistenza HEIDENHAIN
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8 Dati tecnici

Dati elettrici
Tensione di ® da 100V a240V AC (x10%),
alimentazione da b0 Hz a 60 Hz (+2 Hz)

ca. 20 W

m 24V DC (+10%),

ca. 20 W
Misurazione Tensione: £0,5% (min. £5 mV)
di tensione

_ Corrente: 2% (min. £1 mA)
e corrente di

alimentazione

Ingresso encoder X1

Connettore Sub-D a 15 poli, femmina
®  Supporto in funzione della versione del software ATS

B |mpostabile da 2 V a 30 V con/senza regolazione
remote sense

® Limitazione di corrente 750 mA

o Nota sulla lunghezza dei cavi
» In caso di impiego di cavi HEIDENHAIN.
Deve essere rispettato il range della
tensione di alimentazione del sistema di
misura.

EnDat 2.1/ B Lunghezza cavo: limite funzionale
EnDat 2.27) < 70 m, a seconda della frequenza
di clock
Rispetto limiti di prova < 2 m
(solo segnali incrementali)
B Frequenza in ingresso segnali
incrementali3): < 1000 kHz

1Vpp M ® Lunghezza cavo: limite funzionale
<150 m
Rispetto limiti di prova <2 m
B Frequenza in ingresso segnali
incrementali2: < 1000 kHz

TTL B |Lunghezza cavo: limite funzionale
< 100 m/50 m, a seconda della
distanza min. tra i fronti
Rispetto limiti di prova <2 m

® Frequenza in ingresso segnali
incrementali: < 1000 kHz

B Distanza tra i fronti > 20 ns

HTL4 B Lunghezza cavo: limite funzionale
< 300 m, a seconda della distanza
min. tra i fronti
Rispetto limiti di prova <2 m

B Frequenza in ingresso segnali
incrementali: < 500 kHz

B Distanza tra i fronti > 20 ns

11 pAppl B Lunghezza cavo: limite funzionale
<30m
Rispetto limiti di prova <2 m
B Frequenza in ingresso segnali
incrementali2; < 300 kHz
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Ingresso encoder X1

Fanuc, B | unghezza cavo: limite funzionale

Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SS| B | unghezza cavo: limite funzionale
<100 m

1 Rappresentazione negata dei segnali incrementali

20 Frequenza limite, che il software ATS riduce a 100 kHz
per determinate funzioni di misura

3 Se supportato dal sistema di misura collegato

4 HTL, solo per fini di assistenza tramite adattatore
esterno del segnale, ad es. ID 1093210-01

Uscita encoder X2

Connettore Sub-D a 15 poli, maschio

Modalita di Direttamente o tramite adattatore di
misura passan-  segnale SA xxx, in funzione della
te di X1 versione ATS per

5 EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi

" 1 Vep

= TTL

11 pApp

Funzioni esterne X3

Connettore Mini-DIN a 6 poli, femmina
Per EnDat 2.1/2.2

Emissione
MSB
Ingresso encoder X4

Connettore RJ45 a 8+2 poli, femmina
DRIVE-CLiIQ"

Solo per sistemi di misura
HEIDENHAIN

1 DRIVE-CLIQ & un marchio registrato di Siemens AG,
sono supportati solo sistemi di misura HEIDENHAIN

Interfaccia dati X5
UsB USB 2.0 High Speed"

1 Velocita di trasmissione USB inferiori possono
comportare errori di misura. Impiegare soltanto il cavo
USB in dotazione senza prolunghe

Limiti di prova 1 Vpp
Range di misura per tutte le frequenze in ingresso:
1,54 Vpp.

Il range di misura esteso 2 (9,6 Vpp) presenta tolleranze
piu elevate. Per pochi sistemi di misura definiti (ad es.
con interfaccia 3 Vpp), il range di misura 2 viene
automaticamente impostato dal software ATS.

Frequenza in ingresso in kHz

Parametri <1 1...250 250...500
Ampiezza

del segnale

(A, B, R) +2% +3% +4%
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Frequenza in ingresso in kHz
Parametri <1 1...250 250 ... 500

Errore

di simmetria +0,002 +0,006 -

Rapporto di
ampiezza del
segnale +0,5%

Errore di
simmetria
TV1 e TV2 +0,5° *1° +1,6°

Errore angolo
di fase +0,5° +1° +1,6°

Larghezza
impulso di
riferimento +2° - -

Posizione
impulso di
riferimento +2° - -

Limiti di prova 11 pApp

Range di misura per tutte le frequenze in ingresso:

15,4 UAPP

Il range di misura esteso 2 (96 uApp) presenta tolleranze

pil elevate. Per pochi sistemi di misura definiti (ad es.
con interfaccia 25 pApp), il range di misura 2 viene
automaticamente impostato dal software ATS.

Frequenza in
ingresso in kHz

Parametri <1 1...300
Ampiezza del segnale (A, B, R) +3% 5%
Errore di simmetria +0,006 +0,006
Rapporto di ampiezza del

segr?ale b +2% +2%
Errore di simmetria TV1 e TV2 ~ *1.5° +1,5°
Errore angolo di fase £0,5° £1,0°
Larghezza impulso di 3

riferimento +6,0 -
Posizione impulso di )

riferimento +3,0 -

Limiti di prova TTL
Range di misura per tutte le frequenze in ingresso: 5V

Frequenza in ingresso in kHz
Parametri <100 100 ... 500 500 ... 1000

Ampiezza del

segnale?

Livello Low 0,06V _ ~
Livello High +2%

Errore di

simmetria

TV1eTV2 £0,5° +1,6° +2,5°
Errore angolo

di fase £0,5° +1,56° +2,5°
Larghezza

impulso di

riferimento +0,5° +1,6° £2,5°
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Frequenza in ingresso in kHz

Parametri <100 100 ... 500 500 ... 1000
Posizione

impulso di

riferimento +0,5° +1,6° +2,5°

1 Ampiezza del segnale (U1, U_a1 Uaz, U_az Uzo. U_aO: U_as)

Limiti di prova HTL

Range di misura per tutte le frequenze in ingresso:
da10Va30V.

Frequenza in ingresso in kHz

Parametri <100 100 ... 500

Ampiezza del

segnale?

Livello Low 0,1V
Livello High +3%

Errore di
simmetria
TV1eTV2

Errore angolo
di fase +1,5° +4°

+0,5° +1,5°

Larghezza
impulso di
riferimento *1,6° +2,5°

Posizione
impulso di
riferimento £1,6° £2,5°

1 HTL, solo per fini di assistenza tramite adattatore
esterno del segnale, ID 1093210-01

Condizioni ambientali

Temperaturadi  da 0 °C a 45 °C, senza formazione di
lavoro condensa

da 0 °C a 70 °C, senza formazione di
condensa

Temperatura di
immagazzinag-
gio

Informazioni generali

® Direttiva EMC 2014/30/UE

B Direttiva Bassa tensione
2014/35/CE

Direttive

Grado di conta- 2
minazione

Grado di prote-  IP 20
zione EN 60529

Dimensioni di collegamento
Vedere disegni di collegamento quotati Pagina 182.
Tutte le quote sono rappresentate in mm.
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1 Nociones basicas

1.1 Acerca de este manual

Este manual contiene toda la informacion e instrucciones
de seguridad necesarias para montar e instalar el equipo
correctamente, asi como para hacerlo funcionar, cuando

se maneje sin el software ATS

1.1.1 Informacion del modelo

1.1.2 Instrucciones para la lectura de la
documentacion

La tabla siguiente contiene las partes que componen la

documentacién en el orden secuencial de su prioridad de

lectura.

A ADVERTENCIA

Denominacion del N° de pieza
producto

PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

iRiesgos si no se observan las instrucciones de la
documentacion!

La consecuencia pueden ser desde dafos materiales y
accidentes con lesiones hasta el desenlace mortal.

» Leer la documentacion cuidadosa y completamente
» Conservar accesible la documentacion para consulta

o El nimero de componente indicado
es el numero que figura en la placa de

caracteristicas El nUmero de componente que
figura en la etiqueta del embalaje puede ser
distinto al nimero de componente indicado en
la placa de caracteristicas, ya que puede ser
que el equipo se suministre en varias unidades
de embalaje.

Etiqueta del modelo

La placa de caracteristicas se encuentra en la parte
posterior del equipo

Ejemplo:

(€ | |
PWM 20 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN

3 2

1 Denominacién del producto

2 N°de pieza

3 Indice

o El PWM 21 es el sucesor compatible del
PWM 20.

Para el software ATS es vaélido:
® E| PWM seguira recibiendo soporte

® El PWM 21 recibird soporte a partir del ATS
V3.2.1

Validez de la documentacion.

o En la parte inferior izquierda de la Ultima
pagina de la documentacion figura un nimero

de documento. La documentacion es vélida
si el nUmero de documento concuerda con
el correspondiente nimero de documento
que figura en www.heidenhain.de. Para
ello, deben compararse la denominaciéon
del producto, el nimero de pieza y el indice
indicados en la placa de caracteristicas, con
los datos correspondientes que figuran en
www.heidenhain.de.
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Documentacion Descripcion

Un anexo complementa o
reemplaza los contenidos corres-
pondientes del manual de instruc-
ciones de uso y, dado el caso,
también del manual de instruc-
ciones de instalacion Si este
documento esta contenido en el
suministro, debera leerse prime-
ramente. Todos los contenidos
restantes de la documentacion
mantienen su validez.

Anexo

El manual de instrucciones de
uso contiene toda la informa-
cion e instrucciones de seguridad
necesarias para montar, instalar y
hacer funcionar correctamente el
equipo y de acuerdo con el fin al
que esta destinado. Esta conteni-
do en el alcance del suministro y
en el orden de prioridad de lectu-
ra ocupa la segunda posicion.

Manual de instruc-
ciones de uso

Instrucciones de La documentacion para la

uso del software aplicacién del equipo con el

ATS software ATS puede descargar-
se en el &rea de descarga de
www.heidenhain.de.

Estos documentos no estan
contenidos en el suministro.
Forman parte de los correspon-
dientes envios de los sistemas de
medicion y periféricos

Documentacién

de los sistemas de
medicién conecta-
dos, asi como de la
periferia restante

;Desea modificaciones o ha detectado un error?

Realizamos un mejora continua en nuestra
documentacién. Puede ayudarnos en este objetivo
indicAndonos sus sugerencias de modificaciones en la
siguiente direccién de correo electrénico:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Conservacion y divulgacion de la
documentacion

Este manual debe guardarse en la proximidad inmediata
del puesto de trabajo y debe estar a disposicién de todo
el personal en todo momento. El explotador del equipo
deberé informar al personal de donde se guarda este
manual. Si el manual se ha vuelto ilegible, el explotador
del equipo deberd pedir al fabricante un nuevo ejemplar.

Al transferir o revender el equipo a terceros, deberan
transferirse al nuevo propietario los documentos
siguientes:

B Anexo, en el caso de que se haya entregado con el
equipo
B Manual de instrucciones de uso
1.1.4 Grupo destinatario del manual de
instrucciones

Todas las personas que intervengan en uno de los
trabajos siguientes deberan leer y observar el manual de
instrucciones de uso:

B Montaje

Instalacion

Manejo

Mantenimiento

Desmontaje, proteccion medioambiental y eliminacién
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Instrucciones empleadas

Indicaciones para la seguridad

Los avisos de seguridad advierten contra los peligros en la
manipulacién del equipo y proporcionan las instrucciones
para evitarlos. Los avisos de seguridad se clasifican en
funcién de la gravedad del peligro y se subdividen en los
grupos siguientes:

APELIGRO

Peligro indica un riesgo para las personas. Si no se
observan las instrucciones para la eliminacion de
riesgos es seguro que el peligro ocasionara la muerte
o lesiones graves.

A ADVERTENCIA

Advertencia indica un riesgo para las personas. Si
no se observan las instrucciones para la eliminacion
de riesgos es previsible que el riesgo ocasionara la
muerte o lesiones graves.

A PRECAUCION

Precaucion indica un peligro para las personas. Si no
se observan las instrucciones para la eliminacién de
riesgos es previsible que el riesgo ocasione lesiones
leves.

INDICACION

Indicacion indica un peligro para los equipos o para
los datos. Si no se observan las instrucciones para
la eliminacion de riesgos es previsible que el riesgo
ocasione un dano material.
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Notas de informacion

Las notas de informacién garantizan un uso del equipo
eficiente y exento de fallos. Las notas de informacién se
clasifican en los grupos siguientes:

El simbolo informativo representa un consejo.

Un consejo proporciona informacién adicional
o complementaria importante.

El simbolo de rueda dentada indica que la

funcion descrita depende de la maquina, p.

ej.:

B Esimprescindible que la maquina disponga
de un opcién necesaria de software o
hardware

B E| comportamiento de las funciones
depende de los ajustes configurables de la
maquina

©

El simbolo de un libro representa una
referencia cruzada a documentacion externa,
p. €j., documentacién del fabricante de la
maguina o de un tercero.

®

1.1.6 Distinciones de texto

En este manual se emplean las siguientes distinciones de
texto:

Representa- Significado
cion
> .. identifica un paso de una accién vy el
> resultado de una accion
Ejemplo:
» Hacer clic en OK
> El mensaje se cierra
LI identifica una lista o relacién
L I Ejemplo:
B Interfaz TTL
B Interfaz EnDat
|
negrita identifica menus, indicaciones y botones

Ejemplo:
» Hacer clic en Parar
> El sistema operativo se detiene

» Desconectar el equipo mediante el
interruptor de red
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2 Seguridad

Para el funcionamiento del sistema, son aplicables las
medidas de seguridad reconocidas universalmente, como
las que se requieren en particular en la manipulaciéon de
aparatos con tension eléctrica. La no consideracion de
estas prescripciones de seguridad puede tener como
consecuencia danos en el aparato o lesiones en las
personas.

Las prescripciones de seguridad pueden variar segun
cada empresa. En el caso de conflicto entre el contenido
de esta guia répida y las regulaciones internas de una
empresa en la que vaya a utilizarse este aparato, deben
acatarse siempre las regulaciones mas severas.

2.1 Utilizacion conforme al uso previsto

El equipo podra hacerse funcionar Unicamente si se
encuentra en estado impecable y seguro. Esta destinado
exclusivamente al uso siguiente:

B Diagnosis y ajuste de sistemas de medida de
HEIDENHAIN con interfaces absolutas e incre-
mentales

Cualquier otro uso del equipo o que vaya mas alla de lo
indicado se considerara como no conforme al uso previsto
y puede originar riesgos y danos.

2.2 Utilizacion no conforme al uso
previsto

Cualquier aplicacién no indicada en la "Utilizacion
conforme al uso previsto" se considera no conforme a

lo previsto. De los dafos resultantes de dicho uso no
previsto se responsabilizara Unicamente el explotador del
equipo.

Ademaés, las aplicaciones siguientes se consideran como
no admisibles:

®  Utilizacién de piezas, cables o conexiones defectuosas
o no conformes a las normas

m Utilizaciéon en zonas sometidas a riesgo de incendio o
de explosion

m  Utilizacién sobrepasando las condiciones de funcio-
namiento segun ver "Caracteristicas técnicas",
Pagina 74

= Modificaciones en el equipo o en la periferia sin la
autorizacion del fabricante
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2.3 Cualificacion del personal

Para el montaje, la instalacién, el manejo, el
mantenimiento y el desmontaje, se requiere un técnico
especializado. Para las tareas a realizar en el equipo,

es imprescindible que dicho técnico especializado

esté suficientemente informado con la ayuda de la
documentacién del equipo vy de la periferia conectada.

A continuacién, se especifican las calificaciones:

El técnico especializado utiliza y maneja el equipo dentro
del marco del uso conforme a lo previsto. Dicho técnico
ha recibido la formacion especial para el &mbito de trabajo
en el que realiza su actividad. Gracias a su formacién
especializada, sus conocimientos y su experiencia, asf
como su conocimiento de las Normas y disposiciones
pertinentes, el técnico especializado estara capacitado
para ejecutar los trabajos encomendados relativos a la
respectiva aplicacién, y para reconocer y evitar de forma
auténoma los posibles riesgos. Dicho técnico debera
cumplir las disposiciones de la normativa legal vigente
para la prevencion de accidentes.

2.4 Obligaciones del explotador

El explotador es el propietario del equipo y de la periferia
o ha alquilado ambos. En todo momento, seré el
responsable de que se haga el uso conforme a lo previsto.

El explotador debe:

B asignar las diferentes tareas en el equipo a personal
cualificado, apropiado y autorizado

® instruir al personal de forma comprobable acerca de
las autorizaciones y tares "Cualificacion del personal”

B asegurar que el equipo se hace funcionar en un estado
impecable técnicamente

B asegurar que el equipo quede protegido contra un uso
no autorizado

2.5 Instrucciones generales de seguridad

Las instrucciones de seguridad especificas, que
deben tenerse en cuenta en el equipo para las
diferentes actividades, estan indicadas en los capitulos
correspondientes de este manual.
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2.5.1 Instrucciones de seguridad sobre el sistema

eléctrico

A ADVERTENCIA

Al abrir el equipo, contacto peligroso con piezas
que conducen la electricidad.

La consecuencia puede ser una descarga eléctrica,
guemaduras o la muerte.

» Realizar los trabajos Unicamente cuando no exista

tensién. Y siempre por operarios cualificados

A ADVERTENCIA

Riesgo de circulacion peligrosa de electricidad a
través del cuerpo por contacto directo o indirecto
con piezas que conducen la electricidad.

La consecuencia puede ser una descarga eléctrica,
quemaduras o la muerte.

> Los trabajos en el sistema eléctrico y en

componentes sometidos a tensién eléctrica
deberén encargarse a un especialista que cuente
con la debida formacién

Para la conexion a la red y para todas las conexiones
de las interfaces deberan emplearse exclusivamente
conectores y cables prefabricados segin normas

Debera encargarse al fabricante la sustitucion
inmediata de los componentes eléctricos
defectuosos

Comprobar a intervalos de tiempo regulares todos
los cables conectados y todas las hembirillas de
conexién del equipo Las deficiencias, tales como
conexiones flojas o cables chamuscados, deberan
subsanarse de inmediato

INDICACION

Descarga electrostatica (ESD)

>

>

>

El equipo contiene componentes en riesgo de
descargas electrostaticas y que pueden quedar
destruidos por dicho motivo.

Deben observarse ineludiblemente las medidas
de seguridad para el manejo de componentes
sensibles a la ESD

Nunca deberan tocarse las patillas de conexion sin
haberse realizado una puesta a tierra adecuada

Al realizar tareas con las conexiones del equipo, es
preciso llevar un brazalete ESD puesto a tierra.

2.6 Medidas de seguridad durante
el funcionamiento con y en las
maquinas

APELIGRO

iLesiones personales o daios materiales graves
originados por un manejo incorrecto del NC!

Uso no debido por utilizacion incorrecta del control
numeérico, por errores en la programacion, por valores
equivocados o no optimizados de los parametros de la
maquina

» Para poder valorar correctamente el compor-
tamiento irregular de una maquina controlada
por NC, deben poseerse unos conocimientos
sélidos sobre la maquina, los accionamientos, los
convertidores de frecuencia y los controladores
numeéricos, asi como sobre su interaccion con los
sistemas de medida

» En el manejo de las respectivas maquinas,
accionamientos, convertidores de frecuencia
y controladores numéricos, ademas de las
instrucciones contenidas en este manual, deberan
tenerse en cuenta las normas de seguridad y de
prevencion de accidentes especiales

» Al incorporar el equipo a una maquina o en otros
casos de aplicaciones especiales, todas las medidas
de seguridad que se indican en este manual
deberan adaptarse a las particularidades de la
respectiva situacion de aplicacion

» En particular, deben realizarse las adaptaciones
necesarias en situaciones de puesta a tierra
modificadas, en el montaje y en el funcionamiento
conectado con el circuito de regulacién de maquinas
controladas por NC

» Para el diagndstico de fallos, debe solicitarse obli-
gatoriamente asesoramiento al fabricante de la
maquina

INDICACION

Dafo de componentes internos del equipo.

>
>

Si se abre el equipo, la garantia del producto queda
anulada.

La caja no debe abrirse en ningun caso

Las intervenciones Unicamente las podra realizar el
fabricante del equipo
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3 Montaje

3.1 Alcance del suministro

En el suministro del equipo basico se incluyen los
articulos siguientes:

B Equipo

B Cable de conexién a la red, de 3 m de longitud, con
enchufe de red de formato europeo (tipo F)

Manual de instrucciones de uso

Cable de conexién USB de 2 metros de longitud
CD con software ATS

Anexo (opcional, informacién adicional ver
"Instrucciones para la lectura de la documentacion’,
Péagina 62)

Opcionalmente, el equipo se puede
suministrar como componente de un sistema
de diagnostico de un sistema de medicion.
En este caso, el suministro comprende
componentes adicionales. Para informacién
adicional, véanse las instrucciones de uso del
software ATS.

Desembalar el equipo

» Abrir la caja de cartdn de embalaje por la parte superior
Retirar el material de embalaje

Extraer el contenido

Comprobar que el suministro esté completo

Comprobar que el suministro no haya sufrido dafos en
el transporte

vvyYwyy

En caso de haberse producido danos durante
el transporte:

» Guardar los materiales de embalaje para su
posterior examen

» Contactar con HEIDENHAIN o el fabricante
de la maquina

Esto aplica también para los dafnos en el
transporte en las peticiones de repuestos.

Si se ha producido algun dafno durante el transporte.
» Solicitar al transportista que confirme los danos

» Guardar los materiales de embalaje para su posterior
examen.

» Informar al remitente sobre los danos

» Dado el caso, dirijase al distribuidor en su calidad de
intermediario

» Contactar con el distribuidor de HEIDENHAIN o con el
fabricante del equipo en lo relativo a los repuestos

Accesorios

En las instrucciones de uso del software ATS se
encuentra una vision global de articulos opcionales que
para este equipo se pueden solicitar a HEIDENHAIN.
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3.2 Lugar de instalacion

INDICACION

iDanos materiales en el equipo!

Si el equipo se instala incorrectamente, pueden
ocasionarse danos materiales en el equipo.

» Colocar el equipo Unicamente en la posicion
horizontal

» Escoger un lugar de instalacién de facil acceso
durante el funcionamiento

» Tener en cuenta que debe existir una buena
ventilaciéon

» Dejar libres los orificios de ventilacion laterales y
posteriores y no impedir la circulacion de aire.

El equipo dispone de un ventilador controlado
por la temperatura. Al sobrepasar la maxima
temperatura interior admitida el ventilador

se conecta y de desconecta después de la
refrigeracion.

Para informacion sobre la posicién de montaje, véase "C"
en la pagina de la cubierta desplegable.
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4 Instalacion

INDICACION

Realizacion de las conexiones de los cables.
Riesgo de dano de los componentes internos.

> Realizar las conexiones de los cables sélo con el
aparato desconectado

o Segun la variante de equipamiento, la
instalacién puede variar en lo que respecta al

modo de proceder descrito en este capitulo.
En el caso de que el anexo entregado con
el producto contenga informacién sobre
la instalacién, entonces la informacion
alli descrita tendré prioridad frente a la
informacién contenida en este capitulo.

o En las imagenes de asignaciones de las
patillas se representan de forma continua las
asignaciones de las conexiones en el equipo y
no las del conector.

o La responsabilidad para cada sistema en
el que se utiliza este equipo recae en el
explotador de dicho sistema.
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4.1

Descripcion resumida del equipo

Parte frontal del equipo

Véase "A" en la pagina de la cubierta desplegable.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

Entrada Sub-D de 15 polos para sistemas de
medicion de HEIDENHAIN con

B Interfaz 11 yApp/25 pApp-Schnittstelle

B interfaz 1 Vyp/3 Vpp-
(1 Vpp/Z1, 1 Vpp con posiciones limite,
1 Vpp con ciclo/datos)

B |nterfaz EnDat/SSI
Interfaz TTL con posiciones limite

Interfaz HTL (conexién Unicamente
para realizar servicio técnico, mediante
adaptador externo, p. ej. ID 1093210-01)

® |nterfaz Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa o
Panasonic

Salida Sub-D de 15 polos para el funciona-
miento en bucle de las senales del sistema
de medicién de X1

Conexién Mini-DIN de 6 polos para funciones
externas

Conexion RJ-45 de 8+2 polos para sistemas
de mediciéon con interfaz DRIVE-CLIQ

Indicacién del estado para disponibilidad del
funcionamiento

Desconectado: no preparado para el funcio-
namiento
Conectado (verde): preparado para el funcio-
namiento

Indicacion del estado para la alimentacién
eléctrica del sistema de mediciéon

Desconectado: alimentacién eléctrica del
sistema de medicion desconectada
Conectado (verde): alimentacion eléctrica del
sistema de medicion conectada

Parte posterior del equipo
Véase "B" en la pagina de la cubierta desplegable.

1
X5

X6

Conmutador de red

Hembrilla USB tipo B (USB 2.0), interfaz de
datos

Conexién en red
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4.2 Conectar la tension de red

A ADVERTENCIA

iPeligro de descarga eléctrica!

Los equipos que no hayan sido puestos a tierra
correctamente pueden originar lesiones graves o la
muerte por electrocucion.

» En general, utilizar un cable de red de 3 polos

» Asegurar la correcta conexién del conductor de
proteccién en la instalacion del edificio

A ADVERTENCIA

Existe riesgo de incendio si se emplean cables de
red que no cumplan los requisitos nacionales para
el emplazamiento.

Los equipos que no hayan sido puestos a tierra
correctamente pueden originar lesiones graves o la
muerte por electrocucion.

» Utilizar un cable de red que cumpla como minimo
los requisitos nacionales para el emplazamiento.

» Conectar la conexiéon de red X6 con el cable de red
suministrado con el equipo a una toma de corriente
con conductor de proteccion.

La informacién sobre la situacion de la conexion de
alimentacion eléctrica se encuentra en la parte posterior
del equipover "Parte posterior del equipo”, Pagina 67.

Asignacién de senales de la conexion de red X6 ver "R",
Pagina 186

4.3 Descarga electrostatica

INDICACION

Descarga electrostatica (ESD)

La electronica de este producto puede quedar
destruida debido a descargas electrostatica.

» Deben observarse ineludiblemente las medidas
de seguridad para el manejo de componentes
sensibles a la ESD

» Nunca deberan tocarse las patillas de conexién sin
haberse realizado una puesta a tierra adecuada
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44 Conexion de los sistemas de
medicion

INDICACION

Daios en el equipo y danos en el sistema de
medida debido a un rango incorrecto de la tensién
de alimentacion o debido a un cableado incorrecto.

Un rango de tension de alimentacion incorrecto y
una asignacién de pines/cableado incorrectos pueden
originar dafnos en el equipo y en el sistema de medida.

» Tener en cuenta el rango de tension de alimentacion
del sistema de medida conectado

» Comprobar si el cable de interconexién entre el
sistema de medida y el equipo esté cableado
correctamente

» No se deben ocupar los contactos o hilos que no
queden ocupados.

» El cable de interconexion entre el sistema de
medida y el equipo Unicamente se podra enchufar o
desenchufar en ausencia de tensiéon

» En el caso de la conexién y el funcionamiento del
equipo con sistemas de medida que no provengan
de HEIDENHAIN, el usuario asume todos los
riesgos existentes

Posibilidades de conexion

B |os sistemas de medicion con una interfaz de 15
polos se conectan a la entrada X1 de los sistemas de
medicién situada en la parte frontal del equipo

® En el funcionamiento en bucle, para los sistemas de
medicién con una interfaz de 15 polos se emplea la
salida X2 de los sistemas de medicion

B |os sistemas de medicion con interfaces DRIVE-CLIC
de 8+2 polos se conectan a la entradas X4 de los
sistemas de medicion situadas en la parte frontal del
equipo
Informacién sobre la situacién de las conexiones ver
"Descripciéon resumida del equipo”, Pagina 67.
Las asignaciones de las conexiones del cable de inter-
conexion pueden consultarse en el catalogo.

Pantalla del cable conectada a la carcasa;

Up = Tensién de alimentacion

Sensor: dependiendo de los ajustes del
software ATS, los cables del sensor se
conectan internamente con con la respectiva
tension de alimentacion (Documento "Manual
de instrucciones de manejo del software
ATS", ver "Instrucciones para la lectura de la
documentacion”, Pagina 62).
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Interfaz EnDat/SSI

Pin Funcion

1,3,79 1,14 Senales incrementales (Unicamente
con la referencia de pedido EnDat 01

y EnDat 02)

2,4,10, 12 Tension de alimentacion
5,8, 13, 15 transmisién en serie de datos
6 Pantalla interior

Asignacién de las sefnales EnDat/SSI ver "F",
Pagina 183.

Interfaz Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, Panasonic

Pin Funcion

1,3,79 11,14 Senales incrementales (si existen,
Unicamente para calibracién; en

funcionamiento normal no estén

asignadas)
2,4,10,12 Tensién de alimentacion
5,8, 13, 15 transmisién en serie de datos
6 /

Asignacién de sefales Fanuc ver "G".
Asignacién de senales Mitsubishi ver "H".
Asignacién de senales Yaskawa y Panasonic ver "lI".

o Fanuc y Mitsubishi: Los pines 5y 13 no estan
asignados en caso de "one pair transmission".

Interfaz 1 Vpp-/3 Vpp

Pin Funcion

1,3,79 11,14 Senales incrementales
2,4,10,12 Tension de alimentacion
5,6,8, 13,15 otras sehales dependientes del

equipo
(Conmutacion interna del equipo)

Asignacién de sefales 1 Vpp con posiciones limite ver "J".

Asignacién de senales 1 Vpp/Z1 ver "K".
Asignacioén de sefales 1 Vgg con ciclo/datos ver "L".

Interfaz 11 |.lApp/25 |JApp

Pin Funcion

1,3,79 11,14 Senales incrementales
2,4 Tensién de alimentacion
56,8 10,12,13, 15  /

6 Pantalla interior

Asignacién de senales 11 uApp (25 pApp) ver "M".
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Interfaz TTL (con posiciones limite) y HTL

Pin Funcion
1.3,79 1,14 Senales incrementales
2,4,10, 12 Tension de alimentacion
3,13, 15 /
6, 8 Senales Limit
(si el sistema de medicién las
contempla)

Asignacion de sefales TTL y HTL ver "N".

Conexion X4
Asignacion de sefnales DRIVE-CLIQ ver "P", Pagina 186.

Salida X2 de los sistemas de medicion

La entrada de los sistemas de medicion X1 del equipo
estd conectada galvadnicamente con la salida de los
sistemas de medicién X2. Las sefales o las asignaciones
de pines en la salida se corresponden con las respectivas
sefales en la entrada (toma o reproducida activamente).

No se produce ninguna separacién galvanica de

las senales. Dependiendo del respectivo modo de
funcionamiento, el software ATS conecta los cables

de alimentacion y de los sensores a partir de la version
V2.6 y pueden estar conectados (véanse los ejemplos
siguientes). Siempre se garantiza que la tension de
alimentacién producida por el equipo no esta aplicada en
X2.

Ejemplo 1 — Equipo en funcionamiento en bucle (el
sistema de medicion recibe alimentacion de la electrénica
conectada) o software ATS no activado:

Up
Up Sensor
0V Sensor
(Y

Ejemplo 2 — El equipo alimenta al sistema de medicion a
través de X1:

X1 [pwm| X2 (x1 x2
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— I——O
ov O O

Conectar los cables de los sistemas de medida

» Conectar los sistemas de medida sélidamente en las
conexiones respectivas

» En conectores con tornillos: no apretar demasiado los
tornillos.

» No ejercer solicitaciones de carga mecanicas en

las conexiones desenchufables (Entrada X4 de los
sistemas de medicion).

0 iNo se deben ocupar los contactos o hilos que
no gueden ocupados!
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4.4.1 Condiciones de la puesta a tierra en el

funcionamiento en bucle

El equipo dispone de una fuente de alimentacion
conmutada universal de amplio rango interna. Por este
motivo, es necesaria la conexién del conductor de
proteccion PE (tierra fisica de proteccion), que también
estd interconectada con la carcasa del equipo. Si el equipo
se integra en el circuito de regulaciéon de una maquina
controlada por NC, entonces ello representa un punto

de puesta a tierra adicional, que modifica el concepto de
apantallamiento.

Ello puede impedirse adoptando las medidas siguientes:

» Alimentar el equipo a través de un transformador de
separacion, o

» alimentar el equipo con 24 Vcc

Para la evaluacion de los datos de medicion del equipo se
conecta un PC a la interfaz USB del equipo. Normalmente,
en el PC estan interconectados entre silos 0 Vy la
conexién del conductor de proteccion (también USB). Si
el equipo se integra en el circuito de regulacion de una
maquina controlada por NC, entonces cambian también
las condiciones en la conexion de 0 V.

Ello puede impedirse adoptando las medidas siguientes:

» Como PC, debe emplearse un Laptop que funcione
con una bateria, o

» debe emplearse un Laptop con una fuente de
alimentacion sin conexion del conductor de proteccion

4.4.2 Integracion en el circuito de regulacion de

una maquina controlada por NC

El equipo puede integrarse en el circuito de regulacion
de una méaquina controlada por NC a través de la entrada
y salida del sistema de medicién destinadas a fines de
diagnosis (ver "Salida X2 de los sistemas de medicion”,
Pégina 69).

A ADVERTENCIA

iPeligro de descarga eléctrica!

Al incorporar el equipo en el circuito de regulacion de
una maquina pueden cambiar las condiciones de la
puesta a tierra.

> Adaptar la puesta a tierra y las particularidades de la
situacion de utilizacion.

Dependiendo de la versién del software ATS, observando
las instrucciones sobre las condiciones de la puesta

a tierra, el equipo puede funcionar con circuito de
regulacion cerrado.

Sin embargo, por principio es necesaria o recomendable
la utilizacién de un adaptador de la sefal (p. ej. SA 100, SA
110, ...).

Conectar el equipo en el orden secuencial siguiente
» Primeramente, parar la maquina.

» A continuacion, desenchufar las conexiones
enchufables.
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45 Conectar ordenador

En la conexién USB X5 (USB tipo B) puede conectarse
un ordenador a través de su interfaz de alta velocidad
USB-2.0.

» Conectar el puerto USB del ordenador a la conexién
X5 con la ayuda de un cable USB (ver "Alcance del
suministro", Pagina 66).

Informacién sobre la situacion de las conexiones ver
"Parte posterior del equipo", Pagina 67.

Asignacion de la conexion X5 ver "Q", Pagina 186

4.6 Conectar un equipo externo
A la conexidon X3 se le puede conectar un equipo externo
con conexion Mini-DIN de 6 polos.

» Con la ayuda de un cable comercial con conector Mini-
DIN de 6 polos, conectar la conexion Mini-DIN del
equipo externo con la conexion X3.

Informacién sobre la situaciéon de las conexiones ver
"Parte frontal del equipo", Pagina 67.

Asignacion de la conexién X3 ver "O", Pagina 186
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5 Manejo

A ADVERTENCIA

Riesgo de lesiones personales y danos en la
maquina si se cambian las tensiones de los
sistemas de medicion durante el funcionamiento.

Si se modifican las tensiones de los sistemas de
medida mientras la maquina esté desplazandose
pueden ocasionarse danos personales o materiales.

» No modificar parametros ni tensiones de los
sistemas de medicién en el equipo mientras
la maquina esté trabajando y en el circuito de
regulacion exista un PWM.

5.1 Conexion y desconexion del equipo

Conexion del equipo

Informacién sobre la situacién del interruptor de conexiéon
a la red ver "Parte posterior del equipo”, Pagina 67.

» Poner el interruptor de conexién a lared en la
posicion |

Desconexion del equipo

» Ajustar el interruptor de red a la posicién 0

0 El interruptor de red esté protegido en todos
sus polos. El equipo Unicamente se puede
separar de forma definitiva de la fuente de
alimentacion desenchufando el conector de
conexioén a la red.

A ADVERTENCIA

iRiesgo de lesiones personales y dafios en la
maquina si se cambian las tensiones de los
sistemas de medida con ejes verticales no
asegurados!

Si se modifican las tensiones de los sistemas de
medida mientras no estando asegurados los ejes
verticales pueden ocasionarse dafhos personales o
materiales.

» Por principio deben protegerse los ejes verticales
contra la caida antes de proceder a realizar
mediciones en dichos ejes.

A PRECAUCION

iRiesgo de danos personales o materiales en el
caso de areas de memoria no ajustadas!

Algunas interfaces, p. ej. EnDat, ofrecen la posibilidad
de guardar datos de la méaquina o datos especificos de
la instalacion en el area de memoria del cliente. Dichos
datos pueden contener informacién relevante para la
seguridad.

» Al realizar una reparacion debe prestarse atencion
a que las areas de memoria estén compensadas
con los datos de la maquina o especificos de la
instalacion.
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5.2 Indicaciones del estado y de los
fallos

El estado de funcionamiento del equipo puede verse en

los LED L1 y L2 situados en la parte frontal del equipo.

Informacién sobre la situacién de los diodos LED ver
"Parte frontal del equipo’, P4gina 67

LED Estado Estado

L1 Desconectado  No operativo
Conectado Operativo
(verde)

L2 Desconectado  Alimentacién eléctrica de los
Conectado sistemas de mediciéon, conectada
(verde) Alimentacién eléctrica de los

sistemas de mediciéon, conectada
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5.3 Software ATS

El equipo sirve para la comprobacion detallada en

un sistema de medicion incremental o absoluta
(dependiendo de la interfaz, también en el circuito de
regulacién cerrado).

Para el manejo puede instalarse en el PC el software
ATS suministrado conjuntamente con el equipo. La
instalaciéon y el manejo del software ATS se describe
en el documento "instrucciones de manejo del ATS",
ver "Instrucciones para la lectura de la documentacién’,
Pagina 62

Requisitos del sistema recomendados

® PCIBM o PC 100% compatible

B Resolucién de la pantalla para software ATS, a partir de
1024 x 768

B \Windows Vista (32 Bit), Windows 7 (32 y 64 Bit),
Windows 8 (32 y 64 Bit), Windows 10 (32 y 64 Bit)

B Aprox. 500 MByte de memoria libre en el disco duro
(cuando se utiliza el software ATS)

Memoria RAM >2 GByte
USB 2.0 High Speed

@ Los requisitos o las recomendaciones del
sistema se refieren a la version del software

ATS vigente en la fecha de impresion de
estas instrucciones. Los actuales requisitos
de la versién del software ATS vigente las
encontrara en las informaciones de producto
correspondientes o en las Release Notes de la
version del software ATS.
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6 Servicio postventa y
mantenimiento

6.1 Mantenimiento

@ Este capitulo contiene Unicamente la
descripcion de los trabajos de mantenimiento.
Informacion adicional: Documentacion
de fabricante de los aparatos periféricos
afectados

6.2 Limpieza

INDICACION

Limpieza con productos de limpieza agresivos o con
aristas vivas

El equipo resulta dafnado por una limpieza incorrecta.

» No emplear disolventes o productos de limpieza
abrasivos o agresivos

» La suciedad endurecida no se debe quitar con
objetos con aristas vivas

» Limpiar las superficies exteriores con un pano
humedecido y un producto de limpieza suave
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6.3 Plan de mantenimiento

En gran medida, el equipo trabaja sin precisar
mantenimiento.

INDICACION

iDafnos derivados de un funcionamiento continuado
del equipo después de producirse un fallo!

Si se produce un fallo en el equipo y se continua
trabajando con él pueden ocasionarse danos
consecuentes.

» No seguir trabajando con el equipo al producirse un
fallo
» No reparar el equipo al producirse un fallo

» Sustituir inmediatamente el equipo defectuoso o
contactar con una delegacién de servicio técnico de
HEIDENHAIN

Pasos del mantenimien- Subsanacion del fallo

to anual

Comeprobar la legibilidad
de todas las identifica-
ciones, rotulaciones y
simbolos que contiene el
equipo

Contactar con la delega-
cion de servicio técnico de
HEIDENHAIN

Comprobar el correcto
funcionamiento de las
conexiones eléctricas y
gue no presenten dafos.

Encargar la sustitucion de
los cables defectuosos,
pdngase en contacto con
la delegacion de servicio
técnico de HEIDENHAIN

Sustituir el cable de
conexioén a la red segun la
especificacion.

Comprobar que el cable
de conexién a la red no
presente un aislamien-

to defectuoso o puntos
débiles.

Comprobar el buen
funcionamiento de la
conexion del conductor
de protecciéon y que esté
bien apretada

Encargar la renovacion de
los cables de conexién

Para poder garantizar un funcionamiento
preciso, sin errores y con trazabilidad, se
recomienda enviar el equipo cada 2 anos al
servicio de calibracion de HEIDENHAIN.
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7 Desmontaje y eliminacion

Al realizar el desmontaje desde las maquinas
controladas por NC deben observarse las
medidas de seguridad particulares.
Informacién adicional: "Medidas de
seguridad durante el funcionamiento cony en
las maquinas", Pagina 65

Durante la instalacion son validos los consejos
de seguridad descritos.

Informacion adicional: "Instalacion”,

Pagina 67

Preparacion

» Ajustar el interruptor de red a la posicion 0

» Desenchufar la clavija de conexion a la red del equipo.
» Desconectar todas las conexiones del equipo

71  Desmontaje

Almacenamiento tras el desmontaje

Si después del desmontaje el equipo debe almacenarse
en un almacenamiento intermedio, deberan cumplirse las
disposiciones sobre condiciones medioambientales.

Informacion adicional: "Caracteristicas técnicas’,
Pagina 74

Embalar el equipo para su almacenamiento

El reembalaje debera realizarse lo mas igual que se pueda
al embalaje original:

» Todas las piezas atornilladas deben colocarse en
el equipo tal como estaban colocadas cuando se
suministré el equipo, o volverlas a embalar tal como
estaban

» Embalar el equipo en las cajas de cartén tal como
estaba en el estado de suministro original.

» Todos los demas componentes deben colocarse en el
embalaje original tal como se recibieron. Informacion
adicional: "Alcance del suministro", Pagina 66

» Adjuntar toda la documentacién dispuesta en el
embalaje suministrado. Informacion adicional:
"Conservacion y divulgacion de la documentacion”,
Pagina 63

Al devolver el equipo al servicio post-venta,
los accesorios y los sistemas de medicién no
deben devolverse con el equipo.
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72  Eliminacion 8 Caracteristicas técnicas

INDICA C[O'N Caracteristicas eléctricas

iEliminacion incorrecta del equipo! Tension de " 100 Vea hasta 240 Vea (+10 %),

alimentacion 50 Hz hasta 60 Hz (+2 Hz)

Si el equipo se elimina incorrectamente, aprox. 20 W

pueden ocasionarse danos ® 24 Ve (£10 %)

medioambientales. aprox 26W '

» No eliminar la chatarra eléctrica y los Medicion de Tension: 0.5 % (min. £5 mV)
componentes electronicos con la basura la tension T T
doméstica _ Y Corriente: +2 % (min. £1 mA)

' corriente de
» Enviar el equipo al reciclaje siguiendo alimentacioén
K la normativa local sobre eliminacion de
desechos. : Py
Entrada del sistema de medicion X1

Conector Sub-D de 15 polos, hembra

B Compatibilidad en funcion de la version del software
ATS

®  Ajustable entre 2 Vy 30 V con/sin regulacion remote
sense

» Para cuestiones relativas a la eliminacién del
dispositivo, contactar con una delegacién del servicio
técnico de HEIDENHAIN

B Limitacion de la corriente 750 mA

o Nota acerca de la longitud de los cables

» Utilizando cables de HEIDENHAIN. Es
preciso observar el rango de tensién de
alimentacion eléctrica del sistema de

medicién.
EnDat 2.1/ B | ongitud del cable: limite funcional
EnDat 2.21) < 70 m en funcion de la frecuencia
de reloj

cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

(Unicamente senales incre-
mentales)

B Frecuencia de entrada de senales
incrementales3): < 1000 kHz

1Vpp " B |ongitud del cable: limite funcio-
nal< 150 m
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de senales
incrementales?: < 1000 kHz

TTL B |ongitud del cable: limite funcional
< 100 m/50 m, en funcién de la
distancia entre flancos minima
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de senales
incrementales: < 1000 kHz

® Distancia entre flancos > 20 ns

HTL4 B | ongitud del cable: limite funcional
<300 m, , en funcién de la
distancia entre flancos minima
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de senales
incrementales: < 500 kHz

Distancia entre flancos > 20 ns
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Entrada del sistema de mediciéon X1

11 uApp? B |ongitud del cable: limite funcional
<30m
cumplimiento de los limites de
prueba <2 m

B Frecuencia de entrada de sefnales

incrementales?): < 300 kHz

Fanuc, = Longitud del cable: limite funcional

Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic

SSI B |ongitud del cable: limite funcional
<100 m

1 Las sefales incrementales se representan invertidas

2 Frecuencia limite, reducida por parte del software ATS
a 100 kHz para determinadas funciones de medicion

3 si es compatible con el sistema de medicién
conectado

4 HTL unicamente para tareas de servicio técnico
mediante un adaptador de sefal externo,
p.ej., ID 1093210-01

Salida del sistema de medicionX2

Conector Sub-D de 15 polos, macho

Funcionamien-  Directamente o mediante
to en bucle de adaptador de senalSA xxx, en funcién
X1 de la versiéon ATS para

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
Fanuc/Mitsubishi

1 Vep

TTL

11 pApp

Funciones externas X3

Conector Mini-DIN de 6 polos, hembra

Salida MSB Para EnDat 2.1/2.2

Entrada del sistema de medicion X4

Conector RJ-45 de 8+2 polos, hembra

DRIVE-CLiQV Unicamente para los sistemas de

medida de HEIDENHAIN

1 DRIVE-CLIQ es una marca protegida de la sociedad
anénima Siemens, Unicamente es compatible con los
sistemas de medicion de HEIDENHAIN
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Interfaz de datos X5
USB USB 2.0 High Speed"

" Una velocidad de transmision del USB mas reducida
puede ocasionar errores en las medidas. Utilizar sélo el
cable USB suministrado, sin prolongadores

Limites de prueba 1 Vpp

Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:
1,54 Vpp.

El rango de medida ampliado 2 (9,6 Vpp) presenta un
incremento de la tolerancia. El software ATS ajustan
automaticamente el rango de medida 2 en unos pocos y
determinados sistemas de medicién (con por ejemplo 3
interfaces Vpp).

Frecuencia de entrada en kHz
Parametro <1 1...250 250 ... 500

Magnitud de la
senal (A, B, R)

Desviacion de
la simetria

+2 % +3 % +4 %

+0,002 +0,006

Relacion de
amplitudes de

senal +0,5 % +0,56 % -

Desviacion del
factor de utiliza-
cion TV1 o Tv2  #0.5° +1° +1,5°

Desviacion del
angulo de fase ~ 0.5° £1° £1,5°

Anchura
impulso de
referencia +2° - -

Posicion
impulso de
referencia
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Limites de prueba 11 pApp

Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:
15,4 pApp

El rango de medida ampliado 2 (9,6 uApp) presenta un
incremento de la tolerancia. El software ATS ajustan
automaticamente el rango de medida 2 en unos pocos y

determinados sistemas de medicién (con, por ejemplo,
interfaces 25 PApp).

Frecuencia de
entrada en kHz

Limites de prueba HTL

Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:
10Va30V.

Frecuencia de entrada en kHz

Parametro <100 100 ... 500
Magnitud de la

senall

Low-Pegel 0,1V _
High-Pegel +3 %

Parametro <1 1...300 Desviacion del

factor de utiliza-
Magnitud de la senal (A, B, R) ~ *3 % +5 % cion TV1 o Tv2  %05° +1,5°
Desviacién de la simetria +0,006 +0,006 Desviacién del

4 +1,6° +4°
Relacion de amplitudes de . . angulo de fase
sefal +2 % 2 % Anchura
Desviacién del factor de utili- impulso ‘de 3 .
zacion TV1 o TV2 +1,6° +1,6° referencia +1,5 +2,5
Desviacion del angulo de fase ~ +0.5° +1,0° _POS'C'én

. impulso de

Anchura impulso de referencia  £6.0 - referencia +1,6° +2,5°

oy, . . o
Posicién impulso de referencia +3,0

Limites de prueba TTL

Rango de medida para todas las frecuencias de entrada:
5V

1 HTL Unicamente para tareas de servicio técnico
mediante un adaptador de sefal externo,
ID 1093210-01

Condiciones del entorno

Frecuencia de entrada en kHz Temperatura 0 °C a 45 °C, sin condensacion
detrabajo

Parametro <100 100 ... 500 500 ... 1000

: Temperatura 0 °C a 70°C, sin condensacién
Magnitud de la dealmacenamiento
senall
Low-Pegel 0,05V ~
High-Pegel +2 % General
Desviacion del Directivas ® Directiva CEM 2014/30/UE
factor de utiliza- . . i ® Directiva sobre Baja Tension
cion TVioTv2 05 1.5 25 2014/35/EU
Desviacion del . . . Grado de 2
angulo de fase ~ *0.5 +1,5 £2,5 contaminacion
Anchura Tipo de protec-  IP 20
impulso de i R 5 cion EN 60529
referencia 0,6 +1,5 +2,5
Posicion Medidas de la conexion
impulso de Véase los dibujos de las medidas de la conexion
referencia +0,5° +1,6° +2,5° P4gina 182.

1 Magnitud de la sefal (Us1, Ua1, Uaz, Uaz, Uao, Uaos Uss)
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Todas las medidas se representan en mm.
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1 Grundlaggande

1.1 Om denna manual

Denna manual innehaller all information och alla
sakerhetsinstruktioner for att montera och installera
enheten pa korrekt satt samt att anvanda enheten om den
inte anvands med ATC-software.

1.1.1 Information for modell

Artikelnummer

731626-01

Produktbeteckning
PWM 20

1.1.2 Hur dokumentationen skall lasas

Foljande tabell innehéller dokumentationens olika delar i
prioritetsordning vid lasning.

AVARNING

Risker om dokumentationen inte foljs.

Materiella skador och personskador eller dodsfall kan bli
foljderna.
» Las dokumentationen noggrant och fullstandigt

» Spara dokumentationen pé ett latt tillgangligt stélle
for framtida behov

PWM 21 1200635-01

o Det angivna artikelnumret ar det nummer som
finns angivet pa typskylten. Artikelnumret
péa forpackningens etikett kan avvika fran
artikelnumret pa typskylten eftersom
produkten kan levereras i flera olika typer av
forpackningskonfigurationer.

Typskylt
Typskylten befinner sig pad enhetens baksida.
Exempel:

LN | |
FSV& 20 [ xx
SN 12 345 678 x1_|ID 123456-xx
HEIDENHAIN
3 2

1 Produktbeteckning
2 Artikelnummer
3 Index

o PWM 21 ar en funktionsmassigt kompatibel
efterfoljare till PWM 20.

For ATS-programvaran galler:
= PWM 20 stods fortfarande
B PWM 21 stods frdn och med ATS V3.2.1

Dokumentationens giltighet

o Pa den sista sidan nere till vanster i
dokumentationen finns ett dokumentnummer.

Dokumentationen ar giltig om
dokumentnumret stammer dverens
med motsvarande dokumentnummer pa
www.heidenhain.de. Dessutom maste
produktbeteckningen, artikelnumret och index
pa typskylten kontrolleras med uppgifterna pa
www.heidenhain.de.
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Dokumentation Beskrivning

Tillagg Ett tillagg kompletterar eller ersat-
ter motsvarande innehdll i bruks-
anvisningen och i fdrekomman-
de all dven installationsanvisning-
en. Nar detta dokument ingar i
leveransen maste det lasas forst.
Allt 6vrigt innehall i dokumentatio-

nen ar fortfarande giltig.

Bruksanvisning Bruksanvisningen innehaller all
information och alla sakerhetsin-
struktioner for att montera, instal-
lera och anvdnda enheten pa
korrekt och avsett satt. Den ingar
i leveransen och har nast hégsta

prioritet vid lasning.

Bruksanvisning
ATS-software

Dokumentationen for anvandning-
en av enheten tillsammans med
ATS-software kan laddas ned fran
www.heidenhain.de .

Dokumentation for
anslutna matsy-
stem samt ovrig
kringutrustning

Dessa dokument ingér inte i
leveransen. De medlevereras
respektive matsystem och kring-
utrustning

Onskas andringar eller har du funnit tryckfel?

Vi 6nskar alltid att forbéattra var dokumentation. Hjélp oss
med detta och informera oss om dnskade andringar via
féljande E-postadress:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Arkivering och spridning av
dokumentationen

Denna manual skall forvaras i arbetsplatsens omedelbara
narhet och alltid vara tillganglig for hela personalen.
Verksamhetsutdvaren skall informera personalen

om var denna manual férvaras. Om manualen har

blivit olaslig maste verksamhetsutdvaren anskaffa en
ersattningsmanual fran tillverkaren.

Vid dverlatelse eller forsaljning av utrustningen till tredje
part maste féljande dokument éverldmnas till den nya
agaren:

m Tillagg, om sadant har tillhandahallits
B Bruksanvisning

1.1.4 Malgrupp féor dokumentationen

Bruksanvisningen skall lasas och beaktas av alla personer
som ar involverade i féljande arbetsuppgifter:

5 Montage

Installation

Handhavande

Underhall

Demontering, miljéskydd och avfallshantering

1.1.5 Anvanda anvisningar

Sakerhetsanvisningar

Sakerhetsanvisningar varnar for risker vid anvandning av
enheten och ger information om hur dessa kan undvikas.
Sakerhetsanvisningarna ar klassificerade efter hur allvarlig
risken ar och indelade i fdljande grupper.

AFARA

Fara indikerar fara for personer. Om du inte foljer
instruktionerna for att undvika faran, leder faran med
sakerhet till dodsfall eller allvarlig kroppsskada.

AVARNING

Varning indikerar faror for personer. Om du inte
féljer instruktionerna for att undvika faran, leder faran
troligen till dodsfall eller allvarlig kroppsskada.

A VARNING

Forsiktighet indikerar faror for personer. Om du inte
féljer instruktionerna for att undvika faran, leder faran
troligen till lattare kroppsskada.

Observera indikerar faror for utrustning eller data. Om
du inte foljer instruktionerna for att undvika faran, leder
faran troligen till skador pa utrustning.
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Informationsanvisning

Informationsanvisningarna i denna bruksanvisning
sakerstaller en felfri och effektiv anvandning av enheten.
Informationsanvisningarna ar indelade i féljande grupper:

Informationssymbolen indikerar ett Tips.

Ett tips innehaller viktig ytterligare eller
kompletterande information.

Kugghjulsymbolen visar att den beskrivna
funktionen ar maskinberoende, t.ex.:

B Din maskin méste vara utrustad med en
nddvandig software- eller hardvaruoption

©

B Funktionens beteende beror pa
instaliningar som kan konfigureras i
maskinen

Boksymbolen representerar en korsreferens
till extern dokumentation, t.ex. din
maskintillverkares dokumentation eller
dokumentation fran tredje part.

®

1.1.6 Texthanvisningar
| denna anvisning anvands foljande texthanvisningar:

Visning Betydelse
> .. beskriver en handling och utfallet av en
> handling
Exempel:
» Tryck pa OK
> Meddelandet stangs
LI beskriver en upprakning
L I Exempel:
B Granssnitt TTL
B @Granssnitt EnDat
|
fetstil beskriver menyer, presentationer och

funktionsknappar

Exempel:

» Klicka pa Stang av

> Operativsystemet stangs

» Stdng av enheten med strombrytaren

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017



2 Sakerhet

For anvandning av systemet galler allmant vedertagna
sakerhetsforeskrifter som ar nédvandiga speciellt vid
hantering av stromforande utrustning. Att inte folja dessa
sakerhetsatgarder kan resultera i forstérd utrustning eller
personskada.

Sakerhetsforeskrifterna kan variera mellan olika féretag.
Om det finns en konflikt mellan innehdllet i denna manual
och de interna reglerna pa foretaget dar enheten anvands,
skall de mer restriktiva reglerna galla.

2.1 Avsett anvandningsomrade
Enheten far bara anvandas om den ar i felfritt och sékert
skick. Den &r endast avsedd for féljande anvéndning:

B Diagnos och justering av HEIDENHAIN-matsystem
med absoluta och inkrementala granssnitt

All annan anvandning eller anvandning darutover av
utrustningen anses vara felaktig och kan leda till fara och
skador.

2.2 Felaktig anvandning

All anvandning som inte har namnts i ‘Avsett
anvandningsomrade’, skall betraktas som felaktig.
Anvandaren ansvarar for skador som skulle kunna uppsta
pa grund av detta.

Dessutom ar féljande anvandning inte tillaten:

= Anvandning med defekta eller icke godkanda delar,
kablar och kontakter

Anvandning i explosions- eller brandfarlig miljo

Anvandning utover driftvillkor enligt se "Tekniska data’,
Sida 89

B Forandringar av enheten eller kringutrustningen utan
samtycke fran tillverkaren
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2.3 Personalens kvalifikationer

For montering, installation, drift, underhall och
demontering av enheten behovs yrkeskvalifikationer som
servicetekniker. Serviceteknikern méste tillgodogéra

sig tillracklig information for att arbeta med enheten och
ansluten kringutrustning via dokumentationen.

Nedan éar kvalifikationerna specificerade:

Serviceteknikern anvander och arbetar med enheten
inom ramen for det avsedda anvandningsomradet.
Serviceteknikern ar ar speciellt utbildad for det arbetsfalt
denna ar verksam inom. Serviceteknikern har via sin
yrkesutbildning, kunskap och erfarenhet samt kannedom
om géllande bestammelser och normer férmagan att
utfora det arbete som tilldelats betraffande den aktuella
applikationen och pa egen hand identifiera och undvika
potentiella risker. Serviceteknikern méste folja géllande
bestammelser och foreskrifter for att undvika olyckor.

2.4 Skyldigheter for
verksamhetsutovaren
Verksamhetsutdvaren ager eller hyr enheten och

kringutrustningen. Han ansvarar alltid for att anvandningen
sker pd avsett satt.

Verksamhetsutovaren maste:

B tilldela olika arbetsuppgifter vid enheten till kvalificerad,
lamplig och auktoriserad personal

B instruera personalen betraffande befogenheter och
skyldigheter enligt "Personalens kvalifikationer"

m sakerstalla att utrustningen endast anvands i tekniskt
fullgott skick

B sakerstalla att utrustningen ar skyddad mot obehorig
anvandning

2.5 Allmanna sakerhetsinstruktioner

De specifika sékerhetsinstruktionerna, som maste foljas

vid olika typer av operationer i enheten, finns angivna i

respektive kapitel i denna manual.
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2.5.1 Information om elsidkerhet

AVARNING

Vid 6ppnandet av enheten kan farlig kontakt med
spanningsférande delar uppsta.

Detta kan resultera i elektrisk stot, brannskador eller
dodsfall.

> Arbete skall enbart utféras av auktoriserad personal
och i spanningsfritt tillstand

A VARNING

Risk for farlig strom genom kroppen vid direkt eller
indirekt kontakt med stromférande delar.

Detta kan resultera i elektrisk stot, brannskador eller
dodsfall.

» Arbete med el och stromforande komponenter far
bara utféras av behorig elektriker

» Anvand enbart kabel och kontakter som ar
tillverkade enligt godkand standard for natanslutning
och anslutning av alla granssnitt

> Lat tillverkaren byta ut defekta elektriska
komponenter direkt

» Kontrollera regelbundet alla anslutna kablar och
anslutningskontakter pa enheten. Atgarda defekter
sdsom |6sa anslutningar eller skadade kablar
omedelbart

2.6 Sakerhetsatgarder vid arbete med
och i maskiner

AFARA

Allvarliga person- eller materialskador pa grund av
felhantering av NC:n!

Icke fackméssig hantering genom felaktig anvandning
av NC, felaktig NC-programmering, felaktiga resp. icke
optimerade maskinparametervarden

» For att kunna bedéma problem i en NC-styrd verk-
tygsmaskin, méaste grundlaggande kunskaper och
erfarenhet om maskiner, motorer, servofdrstarkare
och NC, samt deras samverkan med matsystem
byggas upp

» Utover anvisningarna i denna dokumentation
behover sarskilda foreskrifter for sdkerhet och fore-
byggande av olycksfall i hanteringen av respektive
maskin, motorer, servoforstarkare och NC beaktats

» Vid installation av enheten i en maskin eller vid
andra speciella applikationer méaste alla sdkerhets-
foreskrifter som finns angivna i denna instruktion
anpassas till den aktuella anvandningssituationen

» Framfor allt maste nddvandiga justeringar
genomfdras pa grund av férdndrade jordnings-
forhallanden vid installation och serieinkoppling i
numeriskt styrda maskiners reglerkretsar

» Vid feldiagnos maste maskintillverkaren ovillkorligen
konsulteras

HANVISNING

Elektrostatisk urladdning (ESD)!

Denna produkt innehdller elektrostatiskt kansliga
komponenter som kan forstdras genom elektrostatisk
urladdning.

» Sakerhetsforeskrifter for hantering av ESD-kansliga
komponenter maste beaktas
> Vidror aldrig anslutningsstift utan korrekt jordning

» Vid arbete med anslutningar p& enheten skall ett
jordat ESD-armband anvandas

HANVISNING

Skador pa ingaende komponenter i enheten!
Om du 6ppnar enheten upphor garantin att galla.

» Oppna inte holjet under nagra som helst
omstandigheter

> Ingrepp far bara utféras av utrustningens tillverkare
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3

Montage

3.1 Leveransomfang

Foljande komponenter ar inkluderade i leveransen av
grundutférandet:

Enhet

3 m lang natkabel med Euro-natkontakt (typ F)
Bruksanvisning

2 m lang USB-anslutningskabel

CD med ATS-software

Tillagg (optional, ytterligare information se "Hur doku-
mentationen skall lasas", Sida 77)

o Som option kan enheten levereras

som en ingdende del i ett paket for
matsystemsdiagnos. | detta fall ingar det
ytterligare komponenter i leveransen.
Ytterligare information Se bruksanvisning ATS-
software

3.2 Placering

HANVISNING

Materialskador pa enheten!

Om du placerar enheten felaktigt kan detta leda till
materialskador pa enheten.

» Placera alltid enheten horisontellt

» Valj en placering som ar latt tillganglig under drift
» Sakerstall god ventilation
>

Hall ventilationsGppningarna pa baksidan och
sidorna fria och hindra inte luftflodet

0 Enheten har en temperaturstyrd flakt.
Nar den maximala interna temperaturen
Overskrids startar flakten och sténgs ater av
vid nedkylning.

Packa upp enheten

>

vvYwvyy

Oppna forpackningskartongens topp

Ta bort férpackningsmaterialet

Ta ut innehdllet

Kontrollera att leveransen ar komplett

Kontrollera att leveransen inte ar transportskadad

o Vid en transportskada:

» Spara férpackningsmaterialet for
undersokning

» Kontakta HEIDENHAIN eller
maskintillverkaren

Detta géller dven for transportskador pa
reservdelskomponenter.

Nar en transportskada foreligger

>

vvyYyy

Tillse att speditdéren bekraftar skadorna

Samla forpackningsmaterialet for undersdkning
Informera avsandaren om skadorna

Kontakta vid behov aterforséljaren som mellanhand

Kontakta HEIDENHAIN-&terforsaljaren
eller utrustningens tillverkare betraffande
reservdelskomponenter

Tillbehor

En 6versikt Over tillaggsartiklar till denna enhet som kan
bestéllas av HEIDENHAIN finns i bruksanvisningen for
ATS-software.
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Information om monteringslage, se "C" pa det utféllbara
forsattsbladet.
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4 Installation

HANVISNING

Koppla in och ur kontakter!

Risk for skador péa interna komponenter.

» Koppla bara in och ur kontakter nar enheten ar
avstangd

o Beroende péa utrustningsvarianten kan
installationen avvika fran det forfarande
som beskrivs i detta kapitel. Om tillagget
som levereras med produkten innehéller
information om installationen, har
informationen dar foretrade fore den
information som anges i detta kapitel.

o | bilderna med pin-belaggning visar
genomgéende belaggning for anslutning pa
enheten och inte kabelkontakten.

o Ansvaret for alla system déar denna enhet
anvands, ligger hos den som anvander
systemet.
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4.1

Produktoversikt

Enhetens framsida

Se "A" pa den framre utvikssidan.

X1

X2

X3

X4

L1

L2

15-polig Sub-D-ingang for HEIDENHAIN-
matsystem med
B 11 pApp/25 YApp-granssnitt
51 Vpp/3 Vpp-gréinssnitt
(1 Vss/Z1, 1 Vpp med granslagen,
1 Vpp med takt/data)
B EnDat/SSI-granssnitt
B TTlgranssnitt med granslagen

HTL-granssnitt (anslutning enbart for
servicedndamal via extern adapter,
t.ex. ID 1093210-01)
®  Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa- eller
Panasonic-granssnitt
15-polig Sub-D-utgang fér utmatning av
matsystemssignalerna frdn X1 vid seriein-
koppling
6-polig Mini-DIN-anslutning for externa
funktioner
8+2-polig RJ45-anslutning for méatsystem
med DRIVE-CLiQ-granssnitt

Statusindikering for driftklar

Av: Ej driftklar
P& (gron): Driftklar

Statusindikering for matsystemsforsorjning

Av: Méatsystemsforsérjning avstangd
P& (gron): Matsystemsférsorjning aktiverad

Enhetens baksida
Se "B" pa den framre utvikssidan.

1
X5
X6

Strémbrytare
USB-kontakt Typ B (USB 2.0), datagranssnitt
Néatanslutning
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4.2 Anslut natspanning

AVARNING

Risk for elektrisk stot!

Felaktigt jordade enheter kan resultera i allvarliga
skador eller dodsfall pa grund av elektrisk stét.
» Anvand alltid 3-polig natkabel

> Séakerstall att korrekt skyddsledaranslutning finns i
fastighetsinstallationen

AVARNING

Brandfara vid anvandning av natkabel
som inte uppfyller de nationella kraven pa
installationsplatsen.

Felaktigt jordade enheter kan resultera i allvarliga
skador eller dodsfall pa grund av elektrisk stot.

» Anvand enbart natkabel som uppfyller de nationella
kraven pé installationsplatsen

» Anslut natkontakt X9 med den levererade natkabeln via
ett vagguttag med skyddsjord

Informationen om néatanslutningens placering pa enhetens
baksida se "Enhetens baksida", Sida 82.

Natanslutningens signalbeldaggning X6 se "R", Sida 186.

4.3 Elektrostatisk urladdning

HANVISNING

Elektrostatisk urladdning (ESD)!

Enhetens komponenter kan forstoras av elektrostatisk
urladdning.

» Sakerhetsforeskrifter for hantering av ESD-kansliga
komponenter maste beaktas

» Vidror aldrig anslutningsstift utan korrekt jordning
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4.4 Ansluta matsystem

HANVISNING

Risk for skador pa enheten och matsystem pa
grund av felaktig niva pa matningsspanningen eller
felaktig inkoppling!

Felaktigt spanningsforsérjiningsomrade och felaktig
inkoppling/pinkonfiguration kan leda till skador pa
enheten och matsystemet.

» Beakta det anslutna matsystemets
matningsspanningsomrade

» Kontrollera att kabeln mellan matsystemet och
enheten ar korrekt konfigurerad

> Stift eller ledare som inte anvands far inte anslutas

» Koppla bara in och ur anslutningskabeln
mellan matsystemet och enheten med
matningsspanningen avstangd

» Anvandaren bar all risk vid anslutning och

anvandning av enheten tillsammans med
matsystem som inte har tillverkats av HEIDENHAIN

Anslutningsmaéjligheter

B Matsystem med 15-poligt granssnitt ansluts till
matsystemsingangen X1 pa enhetens framsida

® Vid serieinkoppling anvdnds matsystemsutgangen X2
vid matsystem med 15-poligt granssnitt

® Matsystem med 8+2-poligt DRIVE-CLiIQ-grénssnitt
ansluts till matsystemsingédngen X4 pa enhetens
framsida

Information om anslutningskontaktens placering se
"Produktoversikt”, Sida 82.

Anslutningskabelns pin-konfiguration aterfinns i
katalogen.

Information om pinnarnas signalbelédggning i
bilagan:

Kabelskarm ansluten till holjet;

Up = Spanningsforsorjning

Sensor: Sensorledarna ar beroende pa
installiningarna i ATS-programvaran internt
forbundna med spanningsforsorjningen
(dokument "“Bruksanvisning ATS-programvara’,
se "Hur dokumentationen skall ldsas", Sida 77).

83



EnDat/SSI-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler (endast vid
modellbeteckning EnDat 01 och

EnDat 02)

2,4,10,12 Spénningsforsorjning
5,8, 13, 15 seriell datadverforing
6 Innerskarm

Signalbeldggning EnDat/SSI se "F", Sida 183.

Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa-, Panasonic-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler (om sadana
finns, endast for justeringsandamal;

anvands inte i normal drift)

2,4,10, 12 Spanningsforsorjning
5,8, 13,15 seriell datadverforing
6 /

Signalbeldggning Fanuc se "G".
Signalbelaggning Mitsubishi se "H".
Signalbeldggning Yaskawa och Panasonic se "l".

o Fanuc och Mitsubishi: Pin 5 och 13 anvands
inte vid "one pair transmission".

1 Vpp-/3 Vpp-grénssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler

2,4,10,12 Spanningsforsdrjning

5,6,8, 13,15 ytterligare enhetsberoende signaler

(vaxling internt i enheten)

Signalbelaggning 1 Vpp med granslagen se "J".
Signalbelaggning 1 Vpp/Z1 se "K".
Signalbeldggning 1 Vpp med takt/data se "L".

11 pApp/25 pApp-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 11,14 Inkrementella signaler

TTL- (med granslagen) och HTL-granssnitt

Pin Funktion

1,3,79 1,14 Inkrementella signaler
2,4,10,12 Spéanningsfdrsorjning
3,13, 15 /

6,8 Limit-signal

(nar matsystemet stodjer det)
Signalbeldaggning TTL och HTL se "N".

Anslutning X4
Signalbeldggning DRIVE-CLIQ se "P", Sida 186.

Matsystemsutgang X2

Enhetens méatsystemsingéng X1 ar galvaniskt férbunden
med maéatsystemsutgangen X2. Signaler resp. pin-
konfigurationen péa utgdngen motsvarar respektive signal
pa ingadngen (avtappad eller aktivt simulerad).

Det finns inte ndgon galvanisk separation mellan
signalerna. Forsorjnings- och sensorledarna aktiveras
beroende pa driftarten av ATS-software fran V2.6 och kan
vara forbundna med varandra (se foljande exempel). Det
ar alltid helt sékert att den matningsspanning som skapas
av enheten inte laggs ut pa X2.

Exempel 1 — enheten &r serieinkopplad (méatstystemet
forsorjs av efterfoljande elektronik) eller ATS-software har
inte startats:

Up
Up Sensor

Oo—— 0
O———=0
0V Sensor O—-—O: :
oV o———— 0

Exempel 2 — enheten férsorjer matsystemet via X1:

Up o— [_O «@» 03]
Up Sensor O —O
0V Sensor  O— I——O
oV O o]

Anslut matsystemets kabel
> Anslut méatsystemet till respektive kontaktanslutning.

» Vid kontakter med skruvar: dra inte at skruvarna for
hart.

» Applicera inte ndgon mekanisk belastning pa

2,4 Spanningsforsorjning kontaktanslutningen (matsystemsingang X4).
5,6,8, 10,12, 13,15 /
6 Innerskarm

Signalbelaggning 11 pApp (25 YApp) se "M".
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0 Stift eller ledare som inte anvands far inte
anslutas!
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4.4.1 Jordningsforhallanden vid serieinkoppling

Enheten har ett inbyggt switchat wide range nataggregat.
Darfor ar anslutning av skyddsledare PE (skyddsjord)
som é&r férbunden med enhetens hdlje nddvandig.
Anvands enheten i en NC-styrd maskins reglerkrets,
skapas darmed en ytterligare jordpunkt som férandrar
skarmningskonceptet.

Detta kan forhindras via foljande atgarder:

» Forsdrj enheten via en isolertrafo, eller

» Forsorj enheten med DC 24 V

For utvardering av matdata fran enheten ansluts en
PC till enhetens USB-granssnitt. Vanligen ar 0 Vi PC:n
férbunden till skyddsjordsanslutningen (dven USB).
Anvands enheten i en NC-styrd maskins reglerkrets,
féréandras dven forhéllandet for 0-V-anslutning.

Detta kan férhindras via foljande &tgarder:

» Anvand en batteridriven Laoptop som PC, eller

» Anvand en Laptop med natdel som saknar
skyddsledaranslutning

4.4.2 Serieinkoppling i en NC-styrd maskins
reglerkrets

For felsdkning kan enheten kopplas in en NC-styrd
maskins reglerkrets via méatsystystemsingdngen och
matsystemsutgangen (se "Matsystemsutgang X2",
Sida 84).

A VARNING

Risk for elektrisk stot!

Nér du installerar enheten i en NC-styrd maskins
reglerkrets kan jordningsférhallanden éndras.

» Anpassa jordningen och anvandningsforhallandenas
specifika behov

Beroende p& ATS-programvarans version och anpassning
till informationen om jordningsférhallandena kan enheten
anvandas i en sluten reglerkrets.

Som grundregel ar dock en signaladapter (t.ex. SA 100,
SA 110, ...) nédvandig resp. rekommenderad.

Anslut enheten i foljande ordningsféljd
» Stang forst av maskinen
» Lossa sedan kontakterna
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4.5 Ansluta dator
Via USB-kontaktanslutning X5 (USB Typ B) kan en dator
med USB-2.0-High-Speed-granssnitt kopplas in.

» Anslut datorns USB-port med hjélp av en USB-kabel
(se "Leveransomfang", Sida 81) till kontaktanslutning
X5

Information om anslutningskontaktens placering se
"Enhetens baksida", Sida 82.

Kontaktbeldggning X5 se "Q", Sida 186.

4.6 Anslut extern enhet
En extern enhet med 6-polig Mini-DIN-anslutning kan
anslutas till kontakt X3.

» Anslut den externa enhetens Mini-DIN-
kontaktanslutning via en vanlig standardkabel med
6-polig Mini-DIN-kontakt till kontaktanslutning X3

Information om anslutningskontaktens placering se
"Enhetens framsida“, Sida 82.

Kontaktbeldggning X3 se "O", Sida 186.
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5 Handhavande

A VARNING

Person- eller maskinskador vid dndring av
matsystemets spanning under drift!

Om du &ndrar matsystemets spanning nar maskinens
samtidigt ar under forflyttning, kan detta leda till
allvarliga personskador och skador pa utrustning.

» Andra inte nagra parametrar eller matsystemets
spanning i enheten samtidigt som maskinen kors
och en PWM befinner sig i reglerkretsen

AVARNING

Personskador eller maskinskador vid andring av
matsystemets spanning vid vertikala axlar utan
motvikt eller annat skydd!

Om du &ndrar matsystemets spanning nar maskinens
samtidigt som en vertikal axeln inte ar sakrad, kan
detta leda till allvarliga personskador och skador pa
utrustning.

» Sakra vertikala axlar s att de inte kan falla innan
matning utfors i dessa axlar

A VARNING

Risk fér personskador eller maskinskador om
minnesomraden inte dverensstaimmer!

Vissa granssnitt, t.ex. EnDat, erbjuder mojlighet
spara maskin- eller anlaggningsspecifika data i
kundens minnesomrade. Dessa data kan innehalla
sakerhetsrelevant information.

» | servicefall maste man sakerstélla att
minnesomraden dverensstdmmer med maskin- eller
anlaggningsspecifika data

5.2 Status- och felindikering

Enhetens driftstatus indikeras i LED L1 och L2 p&
enhetens framsida.

Information LED-placeringen se "Enhetens framsida’,
Sida 82.

LED Status Status

L1 Av Ej driftklar
Pa (gron) Driftklar

L2 Av Matsystemsforsorjning avstangd
P& (gron) Matsystemsforsorjning aktiverad

5.3 ATS-software

Enheten anvands fér detaljerad kontroll av inkrementella
resp. absoluta matsystem (beroende typ av granssnitt
dven i sluten reglerkrets).

For anvandning kan den medlevererade ATS-programvaran
installeras i en PC. Installation och handhavande

av ATS-programvaran beskrivs i dokumentet "ATS-
bruksanvisning”, se "Hur dokumentationen skall lasas”,
Sida 77.

Rekommenderade systemférutsattningar
. [BM-PC eller 100 % kompatibel PC

® Bildskarmsuppldsning for ATS-software: fran 1024 x
768

B \Windows Vista (32 Bit), Windows 7 (32 och 64 Bit),
Windows 8 (32 och 64 Bit), Windows 10 (32 och 64
Bit)

B Ca. 500 MByte ledigt minne pa harddisken (vid
anvandning av ATS-programvaran)

B RAM-minne > 2 GByte

® USB 2.0 High Speed

5.1 Starta och stianga av enheten

Starta enheten

Information om strémbrytarens placering se "Enhetens
baksida", Sida 82.

» Vaxla strombrytaren till position |

Stanga av enheten
» Vaxla strombrytaren till position 0

@ Systemkraven resp.
systemrekommendationerna avser den

ATS-programvaruversionen som galler

vid tryckningen av denna bruksanvisning.
Aktuella krav for respektive ATS-
programvaruversion finner du i den tillhérande
produktinformationen eller Release Notes for
ATS-programvaruversionen.

o Strombrytaren dr mangpoligt avsakrad.
Enheten kan bara separeras fullstandigt fran
stromkallan genom att dra ut natkontakten.
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6 Service och underhall

6.1 Underhall

®

Detta kapitel innehéller enbart beskrivning av
underhéllsarbete avseende enheten.
Ytterligare information: Tillverkarens
dokumentation géllande kringutrustning

6.2 Rengoring

HANVISNING

Rengoring med skarpa eller aggressiva
rengoringsmedel

Enheten skadas om den rengdrs pa felaktigt vis.

» Anvéand inte nagra slipande eller aggressiva
rengdringsmedel och inte heller nagra
|6sningsmedel

» Tainte bort hard nedsmutsning med vassa foremal

» Tvatta av utvandiga ytor med en trasa som ar latt
fuktad med vatten och ett milt rengéringsmedel
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6.3 Underhallsplan

Enheten ér i stort sett underhallsfri.

HANVISNING

Foljdskador pa grund av fortsatt anvandning av
enheten efter att en defekt har uppstatt!

Nar en defekt pa enheten har uppstéatt och du fortsatter
att anvanda enheten, kan detta resultera i svara
foljdskador pa enheten.

» Anvand inte enheten efter att en defekt har uppstatt

» Reparera inte enheten efter att en defekt har
uppstatt

» Byt omedelbart ut den defekta enheten eller
kontakta en HEIDENHAIN-servicerepresentant

Arliga underhalissteg Felatgard

Kontakta HEIDENHAIN
serviceavdelning

Kontrollera att alla marke-
ringar, etiketter och
symboler pé instrumentet
ar lasbara

Kontakta HEIDENHAIN
serviceavdelning for att byta
felaktiga ledare

Kontrollera de elektriska
anslutningarnas funktion
och att de inte skadade

Kontrollera natsladden
sd att isoleringen inte &r
skadad eller andra brister

Byt ut natsladden i enlighet
med specifikationen

Kontrollera att skyddsle-
daren sitter fast ordent-
ligt och dess funktion

Byt till nya anslutningskablar

For att sakerstélla en spéarbar, korrekt och felfri
funktion, rekommenderas att skicka enheten
vart annat ar till HEIDENHAIN for kalibrering.
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7 Demontering och
avfallshantering

o Vid demontering frdn NC-styrda maskiner
maéste i forekommande fall sarskilda
forsiktighetsatgarder foljas.
Ytterligare information: "Sakerhetsatgarder
vid arbete med och i maskiner", Sida 80.

Vid installationen galler de beskrivna
sakerhetsinstruktionerna.

Ytterligare information: "Installation”,
Sida 82.

Forberedelse

» Vaxla strombrytaren till position 0

» Koppla ur ndtkontakten frdn enheten

> Lossa alla anslutningskontakter fran enheten

71 Demontering

Lagring efter demontering
Skall enheten lagras efter demonteringen maste
bestammelserna for omgivningsforhallanden iakttas.

Ytterligare information: "Tekniska data", Sida 89

Packa enheten for férvaring

Emballaget vid omfdrpackning skall motsvara

originalférpackningen sé bra som majligt:

» Montera tillbaka alla skruvanslutningar sdsom de var
installerade vid leverans av enheten eller packa ner
dem pa& samma séatt som de var forpackade

» Forpacka enheten i kartongemballaget pd samma satt
som vid originalleveransen

» Lagg alla ytterligare komponenter sdsom de erholls
i originalférpackningen. Ytterligare information:
"Leveransomfang’, Sida 81

» Bipacka all dokumentation som var med vid

leveransen. Ytterligare information: "Arkivering och
spridning av dokumentationen®, Sida 78

o Vid retur av enheten till serviceavdelningen
behover inte tillbehdr samt méatsystem skickas
tillbaka med enheten.
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72  Skrotning

HANVISNING

Felaktig hantering av skrotade enheter!

Om skrotade enheter hanteras fel kan detta
resultera i miljoskador.

» Elektronikskrot och elektronikkomponen-
ter skall inte sorteras som hushallssopor

K » Skrota enheten i enlighet med lokala
foreskrifter for atervinning

» Kontakta HEIDENHAIN-servicerepresentant vid frdgor
kring skrotning av enheten
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8 Tekniska data

Elektriska data

Spénnings- = AC 100 V till 240 V (10 %),
férsorjning 50 Hz till 60 Hz (£2 Hz)
ca. 20 W
B DC24V (10 %),
ca. 20 W
Matning av Spéanning: £0,5 % (min. £5 mV)

matningsspan-
ning och strom

Strom: £2 % (min. 1 mA)

Matsystems-ingang X1

15-polig Sub-D-kontakt, hona
B Stod beroende pa ATS-programvarans version

®  Justerbar 2 V till 30 V med/utan remote sense
reglering
B Strombegransning 750 mA

o Notering om kabelldngder:

» Vid anvandning av HEIDENHAIN-kablar.
Matsystemets matningsspanningsomra-
de maste foljas.

EnDat 2.1/ m Kabellangd: Funktionsgrans

EnDat 2.27) < 70 m, beroende pé taktfrekvens
Uppfylla testgranser < 2 m
(endast inkrementella signaler)

B |ngangsfrekvens inkrementella
signaler3): < 1000 kHz

1 Vpp! m Kabellangd: Funktionsgrans
<150 m
Uppfylla testgranser < 2 m
® |ngangsfrekvens inkrementella
signaler?): < 1000 kHz

TTL m  Kabellangd: Funktionsgrans
< 100 m/50 m, beroende pa min.
flankavstand
Uppfylla testgranser < 2 m

B |ngangsfrekvens inkrementella
signaler: < 1000 kHz

® Flankavstand > 20 ns

HTL4 m  Kabellangd: Funktionsgrans
< 300 m, beroende pa min. flan-
kavstand
Uppfylla testgranser < 2 m

B |ngangsfrekvens inkrementella
signaler: < 500 kHz

B Flankavstand > 20 ns

11 uApp? m  Kabellangd: Funktionsgrans
<30m
Uppfylla testgranser < 2 m
B |ngangsfrekvens inkrementella
signaler?: < 300 kHz

Fanuc, ® Kabellangd: Funktionsgréns
Mitsubishi, <30m

Yaskawa

Panasonic
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Matsystems-ingang X1

SSI m  Kabellangd: Funktionsgrans
<100 m
1 Inkrementella signaler inverteras

2} Gransfrekvens reduceras av ATS-programvaran for
vissa matfunktion till 100 kHz

3 om det stdds av det anslutna matsystemet

4 HTL endast for servicedndamal via extern
signaladapter, t.ex. ID 1093210-01

Matsystems-utgang X2
15-polig Sub-D-kontakt, stift

Utmatning fran  direkt eller via signaladapter SA xxx,
X1 vid seriein- beroende pa ATS-version for

koppling ® EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi
BT Vep
B TTL
" 11 pAep

Externa funktioner X3

6-polig Mini-DIN-kontakt, hona

MSB-utgang For EnDat 2.1/2.2

Matsystems-ingang X4
8+2-polig RJ-45-kontakt, hona

DRIVE-CLiQ" Endast for HEIDENHAIN-matsystem

" DRIVE-CLIQ &r ett registrerat varumarke som tillhor
Siemens Aktiengesellschaft, det finns bara stod for
HEIDENHAIN-matsystem

Datagranssnitt X5
USB USB 2.0 High Speed?

1 Lagre USB-overforingshastigheter kan leda till matfel.
Anvéand endast den medlevererade USB-kabeln utan
férlangning

Testgrans 1 Vpp

Matomrade for alla ingédngsfrekvenser: 1,54 Vpp.

Det utokade matomradet 2 (9,6 Vpp) har hdgre toleranser.
Matomrade 2 stélls automatiskt in av ATS-programvaran
for ndgra specifika méatsystem (med exempelvis 3 Vpp-
granssnitt).

Ingangsfrekvens i kHz

Parametrar <1 1...250 250 ... 500
Signalniva

(A, B, R) 2 % 3 % +4 %
Symmetri-

avvikelse +0,002 +0,006 -

Signalnivafor-

hallande +0,5 % +0,5 % -
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Ingangsfrekvens i kHz Testgrans HTL

Parametrar <1 1..250 250...500 Méatomrade for alla ingangsfrekvenser: 10 V till 30 V.
Avkannings- Ingangsfrekvens i kHz
;5rhigfsned$\/ : Parametrar <100 100 ... 500
VVi
resp. TV2 +0,5° £1° +1,5° Signalniva?
Fasvinkelavvi- Lé_g ni_véo 10,1 v _
kelse +0,5° +1° +1,5° Hog nivé +3 %
Referenspuls- Avkannings-
bredd +2° - - férhallande
A avvikelse TV1

Referenspulslage *2 - - resp. TV2 +0,5° +1,5°

5 Fasvinkelavvi-
Testgrans 11 pApp coloo 157 2

Matomrade for alla ingadngsfrekvenser 15,4 pApp

Det utdkade matomradet 2 (96 pApp) har hogre toleranser. Referenspuls-

R . R o bredd +1,5° +2,5°
Méatomrade 2 stélls automatiskt in av ATS-programvaran
for nagra specifika matsystem (med exempelvis 25 pApp- Referenspulslage *1.5° +2,5°
granssnitt). 1 HTL endast for servicedndamal via extern
. : signaladapter, ID 1093210-01
Ingangsfrekvens i kHz
Parametrar <1 1...300 Omgivningsférhallanden
Signalnivé (A, B, R) 3 % 5 % Drifttemperatur 0 °C till 45 °C, ingen kondens
Symmetriavvikelse +0,006 +0,006 Lagrings- 0 °C till 70 °C, ingen kondens
temperatur
Signalnivaférhéllande +2 % +2 % P
Avkanningsforhallande avvikel- . .
se TV1 resp. TV2 1,5 +1,5 Allmant
Fasvinkelavvikelse +0,5° +1,0° Direktiv = Direktiv EMV-direktiv 2014/30/EU
Referenspulsbredd +6,0° - ® | 4gspanningsdirektiv 2014/35/EU
o Fororenings- 2
5 +3,0 -
Referenspulslage grad
Testgrans TTL Skyddsklass IP 20
Méatomrade for alla ingangsfrekvenser: 5V EN 60529

Ingangsfrekvens i kHz Anslutningsdimensioner

Parametrar <100 100 ... 500 500 ... 1000 Se ritningar med anslutningsdimensioner Sida 182.
Alla matt anges i mm.

Signalniva’

Lag niva 0,05V _
Hog niva +2 %

Avkannings-

forhallande
avvikelse TV1

resp. TV2 +0,5° +1,6° +2,5°
Fasvinkelavvi-
kelse +0,5° +1,5° +2,5°
Referenspuls-
bredd +0,6° +1,5° +2,5°
Referenspulslage *0.5° +1,6° +2,5°

R SignalniVé (Ua1: Ua1, UaZ: UaZI UaO, a0 aS)
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1 Basisprincipes

1.1  Over deze handleiding

Deze handleiding bevat alle informatie en
veiligheidsinstructies om het apparaat op deskundige
wijze te monteren en te installeren, en om het apparaat te
gebruiken, voor zover het zonder de ATS-software wordt
bediend.

1.1.1 Informatie over het model

Onderdeelnummer

731626-01

Productaanduiding

PWM 20

1.1.2 Aanwijzingen voor het lezen van de
documentatie
De onderstaande tabel bevat de onderdelen van de

documentatie in de volgorde van hun prioriteit bij het
lezen.

A WAARSCHUWING

PWM 21 1200635-01

Risico's bij het niet in acht nemen van de
documentatie!

Materiéle schade en ongevallen met letsel tot en met
ongevallen met dodelijke afloop kunnen het gevolg zijn.
» Documentatie zorgvuldig en volledig doorlezen.

» Documentatie op een toegankelijke plaats bewaren
voor toekomstige raadpleging.

o Het vermelde onderdeelnummer is
het nummer op het typeplaatje. Het
onderdeelnummer op het verpakkingsetiket
kan afwijken van het onderdeelnummer op het
typeplaatje, omdat het apparaat in meerdere
verpakkingseenheden kan worden geleverd.

Typeplaatje
Het typeplaatje bevindt zich aan de achterzijde van het
apparaat.

Voorbeeld:
€ | |
PWM 20 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN

3 2
1 Productaanduiding

2 Onderdeelnummer
3 Index

o De PWM 21 is de functiecompatibele opvolger
van de PWM 20.

Voor de ATS-software geldt:

® De PWM 20 wordt nog steeds
ondersteund

® De PWM 21 wordt vanaf ATS V3.2.1
ondersteund

Geldigheid van de documentatie

o Op de laatste pagina van de documentatie
staat linksonder een documentnummer.

De documentatie is geldig wanneer
het documentnummer met het
desbetreffende documentnummer op
www.heidenhain.de overeenkomt.
Hiertoe moeten de productaanduiding,
het onderdeelnummer en de index op het
typeplaatje met de desbetreffende gegevens
op www.heidenhain.de worden vergeleken.
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Documentatie Beschrijving

Bijlage Een bijlage is een aanvulling op
of vervangt de desbetreffende
inhoud van de bedieningshand-
leiding en eventueel ook van de
installatiehandleiding. Wanneer
dit document wordt meegele-
verd, moet het eerst gelezen
worden. Alle overige inhoud van
de documentatie behoudt zijn

geldigheid.

Bedieningshandlei-  De bedieningshandleiding bevat

ding alle informatie en veiligheids-
instructies om het apparaat op
deskundige wijze en volgens de
voorschriften te monteren, instal-
leren en bedienen. Deze handlei-
ding wordt meegeleverd en heeft
de op één na hoogste prioriteit bij
het lezen.

De documentatie voor de
bediening van het apparaat
met de ATS-software kan via
het downloadgedeelte van
www.heidenhain.de worden
gedownload.

Bedieningshandlei-
ding ATS-software

Deze documenten worden niet
meegeleverd. Ze maken deel uit
van de desbetreffende leveringen
van de meetsystemen en randap-
paratuur

Documenta-

tie betreffende

de aangesloten
meetsystemen en
overige randappara-
tuur

Wenst u wijzigingen of hebt u fouten ontdekt?

Wij streven er voortdurend naar onze documentatie voor
u te verbeteren. U kunt ons daarbij helpen. De door u
gewenste wijzigingen kunt u per e-mail toezenden naar:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Bewaren en doorgeven van de
documentatie

Deze handleiding moet in de onmiddellijke nabijheid van

de werkplek worden bewaard en op elk gewenst moment

ter beschikking zijn van al het personeel. De exploitant

moet het personeel informeren over de plaats waar deze

handleiding wordt bewaard. Wanneer de handleiding

onleesbaar geworden is, moet de exploitant de fabrikant

om toezending van een vervangende handleiding

verzoeken.

Bij overdracht of doorverkoop van het apparaat aan derden

moeten de volgende documenten aan de nieuwe eigenaar

worden verstrekt:

= Bijlage, indien meegeleverd

B Bedieningshandleiding

1.1.4 Doelgroep van de handleiding

De bedieningshandleiding moet gelezen en in acht
genomen worden door elke persoon die is belast met een
van de volgende werkzaamheden:

= Montage

Installatie

Bediening

Onderhoud

Demontage, milieubescherming en afvoer

1.1.5 Gebruikte aanwijzingen

Veiligheidsinstructies

Veiligheidsinstructies waarschuwen tegen gevaren bij
de omgang met het apparaat en geven instructies voor
het voorkomen van deze gevaren. Veiligheidsinstructies
zijn naar de ernst van het gevaar geclassificeerd en in de
volgende groepen onderverdeeld:

A GEVAAR

Gevaar duidt op gevaarlijke situaties voor personen.
Wanneer u de instructies ter voorkoming van risico's
niet opvolgt, leidt het gevaar onvermijdelijk tot de
dood of zwaar letsel.

A WAARSCHUWING

Waarschuwing duidt op gevaarlijke situaties voor
personen. Wanneer u de instructies ter voorkoming van
risico's niet opvolgt, leidt het gevaar waarschijnlijk tot
de dood of zwaar letsel.

A VOORZICHTIG

Voorzichtig duidt op gevaar voor personen. Wanneer u
de instructies ter voorkoming van risico's niet opvolgt,
leidt het gevaar waarschijnlijk tot licht letsel.

Aanwijzing duidt op gevaren voor objecten of
gegevens. Wanneer u de instructies ter voorkoming van
risico's niet opvolgt, leidt het gevaar waarschijnlijk tot
materiéle schade.
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Informatieve aanwijzingen

Informatieve aanwijzingen garanderen een foutloze
en efficiénte werking van het apparaat. Informatieve
aanwijzingen zijn onderverdeeld in de volgende groepen:

Met het informatiesymbool wordt een tip
aangeduid.

Een tip geeft belangrijke extra of aanvullende
informatie.

Het tandwiel geeft aan dat de beschreven
functie machineafhankelijk is, bijv.:

®

B Uw machine moet over een noodzakelijke
software- of hardware-optie beschikken
B De werking van de functies hangt af

van configureerbare instellingen van de
machine

Het boeksymbool staat voor een
kruisverwijzing naar externe
documentatie, bijv. de documentatie van uw
machinefabrikant of een externe aanbieder.

®

1.1.6 Tekstaccentueringen

In deze handleiding worden de volgende
tekstaccentueringen gebruikt:

Weergave Betekenis

> . geeft een handelingsstap en het resul-
> taat van een handeling aan.
Voorbeeld:
» Op OK tikken
> De melding wordt gesloten

LI geeft een opsomming aan
LI Voorbeeld:
B nterface TTL

B |nterface EnDat
| |

Vet Geeft menu's, weergaven en knoppen
aan

Voorbeeld:
> Op Afsluiten tikken

> Het besturingssysteem wordt
afgesloten

» Apparaat met de netschakelaar
uitschakelen
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2 Veiligheid

Voor de bediening van het systeem gelden de algemeen
erkende veiligheidsvoorzieningen zoals die met name

bij de omgang met stroomvoerende apparaten vereist
zijn. Wanneer deze veiligheidsmaatregelen niet worden
opgevolgd, kan er schade aan het apparaat of letsel
optreden.

De veiligheidsvoorschriften kunnen per onderneming
verschillen. Indien de inhoud van deze korte instructie
conflicteert met de bedrijfsinterne regels van een
onderneming waarin dit apparaat wordt gebruikt, dan
gelden de strengste regels.

2.1 Gebruik volgens de voorschriften

Het apparaat mag uitsluitend in een onbeschadigde
en veilige toestand worden gebruikt. Het is uitsluitend
bedoeld voor het volgende gebruik:

® Diagnose en afstelling van HEIDENHAIN-meet-
systemen met absolute en incrementele interfaces

Een andere of verdergaande toepassing van het apparaat
geldt als niet volgens de voorschriften en kan leiden tot
gevaren en schade.

2.2 Gebruik in strijd met de
voorschriften

Elk gebruik dat niet onder 'Gebruik volgens de

voorschriften' is vermeld, geldt als niet volgens de

voorschriften. Voor hieruit voortvloeiende schade is
uitsluitend de exploitant van het apparaat aansprakelijk.

Bovendien geldt het volgende gebruik als niet volgens de
voorschriften:

®  Gebruik met defecte of niet volgens de norm
uitgevoerde onderdelen, kabels of aansluitingen

®  Gebruik in een explosie- of brandgevaarlijke omgeving

B Gebruik buiten de bedrijfscondities die zijn vermeld in
zie "Technische gegevens', Pagina 103

B Veranderingen aan het apparaat of de randapparatuur
zonder toestemming van de fabrikant
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2.3 Kwalificaties van het personeel

Voor montage, installatie, bediening, onderhoud

en demontage is een beroepskwalificatie als
servicetechnicus vereist. De servicetechnicus moet
zich voor het werken met het apparaat door middel van
de documentatie van het apparaat en de aangesloten
randapparatuur voldoende hebben geinformeerd.

De kwalificaties zijn hieronder vermeld:

De servicetechnicus gebruikt en bedient het apparaat

in het kader van gebruik volgens de voorschriften. Hij

is speciaal opgeleid voor de werkomgeving waarin hij
werkzaam is. De servicetechnicus is op grond van zijn
vaktechnische opleiding, kennis en ervaring, alsmede de
kennis op het gebied van de desbetreffende normen en
bepalingen in staat om de opgedragen werkzaamheden
met betrekking tot de desbetreffende toepassing uit te
voeren, en mogelijke gevaren zelfstandig te herkennen
en te vermijden. Hij moet voldoen aan de bepalingen van
de geldende wettelijke voorschriften ter voorkoming van
ongevallen.

2.4 \Verplichtingen van de exploitant

De exploitant bezit het apparaat en de randapparatuur of
heeft beide gehuurd. Hij is te allen tijde verantwoordelijk
voor gebruik volgens de voorschriften.

De exploitant moet:

B de verschillende taken bij het apparaat aan gekwa-
lificeerd, geschikt en bevoegd personeel toewijzen

B het personeel aantoonbaar op het gebied van de
bevoegdheden en taken "Kwalificaties van het
personeel" instrueren

B ervoor zorgen dat het apparaat uitsluitend in technisch
correcte toestand wordt gebruikt

B ervoor zorgen dat het apparaat wordt beveilig tegen
onbevoegd gebruik

2.5 Algemene veiligheidsinstructies

De specifieke veiligheidsinstructies die in acht moeten
worden genomen voor de afzonderlijke werkzaamheden
aan het apparaat worden beschreven in de desbetreffende
hoofdstukken van deze handleiding.
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2.5.1 Veiligheidsaanwijzingen met betrekking tot

het elektrische systeem

A WAARSCHUWING

Gevaarlijk contact met spanningvoerende delen bij
het openen van het apparaat.

Elektrische schokken, brandwonden of de dood kunnen
het gevolg zijn.

» \Werkzaamheden alleen in spanningsloze toestand
laten uitvoeren door deskundig personeel

A WAARSCHUWING

Gevaar van gevaarlijke elektrische stroom die
door het lichaam wordt geleid bij direct of indirect
contact met spanningvoerende delen.

Elektrische schokken, brandwonden of de dood kunnen
het gevolg zijn.

» Werkzaamheden aan het elektrische systeem en
aan stroomvoerende componenten uitsluitend laten
uitvoeren door daartoe geschoold personeel

» Voor netaansluiting en alle interface-aansluitingen
uitsluitend genormeerde kabels en stekkers
gebruiken

» Defecte elektrische componenten onmiddellijk via
de fabrikant laten vervangen

> Alle aangesloten kabels en aansluitbussen van
het apparaat regelmatig controleren. Defecten,
bijv. loszittende verbindingen resp. vastgesmolten
kabels, onmiddellijk verhelpen

2.6 Veiligheidsmaatregelen bij gebruik
met en in machines

A GEVAAR

Ernstig letsel of ernstige materiéle schade door
verkeerde bediening van de NC!

Ondeskundig gebruik door verkeerde bediening van de
NC, verkeerde NC-programmering, verkeerde of niet-
geoptimaliseerde machineparameterwaarden.

» Om de onjuiste werking van een machine met
NC-besturing correct te kunnen beoordelen, moet
basiskennis worden opgebouwd over de machine,
aandrijvingen, omvormers en NC's, evenals over de
wijze waarop ze werken in combinatie met de meet-
systemen

» Behalve de aanwijzingen in deze handleiding
moeten daarom de speciale veiligheids- en ongeval-
preventievoorschriften bij de omgang met de desbe-
treffende machines, aandrijvingen, omvormers en
NC's in acht worden genomen

» Bij de inbouw van het apparaat in een machine of
bij andere specifieke toepassingen moeten alle in
deze handleiding vermelde veiligheidsmaatregelen
worden aangepast aan de bijzonderheden van de
desbetreffende toepassingssituatie

» Met name moeten de vereiste aanpassingen aan
gewijzigde aardingssituaties bij de inbouw en tijdens
de inlusmodus in de regelkring van machines met
NC-besturing worden uitgevoerd

» Bij de foutdiagnose moet absoluut advies worden
ingewonnen bij de machinefabrikant

AANWIJZING

Elektrostatische ontlading (ESD)!

Het apparaat bevat componenten die door
elektrostatische ontlading onherstelbaar beschadigd
kunnen raken.

» \Veiligheidsvoorzieningen voor de omgang met ESD-
gevoelige componenten altijd in acht nemen

» Aansluitpennen nooit zonder een goede aarding
aanraken

» Bij werkzaamheden aan apparaataansluitingen een
geaarde ESD-armband dragen

AANWIJZING

Beschadiging van onderdelen binnen in het
apparaat!

Wanneer u het apparaat opent, komen de vrijwaring en
de garantie te vervallen.
» |n geen geval de behuizing openen

» Ingrepen uitsluitend laten uitvoeren door de
apparaatfabrikant
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3 Montage

3.1 Leveringsomvang

De leveringsomvang van de basisuitvoering omvat de
volgende artikelen:

Apparaat

3 m lange netkabel met euronetstekker (type F)
Bedieningshandleiding

2 m lange USB-aansluitkabel

cd met ATS-software

Bijlage (optioneel, meer informatie zie "Aanwijzingen
voor het lezen van de documentatie”, Pagina 91)

o Het apparaat kan optioneel als onderdeel
van een meetsysteem-diagnoseset worden
geleverd. In dat geval bestaat de levering uit
extra onderdelen. Voor meer informatie zie de
bedieningshandleiding ATS-software.

Apparaat uitpakken

» Verpakkingsdoos aan de bovenzijde openen
Verpakkingsmateriaal verwijderen

Inhoud uit de verpakking halen

Levering op compleetheid controleren
Levering op transportschade controleren

vvyYwyy

3.2 Plaats van opstelling

AANWIJZING

Materiéle schade aan het apparaat!

Wanneer u het verkeerd opstelt, kan dit leiden tot

materiéle schade aan het apparaat.

» Stel het apparaat uitsluitend horizontaal op

» Gemakkelijk bereikbare plaats van opstelling tijdens
bedrijf selecteren

» Zorg voor een goede ventilatie

» Houd de ventilatieopeningen aan de achterkant en
aan de zijkanten vrij en belemmer de luchtstroom
niet

0 Het apparaat is voorzien van een
temperatuurgeregelde ventilator.
Bij overschrijding van een maximale
binnentemperatuur wordt de ventilator
ingeschakeld en na afkoeling weer
uitgeschakeld.

o In geval van transportschade:

» De verpakkingsmaterialen voor onderzoek
bewaren

» Contact opnemen met HEIDENHAIN of
machinefabrikant

Dit geldt ook voor transportschade van
bestelde reserveonderdelen.

In geval van transportschade

» Schade door de vervoerder laten bevestigen

» Verpakkingsmaterialen voor onderzoek bewaren
» Afzender op de hoogte stellen van de schade
»

Eventueel contact opnemen met de dealer als
tussenpersoon

» Contact opnemen met HEIDENHAIN-dealer
of apparaatfabrikant met betrekking tot
reserveonderdelen

Toebehoren

Een overzicht van optionele artikelen die u voor dit
apparaat bij HEIDENHAIN kunt bestellen, vindt u in de
bedieningshandleiding ATS-software.
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Voor informatie over de inbouwpositie zie "C" op de
uitklapbare omslag.
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4 Installatie

AANWIJZING

Aansluiten en loskoppelen van stekkers!
Gevaar voor beschadiging van inwendige componenten.

> Stekkers uitsluitend bij uitgeschakeld apparaat
aansluiten of loskoppelen

o Afhankelijk van de uitrustingsvariant kan de
installatie afwijken van de procedure zoals
beschreven in dit hoofdstuk. Indien de bij
het product meegeleverde bijlage informatie
betreffende de installatie bevat, dan heeft de
hierin beschreven informatie prioriteit boven
de informatie in dit hoofdstuk.

o In de afbeeldingen van penbezettingen zijn
doorgaans de bezettingen van de aansluitingen
op het apparaat en niet van de connectoren
weergegeven.

o De verantwoordelijkheid voor elk systeem
waarin het apparaat wordt gebruikt, ligt bij de
gebruiker van dit systeem.
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4.1 Apparatenoverzicht

Voorzijde apparaat
Zie "A" op de uitklapbare omslag.

X1 15-polige sub-D-ingang voor HEIDENHAIN-
meetsystemen met

B 11 pAp/25 pAgg-interface

B 1 Vp/3 Vyinterface
(1 Vopp/Z1, 1 Vg, met grensposities,
1V, met cyclus/gegevens)

B EnDat/SSl-interface

® TTLinterface met grensposities

HTL-interface (aansluiting uitsluitend
voor servicedoeleinden via een externe
adapter, bijv. ID 1093210-01)

B Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa- of
Panasonic-interface

X2 15-polige sub-D-uitgang voor de doorlusmo-
dus van de meetsysteemsignalen uit X1

X3 6-polige mini-DIN-aansluiting voor externe
functies

X4 8+2-polige RJ45-aansluiting voor meetsyste-
men met DRIVE-CLiQ-interface

L1 Statusweergave voor bedrijffsgereedheid

Uit: niet bedrijfsgereed
Aan (groen): bedrijfsgereed

L2 Statusweergave voor voeding van het
meetsysteem

Uit: voeding van het meetsysteem uitgescha-
keld

Aan (groen): voeding van het meetsysteem
ingeschakeld

Achterzijde apparaat
Zie "B" op de uitklapbare omslag.

1 Netschakelaar
X5 USB-bus, type B (USB 2.0), data-interface
X6 Netaansluiting

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017



4.2 Netspanning aansluiten

A WAARSCHUWING

Gevaar voor elektrische schokken!

Niet goed geaarde apparaten kunnen leiden tot ernstig
letsel of de dood als gevolg van elektrische schokken.
> Altijd 3-polige netkabel gebruiken

» Zorgen voor een correcte aansluiting van de
aardleiding op de gebouwinstallatie

A WAARSCHUWING

Brandgevaar door gebruik van netkabels die niet
voldoen aan de nationale vereisten voor de plaats
van opstelling.

Niet goed geaarde apparaten kunnen leiden tot ernstig
letsel of de dood als gevolg van elektrische schokken.

» Alleen netkabels gebruiken die ten minste voldoen
aan de nationale vereisten voor de plaats van
opstelling

» Netaansluiting X6 met de meegeleverde netkabel op
de netcontactdoos met aardleiding aansluiten

Informatie over de plaats van de netaansluiting aan
achterzijde van het apparaat zie "Achterzijde apparaat’,
Pagina 96.

Signaalbezetting van de netaansluiting X6 zie "R",
Pagina 186.

4.3 Elektrostatische ontlading

AANWIJZING

Elektrostatische ontlading (ESD)!

De elektronica van het apparaat kan door
elektrostatische ontlading onherstelbaar beschadigd
raken.

» \Veiligheidsvoorzieningen voor de omgang met ESD-
gevoelige componenten altijd in acht nemen

» Aansluitpennen nooit zonder een goede aarding
aanraken
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44 Meetsystemen aansluiten

AANWIJZING

Beschadiging van het apparaat en het meetsysteem
door een verkeerd voedingsspanningsbereik en
verkeerde bedrading!

Een verkeerd voedingsspanningsbereik en verkeerde
bedrading/penbezetting kunnen tot schade aan het
apparaat en meetsysteem leiden.

» Voedingsspanningsbereik van het aangesloten
meetsysteem in acht nemen

» Controleren of de verbindingskabel tussen het
meetsysteem en het apparaat correct is bedraad

» Niet-gebruikte pennen of litzedraden mogen niet
bezet worden

» Verbindingskabel tussen meetsysteem en apparaat
alleen in spanningsloze toestand aanbrengen of
verwijderen

» De gebruiker draagt alle risico's voor aansluiting en

gebruik van het apparaat met meetsystemen die
niet van HEIDENHAIN afkomstig zijn

Aansluitmogelijkheden

B Meetsystemen met een 15-polige interface worden
aan de voorzijde van het apparaat op meetsysteem-
ingang X1 aangesloten

B |n de inlusmodus wordt voor meetsystemen met een
15-polige interface meetsysteem-uitgang X2 gebruikt

B Meetsystemen met 8+2-polige DRIVE-CLiQ-interfaces
worden op meetsysteem-ingang X4 aan de voorzijde
van het apparaat aangesloten
Informatie over de plaats van de aansluitingen zie
'Apparatenoverzicht", Pagina 96.

De aansluitbezettingen van de verbindingskabels vindt
u in de catalogus.

0 Informatie over de signaalbezetting van de
pennen in de bijlage:

kabelscherm met behuizing verbonden;
Up = voedingsspanning
Sensor: de sensorkabels zijn, afhankelijk van
de instellingen in de ATS-software, intern
met de desbetreffende voedingsspanning
verbonden (document "Bedieningshandleiding
ATS-software', zie "Aanwijzingen voor het
lezen van de documentatie”, Pagina 91).
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EnDat/SSl-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen (alleen bij
bestelaanduiding EnDat 01 en

EnDat 02)

2,4,10,12 Voedingsspanning
5,8, 13, 15 Seriéle gegevensoverdracht
6 Binnenscherm

Signaalbezetting EnDat/SSI zie "F", Pagina 183.

Fanuc-, Mitsubishi-, Yaskawa-, Panasonic-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen (indien
aanwezig, uitsluitend voor verge-

lijking; tijdens normaal bedrijf niet

bezetten)
2,4,10, 12 Voedingsspanning
5,8, 13,15 Seriéle gegevensoverdracht
6 /

Signaalbezetting Fanuc zie "G".
Signaalbezetting Mitsubishi zie "H".
Signaalbezetting Yaskawa en Panasonic zie "I".

o Fanuc en Mitsubishi: pennen 5 en 13 niet
bezetten bij "one pair transmission".

1 Vy-/3 Vy-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen

2,4,10,12 Voedingsspanning

5,6, 8,13, 15 Andere apparaatafhankelijke signa-

len (omschakeling in het apparaat)

Signaalbezetting 1 Vi met grensposities zie "J".
Signaalbezetting 1 Vy/Z1 zie "K".
Signaalbezetting 1 Vi met cyclus/gegevens zie "L".

11 pAy/25 pAg-interface

Pen Functie

1,3,79 11,14 Incrementele signalen
2,4 Voedingsspanning
5,6,810,12,13, 15  /

6 Binnenscherm

Signaalbezetting 11 pAp, (25 pAyp) zie "M".
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TTL- (met grensposities) en HTL-interface

Pen Functie
1,3,79 1,14 Incrementele signalen
2,4,10,12 Voedingsspanning
3,13, 15 /
6,8 Limit-signalen
(indien door het meetsysteem
ondersteund)

Signaalbezetting TTL en HTL zie "N".

Aansluiting X4
Signaalbezetting DRIVE-CLIQ zie "P", Pagina 186.

Meetsysteem-uitgang X2

Meetsysteem-ingang X1 van het apparaat is galvanisch
verbonden met meetsysteem-uitgang X2. De signalen
resp. de penbezetting van de uitgang komen overeen met
de desbetreffende signalen van de ingang (opgepakt of
actief gereproduceerd).

De signalen worden niet galvanisch gescheiden. De
voedings- en sensorkabels worden afhankelijk van de
desbetreffende modus via de ATS-software vanaf V2.6
geschakeld en kunnen verbonden zijn (zie onderstaande
voorbeelden). Het is altijd gewaarborgd dat de door het
apparaat gegeneerde voedingsspanning niet aanligt bij X2.

Voorbeeld 1 — Apparaat in doorlusmodus (meetsysteem
wordt gevoed door volgelektronica) of ATS-software niet
gestart:

Up
Up Sensor
0V Sensor
(Y

Voorbeeld 2 — Apparaat voedt het meetsysteem via X1:

X1 [pywm X1 X2

Up &= &= 0:[]

o
Up Sensor O

O_

O

0V Sensor
oV

56 6%

Kabels van de meetsystemen aansluiten

> Meetsystemen permanent op de desbetreffende
aansluitingen aansluiten.

» Bij stekkers met schroeven: schroeven niet te vast
aandraaien.

> Stekkerverbindingen (meetsysteem-ingang X4) niet
mechanisch belasten.

0 Niet-gebruikte pennen of litzedraden mogen
niet bezet worden!
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441 Aardingsomstandigheden tijdens

inlusmodus

Het apparaat heeft een interne geschakelde
voedingseenheid met een groot bereik. Daarom is de
aansluiting van de aardleiding PE (veiligheidsaarde)
noodzakelijk die ook met de behuizing van het apparaat
verbonden is. Wordt het apparaat in de regelkring van een
machine met NC-besturing geintegreerd, dan stelt het aan
extra aardingspunt voor dat het schermconcept verandert.

Dat kan als volgt worden voorkomen:
> apparaat via een scheidingstransformator voeden, of
> apparaat voeden met DC 24 V

Voor het analyseren van meetgegevens van het
apparaat wordt een pc op de USB-interface van het
apparaat aangesloten. Meestal zijn in de pc de 0 V en de
aansluiting van de aardleiding onderling verbonden (ook
USB). Wordt het apparaat geintegreerd in de regelkring
van een machine met NC-besturing, dan veranderen ook
de omstandigheden op de 0-V-verbinding.

Dat kan als volgt worden voorkomen:
> als pc een laptop met batterijvoeding gebruiken, of

» laptop met een voedingseenheid zonder aansluiting
voor aardleiding gebruiken

4.4.2 Inlussen in de regelkring van een machine

met NC-besturing

Het apparaat kan via de meetsysteem-ingang en -
uitgang voor diagnosedoeleinden in de regelkring van
een machine met NC-besturing worden geintegreerd (zie
"Meetsysteem-uitgang X2", Pagina 98).

A WAARSCHUWING

Gevaar voor elektrische schokken!

Bij de inbouw van het apparaat in de regelkring
van een machine met NC-besturing kunnen de
aardingsomstandigheden veranderen.

» Aarding en bijzonderheden aanpassen aan de
toepassingssituatie

Afhankelijk van de versie van de ATS-software

kan met inachtneming van de instructies voor de
aardingsomstandigheden het apparaat in de gesloten
regelkring worden gebruikt.

In principe is echter een signaaladapter (bijv. SA 100, SA
110, ...) noodzakelijk resp. raadzaam.

Apparaat in de onderstaande volgorde aansluiten
» Eerst de machine uitschakelen
» Daarna de stekkerverbindingen loskoppelen
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45 Computer aansluiten
Op de USB-aansluiting X5 (USB type B) kan een computer
via de USB-2.0-High-Speed-interface worden aangesloten.

» USB-poort van de computer met behulp van een USB-
kabel (zie "Leveringsomvang", Pagina 95) op aansluiting
X5 aansluiten

Informatie over de plaats van de aansluitingen zie
'Achterzijde apparaat", Pagina 96.

Aansluitbezetting X5 zie "Q", Pagina 186.

4.6 Extern apparaat aansluiten
Op aansluiting X3 kan een extern apparaat met 6-polige
mini-DIN-aansluiting worden aangesloten.

» Mini-DIN-aansluiting van het externe apparaat met
behulp van een in de handel verkrijgbare kabel met
6-polige mini-DIN-stekker op aansluiting X3 aansluiten

Informatie over de plaats van de aansluitingen zie
"Voorzijde apparaat", Pagina 96.

Aansluitbezetting X3 zie "O", Pagina 186.
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5 Bediening

A WAARSCHUWING

Letsel of beschadiging van de machine bij
veranderingen in de meetsysteemspanningen
tijdens bedrijf!

Wanneer u de meetsysteemspanningen wijzigt terwijl
de machine beweegt, kan dit leiden tot ernstig letsel of
materiéle schade.

» Geen parameters of meetsysteemspanningen op
het apparaat wijzigen terwijl de machine beweegt
en er zich in de regelkring een PWM bevindt

A WAARSCHUWING

Letsel of beschadiging van de machine bij
veranderingen in de meetsysteemspanningen bij
niet-gezekerde verticale assen!

Wanneer u de meetsysteemspanningen wijzigt terwijl
de verticale assen niet zijn gezekerd, kan dit leiden tot
ernstig letsel of materiéle schade.

» Verticale assen altijd beveiligen tegen vallen voordat
metingen aan deze assen worden uitgevoerd

A VOORZICHTIG

Gevaar van letsel of beschadiging van de machine
bij niet-aangepaste geheugengebieden!

Bij sommige interfaces, bijv. EnDat, bestaat de
mogelijkheid in het geheugengebied van de klant
machine- of installatiespecifieke gegevens op te slaan.
Deze gegevens kunnen voor de veiligheid relevante
informatie bevatten.

» Bij service erop letten dat geheugengedeeltes met
machine- of installatiespecifieke gegevens worden
aangepast

5.2 Status- en foutweergaven
De bedrijfsstatus van het apparaat wordt aangegeven met
LED's L1 en L2 aan de voorzijde van het apparaat.

Informatie over de plaats van de LED's zie "Voorzijde
apparaat", Pagina 96.

LED Toestand Status

L1 Uit Niet bedrijfsgereed
Aan (groen)  Bedrijffsgereed

L2 Uit Voeding van meetsysteem
Aan (groen) uitgeschakeld

Voeding van meetsysteem
ingeschakeld

5.3 ATS-software

Het apparaat dient voor uitgebreide controle van een
incrementeel of absoluut meetsysteem (afhankelijk van de
interface ook in de gesloten regelkring).

Voor bediening kan de meegeleverde ATS-software op

de pc worden geinstalleerd. De installatie en bediening
van de ATS-software worden in het document "ATS-
bedieningshandleiding" beschreven, zie "Aanwijzingen
voor het lezen van de documentatie", Pagina 91.

Aanbevolen systeemvereisten
B [BM-pc of 100% compatibele pc

® Beeldschermresolutie voor ATS-software: 1024 x 768
of hoger

B \Windows Vista (32-bits), Windows 7 (32- en 64-bits),
Windows 8 (32- en 64-bits), Windows 10 (32- en
64-bits)

B ca. 500 MByte vrije geheugenruimte op de harde schijf
(bij gebruik van de ATS-software)

B Intern geheugen > 2 GByte

® USB 2.0 High Speed

5.1 Apparaat in- en uitschakelen

Apparaat inschakelen

Informatie over de plaats van de netschakelaar zie
"Achterzijde apparaat", Pagina 96.

» Netschakelaar op stand | zetten

Apparaat uitschakelen
» Netschakelaar op stand 0 zetten

@ De systeemvereisten resp.

systeemaanbevelingen hebben betrekking
op de ATS-softwareversie op het moment
dat deze handleiding wordt afgedrukt.
Actuele eisen van de desbetreffende ATS-
softwareversie vindt u in de bijbehorende
productinformatie of de release notes van de
ATS-softwareversie.

o Alle polen van de netschakelaar zijn gezekerd.
Het apparaat kan alleen definitief van de
stroombron worden losgekoppeld door de
netstekker te verwijderen.
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6 Service en onderhoud

6.1 Onderhoud

®

Dit hoofdstuk bevat slechts de beschrijving
van de onderhoudswerkzaamheden aan het
apparaat.

Meer informatie: documentatie van

de fabrikant van de desbetreffende
randapparatuur

6.2 Reiniging

AANWIJZING

Reiniging met scherpe voorwerpen of met
agressieve reinigingsmiddelen

Het apparaat is beschadigd door verkeerde reiniging.

» Geen schurende of agressieve reinigingsmiddelen
of oplosmiddelen gebruiken

» Hardnekkige verontreinigingen niet met scherpe
voorwerpen verwijderen

» Buitenvlakken met een met water en een mild
reinigingsmiddel bevochtigde doek afwissen
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6.3 Onderhoudsschema
Het apparaat is in hoge mate onderhoudsvrij.

AANWIJZING

Gevolgschade door voortgezet bedrijf van het
apparaat na opgetreden defect!

Als er een defect aan het apparaat is opgetreden en
het apparaat wordt nog steeds gebruikt, dan kan dit tot
ernstige gevolgschade aan het apparaat leiden.

> Het apparaat niet meer gebruiken bij een defect

> Het apparaat bij een defect niet repareren

» Het defecte apparaat onmiddellijk vervangen
of contact opnemen met een HEIDENHAIN-
servicevestiging

Jaarlijkse onder-
houdsstappen

Verhelpen van fouten

Controleren of

alle aanduidingen,
opschriften en symbo-
len op het apparaat
goed leesbaar zijn

Contact opnemen met
HEIDENHAIN-servicevestiging

Defecte kabels laten vervan-
gen, neem contact op met de
HEIDENHAIN-servicevestiging

Elektrische verbindin-
gen controleren op
beschadigingen en
werking

Netaansluitkabel op
defecte isolatie of
zwakke punten contro-
leren

Netaansluitkabel volgens de
specificaties vervangen

Controleren of de

aansluiting van de

aardleiding goed is
bevestigd en goed
werkt

Aansluitkabels laten vervangen

Om een traceerbare, nauwkeurige en foutloze
werking te kunnen garanderen, wordt

geadviseerd het apparaat om de 2 jaar naar de
kalibratieafdeling van HEIDENHAIN te zenden.

101




7 Demontage en afvoer

o Bij de demontage uit machines met
NC-besturing moeten zo nodig speciale
veiligheidsmaatregelen in acht worden
genomen.
Verdere informatie: "Veiligheidsmaatregelen
bij gebruik met en in machines", Pagina 94.
Bij de installatie zijn de beschreven

veiligheidsaanwijzingen van toepassing.
Verdere informatie: "Installatie’, Pagina 96.

Voorbereiding

» Netschakelaar op stand 0 zetten

» Netstekker van het apparaat loskoppelen

» Alle aansluitverbindingen van het apparaat loskoppelen

71 Demontage

Opslag na de demontage

Als het apparaat na de demontage tussentijds moet
worden opgeslagen, dan moeten de voorschriften voor de
omgevingsomstandigheden in acht genomen worden.

Verdere informatie: "Technische gegevens', Pagina 103

Apparaat voor opslag verpakken

De herverpakking moet zo veel mogelijk overeenkomen
met de oorspronkelijke verpakking:

» Alle onderdelen van schroefverbindingen op het
apparaat aanbrengen zoals ze bij de levering van het
apparaat aangebracht waren of deze weer verpakken
zoals dat bij de levering het geval was

> Apparaat overeenkomstig de oorspronkelijke
leveringstoestand in de kartonnen inzetstukken
verpakken

» Alle overige onderdelen zoals geleverd in de
oorspronkelijke verpakking plaatsen. Verdere
informatie: "Leveringsomvang", Pagina 95

» Alle bij de levering meegeleverde documentatie
bijvoegen. Verdere informatie: "Bewaren en
doorgeven van de documentatie", Pagina 92

0 Bij retourzending van het apparaat aan
de klantendienst hoeven toebehoren en
meetsystemen niet met het apparaat te
worden teruggestuurd.
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72 Afvoer

AANWIJZING

Onjuiste afvoer van het apparaat!

Wanneer u het apparaat niet op de
juiste manier afvoert, kan dit leiden tot
milieuschade.

» Elektronisch afval en elektronische
componenten niet met huishoudelijk
afval afvoeren

» Apparaat overeenkomstig de plaatse-
lijke afvoervoorschriften afvoeren voor
recycling

hi¢

» Bij vragen over het afvoeren van het apparaat
moet u contact opnemen met een HEIDENHAIN-
servicevestiging
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8 Technische gegevens

Elektrische gegevens

Voeding = AC 100V tot 240 V (10 %),
50 Hz tot 60 Hz (+2 Hz)
ca. 20 W
B DC24V (10 %),
ca. 20 W
Meting van Spanning: £0,5 % (min. £5 mV)
voedingsspan-  Stroom: +2 % (min. £1 mA)

ning en -stroom

Meetsysteem-ingang X1

15-polige sub-D-aansluiting, bus
B Ondersteuning afhankelijk van de ATS-softwareversie

B |nstelbaar 2 V tot 30 V met/zonder remote sense-
regeling
B Stroombegrenzing 750 mA

o Instructies voor de kabellengtes:

» bij gebruik van HEIDENHAIN-kabels.
Het voedingsspanningsbereik van het
meetsysteem moet worden aangehou-
den.

EnDat 2.1/ Kabellengte: functiegrens < 70 m,

EnDat 2.21 afhankelijk van kloksnelheid
Aanhouden van testgrenzen < 2 m
(alleen incrementele signalen)

B |ngangsfrequentie incrementele
signalen3): < 1000 kHz

1Vt m Kabellengte: functiegrens < 150 m
Aanhouden testgrenzen <2 m

® |ngangsfrequentie incrementele
signalen?: < 1000 kHz

TTL m  Kabellengte: functiegrens
< 100 m/50 m, afhankelijk van
min. flankafstand
Aanhouden van testgrenzen <2 m
B |ngangsfrequentie incrementele
signalen: < 1000 kHz

® Flankafstand > 20 ns

HTL4 m  Kabellengte: functiegrens
< 300 m, afhankelijk van min.
flankafstand
Aanhouden van testgrenzen <2 m

B |ngangsfrequentie incrementele
signalen: < 500 kHz

® Flankafstand > 20 ns

11 Ay m  Kabellengte: functiegrens < 30 m
Aanhouden van testgrenzen <2 m

B |ngangsfrequentie incrementele
signalen:2): < 300 kHz

Fanuc, ®m Kabellengte: functiegrens < 30 m
Mitsubishi,

Yaskawa

Panasonic
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Meetsysteem-ingang X1

SSI = Kabellengte: functiegrens < 100 m

1 Incrementele signalen worden geinverteerd
weergegeven

20 Grensfrequentie, door de ATS-software voor bepaalde
meetfuncties tot 100 kHz gereduceerd

3 indien door het aangesloten meetsysteem
ondersteund

4 HTL alleen voor servicedoeleinden via externe
signaaladapter, bijv. ID 1093210-01I

Meetsysteem-uitgangX2

15-polige sub-D-aansluiting, pennen

Doorlusmodus  direct of via signaaladapter SA xxx,
van X1 afhankelijk van de ATS-versie voor

5 EnDat 2.1/EnDat 2.2
B Fanuc/Mitsubishi

= TTL

B 11 pAg

Externe functies X3
6-polige mini-DIN-aansluiting, bus
MSB-uitvoer Voor EnDat 2.1/2.2

Meetsysteem-ingang X4
8+2-polige RJ45-aansluiting, bus

DRIVE-CLIQY Alleen voor HEIDENHAIN-meetsyste-
men

" DRIVE-CLIQ is een beschermde merknaam van
Siemens Aktiengesellschaft, er worden alleen
HEIDENHAIN-meetsystemen ondersteund

Data-interface X5
usB USB 2.0 High Speed"

1 Lagere USB-transmissiesnelheden kunnen tot
meetfouten leiden. Alleen meegeleverde USB-kabel
zonder verlenging gebruiken

Testgrenzen 1 Vg
Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 1,54 V.

Het uitgebreide meetbereik 2 (9,6 Vy) heeft hogere
toleranties. Meetbereik 2 wordt bij een beperkt aantal
meetsystemen (met bijv. 3 V-interface) automatisch door
de ATS-software ingesteld.

Ingangsfrequentie in kHz

Parameter <1 1...250 250 ... 500
Signaalgrootte

(A, B, R) 2 % 3 % 4 %
Symmetrie-

afwijking +0,002 +0,006 -

Signaalgrootte-
verhouding +0,5 % +0,5 % -
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Ingangsfrequentie in kHz

Testgrenzen HTL

Parameter <1 1...250 250 ... 500 Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 10 V tot 30 V.
Afwijking Ingangsfrequentie in kHz
tastverhouding p <100 100 ... 500
° ° o arameter
TV1 resp. TV2 £0,5 £1 +1,5
' 1
Fasehoekafwij- Slgnaglgroone
king £0,5° *1° +1,5° Low-niveau 0,1V ~
High-niveau +3 %
Referen- —
tie-impuls- Afwijking
breedte +2° - - tastverhouding
TV1resp. TV2 ~ #05° +1,6°
Referen- "
tie-impuls- asehoekafwij- . )
positie £2° - - king +1,5 +4
Referen-
Testgrenzen 11 pAy fiedimpuls-
Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 15,4 Ay breedte +1,5° £2,5°
Het uitgebreide meetbereik 2 (96 pAy) heeft hogere Referen-
toleranties. Meetbereik 2 wordt bij een beperkt aantal tie-impuls-
meetsystemen (met bijv. 25 pA,p-interface) automatisch positie +1,6° +2,6°

door de ATS-software ingesteld.

Ingangsfrequentie in kHz

Parameter <1 1...300
Signaalgrootte (A, B, R) £3 % +5 %
Symmetrieafwijking +0,006 +0,006
Signaalgrootteverhouding 2% +2 %
Afwijking tastverhouding TV1
resp. TV2 +1,5° +1,5°
Fasehoekafwijking £0,5° £1,0°
Referentie-impulsbreedte +6,0° -

+3,0° -

Referentie-impulspositie

Testgrenzen TTL

Meetbereik voor alle ingangsfrequenties: 5V

Ingangsfrequentie in kHz

Signaalgrootte !

Low-niveau +0,05V ~
High-niveau £2 %

Afwijking

tastverhouding

TV1 resp. TV2 £0,5° +1,5° +2,5°
Fasehoekafwij-

king +0,5° +1,56° +2,5°
Referen-

tie-impuls-

breedte +0,6° +1,5° +£2,5°
Referen-

tie-impuls-

positie +0,6° +1,5° +2,5°
1 Signaalgrootte (U,1, Uat, Uaz, Uaz, Uao, Uaos Uas)
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1) HTL alleen voor servicedoeleinden via externe
signaaladapter, ID 1093210-01

Omgevingsomstandigheden

Werktemperatuur 0 °C tot 45 °C, geen condensatie

Opslag- 0 °C tot 70 °C, geen condensatie
temperatuur
Algemeen
Richtlijnen B EMC-richtlijn 2014/30/EU
B | aagspanningsrichtlijn 2014/35/EU
Vervuilings- 2
graad
Bescher- IP 20
mingsklasse
EN 60529

Aansluitmaten
Zie tekeningen met aansluitmaten Pagina 182.
Alle maten worden aangegeven in mm.
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1 Zaklady

1.1 O tomto navodu

Tento navod obsahuje vSechny informace a bezpecnostni
pokyny pro odbornou montaz a instalaci pfistroje, jakoz i
pro jeho provoz bez ovladani programem ATS.

1.1.1 Informace o modelu

1.1.2 Pokyny pro éteni dokumentu

Nasledujici tabulka obsahuje ¢asti dokumentu, sefazené
podle jejich dllezitosti pfi ¢teni.

A VAROVANI

Rizika pfi nerespektovani dokumentace!

Dusledkem mohou byt $kody a Urazy az se smrtelnymi
zranénimi.

> Peclivé si prec¢téte celou dokumentaci.

Oznaéeni vyrobku Cislo dilu

» Dokumentaci uloZte tak, aby byla dostupna.
PWM 20 731626-01
PWM 21 1200635-01

o Uvedené Cislo dilu je Cislo na typovém Stitku.
Cislo dilu na baleni se muZe odliovat od &isla
dilu na typovém Stitku, protoze se pfistroj
mUze dodavat v rGzném baleni.

Typovy stitek
Typovy §titek se nachazi na zadni sténé pfistroje.
Priklad:

T CE |

PWM 20 [ xx
SN 12 345 678 x1_| ID 123456-xx
HEIDENHAIN
3 2
1 Oznaceni vyrobku
2 Cislo dilu
3 Rejstfik

o PWM 21 je funkéné kompatibilnim nastupcem
PWM 20.

Pro ATS-software plati:
= PWM 20 bude nadale podporovano
= PWM 21 bude podporovano od ATS V3.2.1

Platnost dokumentace

o Na posledni strané dokumentace je vlevo dole
Cislo dokumentu. Dokument je platny, kdyz
Cislo dokumentu souhlasi s pfislusnym Cislem
dokumentu na www.heidenhain.de. K tomu
se musi porovnat oznaceni vyrobku, &islo dilu
a index na typovém Stitku s pFisluSnymi udaji
na www.heidenhain.de.
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Dokumentace Popis

Pridavek PFidavek doplriuje nebo nahra-
zuje odpovidajici obsah provoz-
nich pokynu a pfip. také instalac-
nich pokyna. Je-li tento dokument
obsazen v dodavce, musi se
precist jako prvni. VSechny ostat-
ni ¢asti dokumentace si zachova-
vaji svoji platnost.

Navod k obsluze obsahuje vSech-
ny informace a bezpecnostni
pokyny pro odbornou montaz

a instalaci pfistroje k uréené-

mu ucelu a jeho provozu. Neni
soucasti dodavky a pfi ¢teni je

Navod k obsluze

Dokumentaci pro ovlada-

ni pristroje programem ATS
muzZete stahnout na adrese
www.heidenhain.de v Casti
Download.

Navod k obsluze
programu ATS

Dokumentace
pfipojenych méfidel
(senzoru) a ostat-
nich periférii

Tyto dokumenty nejsou soucasti
dodavky. Jsou soucasti dodavky
prislusnych méficich a perifernich
zafizeni

Prejete si zménu nebo jste zjistili chybu?

Neustale se snazime o zlepSovani nasi dokumentace
pro Vas. Pomozte nam pfitom a sdélte nam prosim vase
navrhy na zmény na tuto e-mailovou adresu:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 Ulozeni a predavani dokumentace

Tento navod musi byt ulozen v bezprostifedni blizkosti
pracovisté a musi byt vzdy k dispozici celému personalu.
Provozovatel musi informovat personal o mistu ulozeni
tohoto ndvodu. Pokud se stane navod necitelnym, tak si
musi provozovatel obstarat u vyrobce nahradu.

PFi pfedani nebo prodeji zafizeni na tfeti osobu se musi
predavat novému majiteli nasledujici dokumenty:

= Pfidavek, pokud byl dodany
= Navod k obsluze

1.1.4 Cilova skupina navodu

Navod k obsluze musi precist a dodrzovat kazda osoba,
ktera je povéfena nékterou z nasledujicich praci:

= Montaz

Instalace

Ovladani

Udrzba

Demontaz, zivotni prostfedi a likvidace

1.1.5 VsSeobecné pokyny

Bezpeénostni pokyny

Bezpecnostni pokyny varuji pfed nebezpecim pfi
zachazeni s pfistrojem a poskytuji pokyny jak se jim
vyhnout. Bezpecénostni pokyny jsou klasifikovany podle
zavaznosti nebezpeci a déli se do nasledujicich skupin:

ANEBEZPECI

Nebezpeci oznacuje rizika pro osoby. Pokud nebudete
postupovat podle pokynd pro zamezeni nebezpeci,
potom povede nebezpedi jisté k umrti nebo tézké
ujmé na zdravi.

A VAROVANI

Varovani signalizuje ohroZeni osob. Pokud nebudete
postupovat podle pokynl pro zamezeni nebezpedi,
potom povede nebezpeci pravdépodobné k amrti
nebo tézké ujmé na zdravi.

APOZOR

Upozornéni signalizuje ohrozeni osob. Pokud
nebudete postupovat podle pokynl pro zamezeni
nebezpeci, potom povede nebezpedi pravdépodobné
k lehké Ujmé na zdravi.

UPOZORNENI

Poznamka signalizuje ohrozeni pfedmétt nebo
dat. Pokud nebudete postupovat podle pokynu pro
zamezeni nebezpeci, potom povede nebezpeci
pravdépodobné k vécnym Skodam.
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Informaéni pokyny

Informacni pokyny zajistuji bezchybné a efektivni
pouziti pfistroje. Informacni pokyny jsou roz¢lenény do
nasledujicich skupin:

Symbol Informace predstavuje Tip.
Tip uvadi dllezité dodatecné C&i doplriujici
informace.

Symbol ozubeného kola vam ukazuje, ze

popsana funkce je zavisla na stroji, napf:

® V&S stroj musi byt vybaven potfebnym
softwarem nebo hardwarem

B Chovani funkci zavisi na nastavenich stroje

®

Symbol knihy pfedstavuje kfizovy odkaz na
externi dokumentaci, napf. na dokumentaci
vaseho vyrobce stroje nebo treti strany.

®

1.1.6 Textova oznaceni
V tomto navodu se pouzivaji nasledujici textova oznaceni:

Zobrazeni Vyznam

> .. oznaduje urcity krok akce a vysledek
> .. akee

Priklad:

» Tuknéte na OK

> Hlaseni se uzavfe

o oznadluje vycet
I Priklad:
® Rozhrani TTL
B Rozhrani EnDat
|

oznacCuje nabidky, indikace a softwarova
tlaCitka

Priklad:

» Tuknéte na Vypnout

> Operacni systém se vypne.

» Vypnéte pfistroj sitovym vypinacem.
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2 Bezpecnost

Pro provoz systému plati obecné uznavana bezpecnostni
opatreni, ktera jsou potfeba zvlasté pro manipulaci se
zarizenim pod proudem. Nedodrzeni téchto opatteni
muze mit za disledek poSkozeni pfistroje nebo zranéni.

Bezpecnostni opatfeni se mohou v raznych podnicich
liSit. V pfipadé konfliktu mezi obsahem tohoto navodu
a internimi smérnicemi podniku, kde se tento pfistroj
pouziva, plati pfisnéjsi pravidla.

2.1 Pouziti k uréenému ucelu

Pristroj se smi pouzivat pouze v bezvadném a

bezpe&ném stavu. Je uréen vyluéné pro nasledujici

pouziti:

= Diagnostika a kalibrace méfidel (snimac)
HEIDENHAIN s absolutnim a inkrementalnim
rozhranim

Jiné Ci tento ucel prekracujici pouziti pfistroje neplati

jako pouziti k uréenému Gcelu a mize vést ke vzniku

nebezpeci nebo poskozeni.

2.2 Pouziti k nepovolenému ucelu

Kazdy zpUsob pouziti, ktery neni uveden v "Pouziti k
ur€enému ucelu" plati jako nepovolené pouziti. Za timto
vzniklé Skody ruci vyluéné provozovatel zafizeni.

Navic plati nasledujici pouziti jako nepfipustné:

®  Pouziti s vadnymi nebo nenormovanymi dily, kabely a
pfipojkami
Pouziti v prostfedi s nebezpec¢im vybuchu nebo pozaru

Pouziti mimo provozni podminky podle viz "Technické
udaje", Stranka 117

B Zmény na pfistroji nebo na perifernich zafizeni bez
souhlasu vyrobce
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2.3 Kvalifikace personalu

Pro montéaz, instalaci, obsluhu, udrzbu a demontaz je
nutna odborna kvalifikace servisniho technika. Servisni
technik se musi pro prace s pfistrojem dostatecné
informovat pomoci dokumentace pfistroje a pfipojenych
perifernich zafizeni.

Nize jsou uvedené kvalifikace:

Servisni technik vyuziva a obsluhuje pfistroj v ramci
pouziti k uréenému ucelu. Ma specialni vzdélani pro
pracovni prostfedi, ve kterém plsobi. Servisni technik

je schopen na zakladé svého vzdélani, znalosti a
zku$enosti, jakoz i znalosti platnych norem a smérnic,
provadét svéfené prace v danych aplikacich a samostatné
rozpoznavat a branit vzniku nebezpeci. Musi splfiovat
nafizeni platnych zakonnych predpisu o bezpeénosti
prace.

2.4 Povinnosti provozovatele

Provozovatel vlastni pFistroj a periferni zafizeni nebo

si oboje pronajal. Je vzdy zodpovédny za pouziti k

ur¢enému ucelu.

Provozovatel musi:

B povéfit riznymi Ukoly na pfistroji kvalifikovany, vhodny
a autorizovany personal,

B prokazatelné vySkolit personal o povinnostech a
ukolech podle "Kvalifikace personalu”

®  zajistit, aby byl pfistroj provozovan vyluéné v technicky
bezvadném stavu

®  zajistit, aby byl pfistroj chranén proti neopravnénému
pouziti

2.5 Vseobecné bezpecnostni pokyny

Specifické bezpecnostni pokyny, které jsou potieba pro
jednotlivé €innosti na pfistroji, jsou uvedené v pfislusnych
kapitolach tohoto navodu.
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2.5.1 Bezpecnostni doporuceni ohledné
elektrického proudu

A VAROVANI

Pfi otevrieni pristroje hrozi nebezpeci dotyku se
soucastmi pod napétim.

Nasledkem muze byt elektricky Sok, popaleniny nebo

umrti.

» Prace nechte provadét odborniky a to pouze pfi
odpojeni od sité.

A VAROVANI

Pfi pfimém ¢i nepfimém dotyku se souéastmi pod
napétim hrozi nebezpeci priichodu elektrického
proudu télem.

Nasledkem mohou byt elektrické Soky, popaleniny nebo

umrti.

» Prace na elektrickém zafizeni nechte provadét
pouze vySkolenym odbornikem.

» Pro pfipojeni k siti a pro vSechny pfipojky rozhrani
pouzivejte vyhradné normované kabely a konektory.

> Vadné elektrické komponenty nechte okamzité
vymeénit od vyrobce.

» Pravidelné kontrolujte vSechny pfipojné kabely a
konektory pfistroje. Nedostatky, jako jsou volna
spojeni, popf. spalené kabely, se musi ihned
odstranit.

UPOZORNENI
Elektrostaticky vyboj (ESD)!

Vyrobek obsahuje soucastky, které mohou byt zni¢eny
elektrostatickym vybojem.

» Musite dodrzovat bezpecénostni opatfeni
pro zachazeni se soucastkami citlivymi na
elektrostaticky vyboj.

» Nikdy se nedotykejte pFipojnych koli¢kua bez
fadného uzemnéni.

» Pfi pracich na pfipojkach pfistroje noste uzemnény
ESD-naramek.

UPOZORNENI

Poskozeni vnitinich souéasti pristroje!
Otevienim pfistroje zanika zaruka.

> V zadném pripadé skfifiku neotevirejte.

» Zakroky nechejte provadét pouze vyrobcem.

2.6 Bezpecnostni opatreni pri provozu
s a ve strojich

ANEBEZPECI

Chybnou obsluhou NC strojii mize dojit k tézkym
Skodam na zdravi a vécnym Skodam.

Neodborné pouzivani s chybnou obsluhou NC,
nespravné NC-programovani, chybné nebo
neoptimalizované parametry stroje

» Abyste mohli spravné posoudit chybné chovani
NC-stroje, musite mit zakladni znalosti o stroji,
pohonech, ménicich a NC systému, jakoz i o jejich
souhrnné ¢innosti s méfidly (senzory).

» Vedle pokyna v tomto navodu proto berte ohled na
jednotlivé bezpec€nostni pfedpisy pfi zachazeni s
prislusnymi stroji, pohony, ménici a NC-technikou.

» PFi montazi pfistroje do stroje nebo do jinych
specialnich aplikacich pfizpisobte v§echna v tomto
navodu uvedena bezpecnostni opatfeni danym
okolnostem pfislusné aplikace!

» Zejména dodrzujte nezbytna pfizplsobeni ménicim
se podminkam uzemnéni pfi montazi a provozu ve
smycce v regula¢nich obvodech NC-fizenych stroju.

» 'V pripadé diagnostiky zavady je nutno
bezpodminecné konzultovat vyrobce stroje.
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3

Montaz

3.1 Obsah dodavky

Dodavka z&kladni varianta zahrnuje tyto polozky:

Pristroj

3 m dlouhy sitovy kabel s Euro-zastrkou (typ F)
Navod k obsluze

2 m dlouhy USB-kabel pro pfipojeni

CD s programem ATS

PFidavek (opce, dalsi informace viz "Pokyny pro ¢teni
dokumentu", Stranka 105)

o Pristroj mGze byt dodan jako soucast

diagnostické sady méfidel. V tomto pfipadé
obsahuje dodavka dalsi ¢asti. DalSi informace
naleznete v Navodu na obsluhu programu
ATS.

3.2 Misto instalace

UPOZORNENI

Poskozeni pristroje!
Pokud pfistroj nespravné umistite, mize se poskodit.

» Pristroj stavte pouze do vodorovné polohy

» Zvolte umisténi na dobfe pfistupné misto béhem
provozu

» Zaijistéte dobré vétrani.
» Ponechte volné zadni a bo¢ni vétraci otvory a volné
proudéni vzduchu

0 Pristroj je vybaven vétrakem, fizenym
teplotnim Cidlem. Pfi pfekro€eni maximalni
vnitfni teploty se ventilator zapne a po
ochlazeni se vypne.

Vybalte pfistroj.

>

vvyYyy

Obal oteviete nahofe.
Odstrante obalovy material.
Vyjméte obsah.

Zkontrolujte Uplnost dodavky.

Zkontrolujte dodavku, zda nebyla poSkozena pfi
doprave.

o Pfi poSkozeni béhem dopravy:

» Ulozte obalovy material k proSetreni.
» HEIDENHAIN nebo vyrobce stroje

To plati rovnéz pro poskozeni nahradnich dild
béhem dopravy.

Doslo-li k poSkozeni béhem dopravy

>

vvyYyy

nechte si potvrdit poSkozeni od dopravce.

Ulozte obalovy material pro vySetfeni.

Informujte odesilatele o poskozeni.

Pfipadné se obratte na prodejce, jako prostfednika.

Pro nahradni dily kontaktujte obchodnika fy
HEIDENHAIN nebo vyrobce zafizeni.

PrisluSenstvi
Prehled volitelnych polozek, které si mizete objednat u

firmy HEIDENHAIN pro tento pfistroj, je obsazen v navodu

na obsluhu programu ATS.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017

Informace o montazni poloze "C" na odklopné strané
obalky.
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4 Instalace

UPOZORNENI

Spojovani a rozpojovani konektoru!
Nebezpedi posSkozeni vnitinich soucastek!

» Konektory spojujte nebo rozpojujte pouze pfi
vypnutém pfistroji!

o V zavislosti na varianté vybaveni se muze
instalace liSit od postupu popsaného v této
kapitole. Pokud jsou v Dodatku, dodaném
s vyrobkem, informace o instalaci produktu
pak informace v ném maji pfednost pfed udaji
uvedenymi v této kapitole.

o Na obrazcich s osazenim pint jsou vzdy
znazornéna osazeni konektorl pfistroje,
nikoliv zastrcek.

o Odpovédnost za kazdy systém, ve kterém
je tento pfistroj pouzivan, ma provozovatel
tohoto systému.
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4.1

Prehled pristroje

Celni panel
Viz "A" na vyklopné obalce.

X1

X2

X3
X4

L1

L2

15pinovy konektor Sub-D pro méfidla
HEIDENHAIN s

B Rozhrani 11 pAss/25 pAss
B Rozhrani 1 Vgg/3 Vss
(1 Vss/Z1, 1 Vsg s meznimi polohami,
1 Vgss s taktem/daty)
rozhranim EnDat/SSI
rozhranim TTL s meznimi polohami

Rozhrani HTL (pfipojka pouze pro
servis pomoci externiho adaptéru,
napfiklad ID 1093210-01)

® rozhranim Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa nebo
Panasonic

15pinovy vystup Sub-D pro prichozi smyckovy
rezim signall méfidel z X1
6pinovy konektor Mini-DIN pro externi funkce

8+2pinovy konektor RJ-45 pro méfidla s rozhra-
nim DRIVE-CLIQ

Indikace stavu provozni pohotovosti

Vyp: Zafizeni neni pfipraveno
Zap (zelena): Pfipraveno k provozu

Indikace stavu napdjeni méfidel

Vyp: Napajeni méfidel je vypnuto
Zap (zelena): Napajeni méfidel je zapnuto

Zadni strana pristroje
Viz "B" na vyklopné obalce.

1
X5
X6

Sitovy vypinac
Zdirka USB typu B (USB 2.0), datové rozhrani
Pfipojeni k siti
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4.2 Pripojeni sitového napéti

A VAROVANI

Nebezpeci urazu elektrickym proudem!

Nespravné uzemnéna zafizeni mohou zpusobit vazné

zranéni nebo smrt elektrickym proudem.

» Zasadné pouzivejte 3vodiCovy sitovy kabel.

» Zaijistéte spravné pfipojeni ochranného vodice k
instalaci budovy.

A VAROVANI

Pri pouziti napajecich kabell, které nesplnuji
narodni pozadavky na misté instalace hrozi
nebezpeéi pozaru.

Nespravné uzemnéna zafizeni mohou zpUsobit vazné
zranéni nebo smrt elektrickym proudem.

» Pouzivejte pouze napajeci kabel, ktery splriuje
alespon narodni pozadavky na misté instalace

> Propojte sitovou pfipojku X6 dodanym sitovym
kabelem se zasuvkou s ochrannym vodi¢em

Informace o umisténi sitové pfipojky na zadni strané
pFistroje viz "Zadni strana pfistroje", Stranka 110.

Pfifazeni signalu u sitové pfipojky X6 viz "R",
Stranka 186.

4.3 Vyhbiti elektrostatického vyboje

UPOZORNENI

Elektrostaticky vyboj (ESD)!

Elektronika pfistroje mlze byt zni€ena elektrostatickym
vybojem.

» Musite dodrzovat bezpecnostni opatfeni
pro zachazeni se sou¢astkami citlivymi na
elektrostaticky vyboj.

» Nikdy se nedotykejte pFipojnych kolicku bez
fadného uzemnéni.
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4.4 Pripojeni méridel

UPOZORNENI

Nebezpeci poskozeni pristroje a méridel v disledku

nespravného napajeciho napéti a chybného

zapojeni!

Chybny rozsah napajeciho napéti a chybna kabelaz/

obsazeni pind mohou zplsobit Skody na pfistroji a

snimacich!

» Dbejte na rozsah napajeciho napéti pfipojeného
snimace.

» Zkontrolujte, zda je kabel mezi méfidlem a
pfistrojem spravné zapojeny.

» Nepouzité piny nebo kabliky nesmi byt zapojeny.

» Propojovaci kabel mezi méfidlem a pfistrojem
zapojujte, popf. rozpojujte pouze kdyz je bez napéti.

» Za pfipojeni a provoz pristroje s méridly, ktera
nepochazi od firmy HEIDENHAIN, nese vSechna
rizika uzivatel.

Moznosti pfFipojeni
®m  Méfidla s 15pinovym rozhranim se pfipojuji ke
vstuplim X1 pro méfidla na pfedni strané pristroje.
BV zasmycCkovaném provozu se pro méfidla s
15pinovym rozhranim pouziva vystup X2 pro méfidla
= Méfidla s 8+2pinovym rozhranim DRIVE-CLIQ se
pfipojuji ke vstupiim X4 pro méfidla na predni strané
pfistroje
Informace o umisténi pfipojek viz "Pfehled pfistroje”,
Stranka 110.
Zapojeni propojovaciho kabelu najdete v katalogu.

Pokyny pro umisténi signalt na pinech najdete
v pfiloze:

Stinéni kabelu pfipojte ke skfifce;

Up = Napdjeci napéti

Senzor: Kabely senzoru jsou pfipojeny v
zavislosti na nastaveni v ATS-programu
interné k odpovidajicimu napajeni (dokument
"Navod na obsluhu ATS-programu”, viz
"Pokyny pro ¢teni dokumentu", Stranka 105).
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Rozhrani EnDat/SSI

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14 Inkrementalni signaly (pouze
s objednavkovym oznacenim

EnDat 01 a EnDat 02)

2,4,10,12 Elektrické napajeni
5,8,13,15 Sériovy pfenos dat
6 Vnitfni stinéni

Prifazeni signald EnDat / SSI viz "F", Stranka 183 .

Rozhrani Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, Panasonic

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14 Inkrementalni signaly (pokud jsou
k dispozici tak pouze pro potfeby
vyrovnani; pfi normalnim provozu

nepouzivat)

2,4,10, 12 Elektrické napajeni
5,8,13,15 Sériovy pfenos dat
6 /

Pfifazeni signalt Fanuc viz "G" .
Pfifazeni signald Mitsubishi viz "H" .
Pfifazeni signal(l Yaskawa a Panasonic viz

o Fanuc a Mitsubishi: Piny 5 a 13 neosazovat pfi
"pfenosu jednim parem".

Rozhrani 1 Vgg-/3 Vgg

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14 Inkrementalni signaly
2,4,10,12 Elektrické napajeni
5,6,8,13,15 dalSi signaly zavislé na pfistroji

(interni zapojeni pfistroje)

Pfifazeni signalt 1 Vgs s meznimi polohami viz "J" .
Prifazeni signald 1 Vgs/Z1 viz "K".
Pfifazeni signal( 1 Vsg s takty/daty viz "L".

Rozhrani 11 pAgs/25 pAss

TTL- (s meznimi polohami) a HTL-rozhrani

Pin Funkce

1,3,7,9, 11,14  Inkrementalni signaly
2,4,10, 12 Elektrické napajeni
3,13,15 /

6,8 Mezni signaly

(pokud je méfidlo podporuje)
Pfifazeni signaldl TTL a HTL viz "N".

Pripojka X4
Pfifazeni signalu DRIVE-CLIQ viz "P", Stranka 186.

Vystup méridel X2

Vstup méfidel X1 pfistroje je galvanicky propojen s
vystupem méfidel X2. Signaly, popf¥. pfifazeni pind

na vystupu odpovida pfislusnym signalim na vstupu
(propojené nebo aktivné replikované).

Nedochazi ke galvanickému oddéleni signali. Napajeci
a privodni vedeni senzorl jsou spinany programem

ATS od V2.6 v zavislosti na provoznim rezimu a mohou
byt propojeny (viz pfiklady nize). Je vzdy zaru€eno, ze
napajeci napéti generované pfistrojem se nedostane na
X2.

PFiklad 1 — Pfistroj je v prachozim rezimu (méfidlo napaji
nasledujici elektronika) nebo neni spustén program ATS:

Up
Up Sensor
0V Sensor
(Y

PFiklad 2 — P¥istroj napaji méfidlo pres X1:

Up o— [_O @ 03]
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— I——O
oV O o]

Pripojte kabel méridla

> Pripojte méfidlo napevno k dané pfipojce.

» U konektor( se Sroubky: nedotahujte Srouby pfili$
silné.

» Zabrante mechanickému namahani konektord (vstup
méfidel X4).

Pin Funkce
1,3,7,9,11,14 Inkrementalni signaly
2,4 Elektrické napajeni
5,6,8,10,12,13,15 /

6 Vnitfni stinéni

Pfifazeni signalu 11 pAss (25 pAss) viz "M".
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6 Nepouzité piny nebo kabliky nesmi byt
zapojeny!
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4.41 Poméry v uzemnéni pii zasmyékovaném 4.5 Pripojeni pocitace
provozu

Pristroj je vybaven internim spinanym zdrojem se Sirokym

rozsahem. Proto je nutna pfipojka ochranného vodice

PE (ochranné uzemnéni), ktera je také spojena se

skfinkou pfistroje. V pfipadé&, Ze pfistroj je integrovan

K pripojce USB X5 (USB typu B) mliZze byt pfipojen

pocita¢ pfes svoje vysokorychlostni rozhrani USB-2.0.

» Pfipojte USB-port pocitate USB-kabelem (viz "Obsah
dodavky", Stranka 109) k pFipojce X5

do regulaéniho obvodu NC-fizeného stroje, pak to Infqrmace o umisténi pfipojek viz "Zadni strana pfistroje",
predstavuje dalsi zemnici bod, ktery zméni koncept Stranka 110.
stinéni. Osazeni pfipojky X5 viz "Q", Stranka 186 .
Tomu Ize zabranit nékterym z nasledujicich opatreni:
» Napajet pFistroj pfes odd&lovaci transformator, nebo 4.6 Pripojeni externiho pfristroje
> Napdjet pfistroj s 24 V DC K pFipojce X3 mliZe byt pfipojen externi pfistroj pres
Pro vyhodnoceni naméfenych dat z pfistroje se k USB- pinovy konektor Mini-DIN.
rozhrani pfistroje pfipoji pocitac. Obvykle je vPC OV a » Pfipojku Mini-DIN externiho pfistroje propojte pomoci
ochranny vodi¢ propojeny mezi sebou (i USB). V pfipade, b&zné& dostupného kabelu se 6pinovym konektorem
Ze je pfistroj integrovan do regula¢niho obvodu NC-stroje, Mini-DIN s pFipojkou X3
tak se zméni také poméry na spojeni s 0 V. Informace o umisténi pripojek viz "Celni panel”,
Tomu Ize zabranit nékterym z nasledujicich opatfeni: Stranka 110.
» Pouzivejte jako PC notebook napajeny z akumulatoru Osazeni pfipojky X3 viz "O", Stranka 186 .
nebo

» Pouzivejte notebook s napajecim zdrojem bez
ochranného vodice

4.4.2 Zasmyckovani do regulaéniho obvodu NC-
stroje

PFistroj mGze byt zapojen do regulaéniho obvodu NC-

stroje za ucelem diagnostiky pfes vstup a vystup pro

méfidla ( viz "Vystup méfidel X2", Stranka 112 ).

A VAROVANI

Nebezpeci urazu elektrickym proudem!

PFi zapojeni pfistroje do regula¢niho obvodu NC-stroje
se mohou zménit poméry v obvodu uzemnéni.

> Prizplsobte uzemnéni a okolnosti dané situaci

V zavislosti na verzi programu ATS muze probihat
v souladu s pokyny k uzemnéni provoz pristroje v
uzavieném regula¢nim obvodu.

V zasadé je vSak nutné nebo doporucené pouziti adaptéru
signalu (napfiklad SA 100, SA 110, ...).

Pripojovani pristroje provadéjte v nasledujicim poradi
» Nejdfive vypnéte stroj
» Poté odpojte konektory
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5 Ovladani 5.2 Indikace stavu a chyb

Provozni rezimy pfistroje jsou viditelné na LED-diodach
L1 a L2 na pfedni strané.

Informace o umisténi LED-diod viz "Celni panel",
Stranka 110.

A VAROVANI

Nebezpeci poskozeni stroje nebo zranéni osob pri
zméné napajeciho napéti snimact béhem provozu!

Pokud zménite napéti snimacl béhem pojezdu stroje, LED Stav Status

muze dojit k vaznym zranénim nebo vécnym Skodam. L1 Vyp Neni pfipraven k provozu

» Nemérite na pfistroji zadné parametry ani napéti Zap (zelena) Je pripraven k provozu
snimacu béhem pojezdu stroje, kdy se nachazi v L2 Vyp Napajeni méfidel je vypnuto

regula¢nim obvodu PWM Zap (zelena) Napajeni méfidel je zapnuto

5.3 Program ATS

PFistroj slouzi pro podrobnou kontrolu inkrementalniho,
resp. absolutniho snimace (v zavislosti na rozhrani také v
uzaviené regulaéni smycce).

A VAROVANI

Nebezpeci poskozeni stroje nebo zranéni osob pri
zméné napajeciho napéti snimacu pfi nezajisténych
vertikalnich osach!

Pro ovladani mlze byt na PC instalovan pfilozeny
program ATS. Instalace a ovladani programu ATS je
popsano v dokumentu "Navod k obsluze ATS", viz
"Pokyny pro ¢teni dokumentu”, Stranka 105 .

Pokud zménite napéti snimact béhem doby, kdy jsou
vertikalni osy nezajisténé, tak maze dojit k vaznym
zrané&nim nebo vécnym Skodam.

Doporucené systémové predpoklady

= |BM PC nebo 100% kompatibilni PC

® Rozliseni obrazovky pro program ATS: od 1024 x 768

B Windows Vista (32 bitl), Windows 7 (32 a 64 bitu),
Windows 8 (32 a 64 bitd), Windows 10 (32 a 64 bit()

> Zasadné zajistéte vertikalni osy proti padu pfed
provadénim mérfeni v téchto osach

APOZOR

Pfi nesynchronizovanych pamét'ovych ulozistich
hrozi nebezpeci poskozeni stroje nebo urazu osob!

Néktera rozhrani, napfiklad EnDat, nabizi moznost

odlozit do pamétového ulozisté zakaznika strojni nebo

specificka data systému. Tato data mohou obsahovat

bezpec€nostni informace.

> Pfi udrzbé se ujistéte, ze pamétova ulozisté jsou
synchronizovana se strojnimi nebo specifickymi daty

cca 500 MB volného mista na pevném disku (pfi
pouziti ATS-programu)

Pracovni pamét > 2 GB

USB 2.0 High Speed

5.1 Zapinani a vypinani zafizeni

Zapnuti pristroje
Informace o umisténi hlavniho vypinace napajeni viz
"Zadni strana pfistroje", Stranka 110.

» Prepnéte sitovy vypinac do polohy 1.
Vypnuti pristroje
» Prepnéte sitovy vypinac do polohy 0

®

Pozadavky na systém, popf. doporucené
parametry systému odpovidaji verzi ATS-
programu v dobé vydani tohoto navodu k
obsluze tiskem. Aktualni pozadavky kazdé
verze ATS-programu najdete v pfislusnych
popisech produktl nebo v Release Notes
verze ATS-programu.

Sitovy vypina¢ ma jisténé vSechny vodice.
Pristroj se mlize od napajeciho zdroje
definitivné odpojit pouze vytazenim sitové
zastrcky.

114

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017



6 Servis a udrzba

6.1 Udrzba

®

Tato kapitola obsahuje pouze popis udrzby
pfistroje.

Dalsi informace: Dokumentace vyrobce
pfedmétného periferniho zafizeni

6.2 Cisténi

UPOZORNENI

Cisténi ostrymi nebo agresivnimi gisticimi

prostredky

Nespravné Cisténi mlze pfistroj poskodit.

» Nepouzivejte abrazivni ani agresivni Cistici
prostfedky nebo rozpoustédia.

> Silné ulpélé necistoty neodstrariujte ostrymi
predméty.

» Otrete vnéjsi povrch hadfikem navlhéenym ve vodé s
jemnym Cisticim prostfedkem.
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6.3 Plan udrzby

Pristroj teméf nevyzaduje udrzbu.

UPOZORNENI

Nasledné $kody z diivodu dal$iho provozu zafizeni
po vyskytu zavady!

Kdyz dojde k zadvadé na zafizeni a vy pfistroj nadale
provozujete, muze nasledné dojit k vaznému poskozeni
pfistroje.

» Pfistroj po poruse dale neprovozuijte

» PFistroj po poruse neopravujte

» Vadny pfistroj okamzité vymérite nebo se obratte na
servisni pobocku HEIDENHAIN

Roéni udrzba Odstranéni chyby

Kontrola gitelnosti vSech
znadek, §titk(i a symbold
na pfistroji

Kontaktujte servisni
pobocku fy HEIDENHAIN

Vadné vodiCe nechte
vymeénit, kontaktujte
servisni pobocku fy
HEIDENHAIN

Napajeci kabel vyménte
podle specifikace

Zkontrolujte poSkozeni a
funkci elektrickych pfipojek

Zkontrolujte vadnou izola-
ci a poSkozeni sitového
pripojeni

Zkontrolujte pevné usazeni
a funkci pfipojeni ochran-
ného vodice.

Nechte vyménit pfivodni
vodice

Aby byl zajistén plynuly, pfesny a bezchybny
provoz, je doporuceno zaslat pfistroj kazdé 2
roky na kalibraci k f& HEIDENHAIN.
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7 Demontaz a likvidace 7.2 Likvidace

o PFi demontazi NC-stroju se musi pfip. UPOZORNE"NI'
dodrzovat specialni bezpec€nostni opatieni.
Dalsi informace: "Bezpec¢nostni opatieni pfi Nespravna likvidace pfistroje!
provozu s a ve strojich", Stranka 108

Nespravna likvidace pfistroje mlze zpUsobit

Pri instalaci plati popsané bezpecCnostni §kody na Zivotnim prostiedi.
pokyny. o . R
DalSi informace: "Instalace”, Stranka 110. > Elektricky odpad a elektronické soucasti

nevyhazujte do domaciho odpadu.

> Pfistroj likvidujte v souladu s mistnimi
E smérnicemi pro likvidaci a recyklovani

odpadu.

Priprava

» Prepnéte sitovy vypina¢ do polohy 0
> Vytahnéte zastrcku pfistroje

» Odpojte vSechny pfipojky pfistroje

» S dotazy stran likvidace pfistroje kontaktujte servis
HEIDENHAIN.
7.1 Demontaz

Skladovani po demontazi

Pokud se m4 pfistroj po demontazi do¢asné skladovat,
musi byt dodrzena ustanoveni pro podminky prostfedi.
Dalsi informace: "Technické udaje", Stranka 117

Zabalit pristroj ke skladovani

Nové baleni by mélo odpovidat pavodnimu obalu jak je to

mozné:

» VSechny pfiSroubované dily upevnit na pfistroj, jak byly
upevnéné pfi dodavce pfistroje nebo je zase zabalit jak
byly zabalené.

» Zabalte pfistroj do kartonovych vioZek podle
puvodniho tovarniho baleni

» VSechny ostatni soucasti ulozte stejné jako byly v
originalnim obalu. Dal$i informace: "Obsah dodavky",
Stranka 109

> Prilozte vSechny dokumenty, jak byly v puvodni
dodavce. Dalsi informace: "Ulozeni a pfedavani
dokumentace”, Stranka 106

o PFi vraceni pfistroje do servisu se nemusi
vracet pfislusenstvi a méfidla.
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8 Technické udaje

Hodnoty elektrického pripojeni

Napéti ® 100 VAC az 240V (x10 %),
napajeni 50 Hz az 60 Hz (+2 Hz)
cca 20 W
m 24V DC (210 %),
cca20 W

Mé&feni napaje-
ciho napéti a
proudu

Napéti: £ 0,5 % (min. £5 mV)
Proud: £ 2 % (min. £1 mA)

Vstup méridel X1

15pinovy konektor Sub-D, zditka
B Podpora zavisi na verzi programu ATS

B Nastavitelné 2 V az 30 V s/bez dalkového ovladani
smyslu

® Proudové omezeni 750 mA

o Informace ohledné délek kabelu:

» P¥i pouziti kabeld HEIDENHAIN. Musi se
dodrzet pfedepsany rozsah napdjeciho
napéti méfidla.

EnDat 2.1/ m Délka kabelu: funkéni mez < 70 m,
EnDat 2.21) v zavislosti na taktovaci frekvenci
Dodrzeni zkuSebnich mezi <2 m
(pouze pfirGistkové signaly)
= Vstupni frekvence inkrementalnich
signal{3): < 1000 kHz

1 Vgsh B Délka kabelu: funkéni mez <150 m
Dodrzeni zkusebnich mezi <2 m

= Vstupni frekvence inkrementalnich
signali2): < 1000 kHz

TTL m Délka kabelu: funkéni mez
<100 m/50 m, v zavislosti na min.
vzdalenosti boku
Dodrzeni zkusebnich mezi <2 m

= Vstupni frekvence inkrementalnich
signall: < 1000 kHz

m Vzdalenost bokl > 20 ns

HTL4 m Délka kabelu: funkéni mez
< 300 m, v zavislosti na min.
vzdalenosti boku
Dodrzeni zkusebnich mezi <2 m
= Vstupni frekvence inkrementalnich
signall: < 500 kHz
u Vzdalenost bokd > 20 ns

11 pAss™ m  Délka kabelu: funkéni mez <30 m
Dodrzeni zkuSebnich mezi <2 m

= Vstupni frekvence inkrementalnich
signald2): < 300 kHz

Fanuc, m Délka kabelu: funkéni mez < 30 m
Mitsubishi,

Yaskawa

Panasonic
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Vstup méridel X1

SSlI = Délka kabelu: funkéni mez
<100 m
1) Inkrementalni signaly se zobrazi invertované

2) Mezni frekvence, snizena programem ATS pro nékteré
funkce méfeni na 100 kHz

3 pokud to pfipojené méfidlo podporuje
4) HTL pouze pro servis pomoci externiho signalniho
adaptéru, napfiklad ID 1093210-01

Vystup méridel X2
15pinovy konektor Sub-D, koli¢ky

Prichozi rezim  pfimo, nebo pres signalovy adaptér
X1 SA xxx, v zavislosti na verzi ATS pro
= EnDat 2.1/EnDat 2.2
= Fanuc/Mitsubishi
B 1Vss
= TTL
" 11 pAss

Externi funkce X3
6pinovy konektor Mini-D, zdifka
Vystup MSB Pro EnDat 2.1/2.2

Vstup méridel X4
8+2pinova pfipojka RJ45, zditka
DRIVE-CLiQ" Pouze pro méfidla HEIDNHAIN

1) DRIVE-CLIQ je ochranna znacka spole¢nosti Siemens
Aktiengesellschaft, podporuji se pouze méfidla
HEIDENHAIN

Datové rozhrani X5
USB USB 2.0 High Speed"

1) Nizké prenosové rychlosti USB mohou zpUsobit
chybné méreni. Pouzivejte pouze dodany USB-kabel
bez prodlouzeni

Hranice zkouseni 1 Vgg
Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 1,54 Vgg

Rozsifeny rozsah méfeni 2 (9,6 Vsg) ma vétsi tolerance.
Rozsah méfeni 2 se nastavuje u nékolika konkrétnich
snimacu automaticky ATS-programem (napf. s rozhranim
3 Vss).

Vstupni frekvence v kHz

Parametr <1 1...250 250... 500
Velikost signalu

(A, B, R) +2 % +3 % +4 %
Odchylky

od symetrie +0,002 +0,006 -

Pomér velikosti
signalu +0,5 % +0,5 % -
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Vstupni frekvence v kHz
Parametr <1 1...250 250 ... 500

Odchylka
poméru snima-

ni TV1 nebo
TV2 +0,5° *1° +1,5°

Odchylka uhlu
faze +0,5° +1° +1,5°

Referenéni
impuls Sitka

Referenéni
impuls poloha

I+
N
°

|

|

Hranice zkouseni 11 pAgs
Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 15,4 yAss

RozSifeny rozsah méfeni 2 (96 pAss) ma vétsi tolerance.
Rozsah méfeni 2 se nastavuje automaticky ATS-
programem u nékolika konkrétnich snimacu (napf. s
rozhranim 25 pAss).

Vstupni frekvence v kHz

Parametr <1 1...300
Velikost signalu (A, B, R) +3 % 5%
Odchylky od symetrie +0,006 +0,006
Pomér velikosti signalu 2% 2 %
Odchylka poméru snimani

TV1 nebo TV2 +1,5° +1,5°
Odchylka uhlu faze 0,5° +1,0°
Referenéni impuls $itka 6,0° -
Referenéni impuls poloha 3,0° -

Hranice zkousSeni TTL
Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 5 V

Vstupni frekvence v kHz

Parametr <100 100 ... 500 500 ... 1000
Velikost

signalu?)

Low-Pegel 0,05V _ ~
High-Pegel 2%

Odchylka

poméru snima-

ni TV1 nebo

TV2 +0,5° +1,5° +2,5°
Odchylka uhlu

faze +0,5° +1,5° +2,5°
Referenéni

impuls $itka +0,5° +1,5° £2,5°
Referenéni

impuls poloha +0,5° +1,5° +2,5°

1) Velikost signalu (Uas, Uat, Uaz, Uaz, Uag, Uao, Uas)
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Hranice zkouseni HTL

Rozsah méfeni pro vSechny vstupni frekvence: 10 V az
30V

Vstupni frekvence v kHz

<100 100 ... 500

Parametr

Velikost

signalu)

Low-

PegelHigh- 0,1V
Pegel 3%

Odchylka
pomeéru snima-

ni TV1 nebo
TV2 +0,5° *1,5°

Odchylka uhlu
faze +1,5° +4°

Referenéni
impuls Sitka +1,5° +25°

Referenéni
impuls poloha 11,5° +2,5°

1) HTL pouze pro servis pomoci externino adaptéru,
ID 1093210-01

Podminky prostiredi

Pracovni 0 °C az 45 °C, bez kondenzace
teplota
Skladovaci 0 °C az 70 °C, bez kondenzace
teplota

Obecné informace

Smeérnice B Smérnice EMV 2014/30/EU

B Smeérnice o nizkonapétovych
zafizenich 2014/35/EU

Stupen 2
znecisténi

Stupen ochrany IP 20
EN 60529

Pripojovaci rozméry
Viz vykresy pfipojovacich rozmér(i Stranka 182.
VSechny rozméry jsou v mm.
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1 OCHOBHbIe NoNoXeHus

1.1 O HacTosWen UHCTPYKL NN

HaCTOﬂLIJ,aﬂ MHCTPYKUUA COOEPXNT BCe CBEAEHNA U
ykasaHusl no 6e3onacHOCTN ANs Haanexallero MoHTaxa
1 obopyaoBaHUS YCTPOWMCTBA, a Takke aKCnnyaraumum
YCTPOWCTBA, €Cnn OHO UCnonb3yeTcs 6e3 NporpamMmmHbIX
cpencte ATS.

1.1.1 WHdopmauymsa o mogenu

HaumeHoBaHue nsgenusa

PWM 20

Homep pgetanu

731626-01

1.1.2 Ccbiniku AnNA YTeHUs AOKyMeHTauuu

Cneaytoulast Tabnuia CoaepX1T CoCTaBHbIE YacTu
[AOKYMEHTaLMK, yNOpsA0O4EHHbIE MO UX NPUOPUTETY NpU
YTEeHUN.

AnNPEOYNPEXOEHUE

PWM 21 1200635-01

Pucku npu HecobnoaeHun aokymeHTauum!

B pesynkrate BO3MOXEH MaTepuanbHbIi yLiepd
W Hec4yacTHble criydaum ¢ TpaBMaMu, BNnoTb A0
CMepTenbHOro ncxoaa.

» [JoKyMeHTaLmio HeoGXoanmo NpodecTb
BHVYMAaTENbHO U NOMHOCTLIO.

> ,D,OKyMeHTaLI,I/IPO cnenyet XpaHuTb B CNpPaBOYHbIX
uenax B 1erkogoctynHoM mecre.

o YKasaHHbI HOMep geTanu — 3T0 HOMep Ha
wunbavke. Homep getanu Ha ynakoBOYHON
OTUKETKE MOXET OTIin4aTbCA OT HOMepa
JeTanu Ha WnnbAuKe, NOCKObKY YCTPONCTBO
MOXET NMOCTaBNATbCA B PA3HbIX YNAaKOBOYHbIX
eauHuLax.

Lnnbauk
LUnnbauk HaxoguTcs Ha 3agHen CTOPOHE YCTPONCTBA.
Mpumep:
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1 HaunmeHoBaHue usgenus
2 Howmep getanu
3 Ykaszarenb

o PWM 21 asnsetca ganbHenwnm
YHKUMOHANBHO-COBMECTUMbBIM PA3BUTUEM
PWM 20.

Ona MO ATS gencTtsyeT cregytoLlee:
5 PWM 20 npogomkaeT nogaepXxueatbCs.

5 PWM 21 nogaepxmuBaeTcsa HaumMHasi ¢
Bepcum ATS V3.2.1.

HdencTBUTENBHOCTb JOKYMEHTaLuu

o Ha nocnegHen ctpaHuue goKyMeHTa
BHMW3y CnieBa CTOUT HOMEpP AOKYMEHTA.

[oKkymeHTauma ABnseTca 4encTBUTENBHON,
€CInn HOMep JOKYMEHTa coBnagaeT ¢
COOTBETCTBYHOLLUM HOMEPOM OKYMEHTa
Ha www.heidenhain.ru. [lna aToro Hy>xHo
CpaBHWUTb HAVMEHOBAHWE U3aenus,
HOMEpP U3LENUS U MHOEKC Ha WnNbanke
C COOTBETCTBYIOLLMMU AaHHBIMW Ha
www.heidenhain.ru.
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[okymeHTauums OnucaHune

[ononHeHue [ononHeHwe gononHseT unm
3aMeHsIeT COOTBETCTBYIOLLME
TEKCTbl MHCTPYKLMMK NO 3KCnsya-
Tauum, a Takke npu Heobxoau-
MOCTU MHCTPYKLUWUM MO YCTaHOBKE.
Ecnun gaHHbIN JOKYMEHT cogep-
XXUTCS B NOCTaBKe, TO CHa4vana
HY>XHO npo4yecTb ero. Bee npoyne
TEKCTbl AOKYMEHTALMN COXpPaHS-
10T CBOIO Cuny.

MHCTpyKLMA NO3KC-
nnyarauuu

WHCTpyKumMs no skcnnyaTtaumm
COLEePXUT BCE CBEAEHUS U yKa3a-
HKs no 6e3onacHocTu Ansa Haane-
)aLllero MmoHTaxa, obopynoBa-
HMS 1 3KCMnyaTaumm ycTponcTaa
B COOTBETCTBWU C Er0 HasHaye-
Huem. OHa BXoguT B KOMMNIEKT
MOCTaBKM U NpU YTEHUN UMEET
BTOpOW NpuopuTer.

UHCTpyKLma no
akcnnyatauuu ans
nporpammbl ATS

[lokymeHTauuo no akcnnya-
Tauum yCTpomncTBa C nporpam-
Mol ATS MOXHO cka4yaTb B
obnacTu 3arpysku Ha cante
www.heidenhain.ru .

[lokymeHTauus [laHHble JOKYMEHTbI He BXOAAT B
noAknoYaemMbIx noctaeky. OHV ABRAIOTCS COCTaB-
N3MepuTenbHbIX HOW YaCTbl COOTBETCTBYHLLMX

nNpubopoB 1 NPOYMX  MOCTaABOK M3MepUTENbHbIX NpUGo-
nepudepuinHbIX poOB 1 NepnepUnHbIX YCTPOMUCTB
YCTPOWCTB

Bbl XO0TUTe OCTaBUTb OT3bIB UK OOHapYXuUnu
OLUNOKY?

Mbl CTpeMUMCst TOCTOSIHHO COBEPLLEHCTBOBATbL HaLly
OOKyMeHTauuo ansa Bac. Bel MoxeTe nomMouyb Ham B
3TOM U COOOLNTL O HEOBXOOMMOCTN U3MEHEHUI MO
cnepyoweMy agpecy 3neKTPOHHOW NoYThl:

userdoc@heidenhain.de
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1.1.3 XpaHeHue OOKYyMeHTaLuU 1 ee Nepeaaya
HacTosias MHCTPYKUMS OOMmMKHA XPaHUTLCS B
HenocpeacTBEHHONM BnNM3ocTh oT pabodero mecTta u
ObITb 4OCTYMHON BCEMY NepcoHany B ntoboe Bpewmsi.
JkcnnyaTaunoHHNK JOMKEH NPonHOpMMpPOBaTh
nepcoHan 0 MecTe XpaHeHUs! HACTOSILLEN MHCTPYKLMN.
Ecnu nHCTpyKums ctana HenpurogHa Anst YTeHus, 1o
3KCMnyaTaunoOHHUK OOMMKEH NpMobpecTn 3aMeHy y
npoussoguTend.

Mpu nepegade nnu nepenpogaxe yCTPoMCcTBa TPETbUM
nvuam HOBbIM Briagernblam OOMKHbI NepeaaBaTbCs
crnepyroLime JOKYMEHThI:

= [lonosiHeHwe, ecnv BXoAUT B KOMMNIEKT NMOCTaBKu
B VIHCTPYKUMSA NO 3KChyaTaumm

1.1.4 LUeneBas rpynna MHCTPYKLUMN

MHCTpYyKLMSA NO 3KcnnyaTauumn AomkHa ObITb NpoyYnTaHa
1 cobnogaTbCs KaxabiM, KOMY NopyyeHa ogHa 3
cnepyrowmx pabor:

B MoHTax
YcTaHoBKa
Okcnnyartauus
TexobcnyxuneaHue

[leMoHTax, 3awuTa oKpyxatoLel cpeabl 1
yTUnu3aums

1.1.5 Wcnonb3ayemble ykaszaHus

PekomeHaauum no TexHuke 6e3onacHoOCTU

YkasaHus no 6e3onacHoCT NpegocTeperatoT oT
onacHocTel npu obpaLLeHn ¢ NpMGopoM 1 OMNUCLIBALOT,
Kak 1x n3bexartb. YkazaHus no 6e3onacHocTvi
KNnaccuUUMPYOTCS MO CTEMNEHN ONacHOCTU U
noapasnensoTcs Ha criedyowme rpynnbi:

A ONACHOCTb

OnacHOCTb - ykasaHue Ha onacHOCTb AN Nioaeit.
Ecnu He cnegoBaTb MHCTPYKUMM MO NPeAoTBpaLLeHuio
OMacHOCTK, 3TO HABEPHSIKA MOXET NPUBECTU K TSXKKUM
TenecHbIM NMOBPEXOEHUAM UMK Jaxe K CMepTH.

AnNPEOYNPEXOEHUE

MpepocTepexeHue - ykazaHne Ha OoNacHOCTb
ansa nogen. Ecnyn He cnegoBath MHCTPYKLUK MO
npeaoTBpaLLEeHNo ONacHOCTH, 3TO C U3BECTHOWM
BEPOATHOCTLIO MOXET NMPUBECTU K TXKKUM
TenecHbIM NOBpPeXAeHUAM UINKU Aaxe K CMepTu.

AnNPEOYNPEXOEHWE

OCTOPOXHO - yKa3aHWe Ha OMacHOCTb ANs Noaei.
Ecnu He cnegoBaTh MHCTPYKUMUM MO NPeaoTBpaLLeHuio
OMnacHoOCTU, 3TO NPeaAnosIOKUTENbLHO MOXeT
NPUBECTU K NerkuM TeNnleCHbIM NOBPEeXAEeHUsIM.
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Yka3aHue - ykasaHue Ha OnacHOCTb Af1s NPeaAMETOB
Unn JaHHbix. Ecnv He cnefoBaTh MHCTPYKUMK MO
NpefoTBpaLLEHMIO ONMacHOCTU, 3TO NPeANONOXUTENBHO
MOXET NPUBECTU K HAHECEHUIO MaTepuarnbHOro
yuepba.

NHdopmMaunoHHble yKka3zaHus

MHdopmaunoHHble ykasaHus obecnevmsatot
npasunbHoe 1 apdeKTUBHOE UCMoNb3oBaHne npmubopa.
MHdopmaumnoHHbIe ykasaHusa pasgeneHbl Ha cnegylowme
rpynnebi:

0 CwvmBon nHgopmaumm o6o3HaqaeT coBeT.

CoBeT coaepXuT BaxkHyto 40OaBOYHYO 1nn
OONOHALLY0 MHOPMaUUIo.

@ CwumBon 3yb4yaToro Koneca ykasbiBaeT Ha To,
YTO OnMcaHHas PYHKLMSA 3aBUCUT OT CTaHKa,

Hanpumep:

5 CTaHOK AomKeH ObiTb OCHaLLEeH
HEOoOX0AMMbIM OMUUOHANBHBIM
nporpamMMHbIM UMK annapaTtHbIM obec-
neyeHmem

E PaboTa dhyHKUUIA 3aBUCUT OT KOHAUTY-
pUpyeMbIX HaCTPOEK CTaHKa

@ 3Ha4yoK B BUAE KHUMM 0603HavaeT
MepeKpecTHYI CCbINKY Ha BHELLHIOK
OOKYMEHTauUo, Hanpumep, JOKYMEHTaLMIO
NPOM3BOANTENS UM NOCTaBLUMKA CTaHKa.

1.1.6 Pa3meTka TekcTa

B AaHHOM MHCTPYKUMK UCTIONb3YIOTCS crieaytoLlas
pa3MeTka TekcTa

Bun 3HauveHue
> .. o6o03HavaeT atan AencTBus u pesynbtaT
> nencTens

Mpumep:

» Haxmute OK
» CoobLeHune 3akpoeTcs

L I o6o3HavaeT nepeyvmcneHne
I Mpumep:

B UuTtepcpenc TTL

B WHtepdperic EnDat

XMPHbIM  0GO3HAYaeT MEHIO, MHAMKALMIO U 3KpaHHbIe
wpnopT Knasuwmn

Mpumep:
» Haxmute Ha 3aBeplueHne paboTbl

> OnepawuoHHas cuctema 3aBepLumT
paboty

> BblkntounTe npubop ¢ NOMOLLbIO
CeTeBOro BblKMYaTens
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2 Be3onacHocTb

[nsa akcnnyataumm cucteMbl 4ENCTBYIOT
o6Lienpu3HaHHble NpaBunia TeEXHUKK BesonacHocTH,
B YaCTHOCTU Te, YTO HeobXxoaMMo cobrtoaatb Npu
obpalleHnn C TOKONPOBOASALLMMMK YCTPOUCTBAMM. .
JTio6oe npeHebpexeHne aTUMK NpaBuiaMm TEXHUKK
6e30MacHOCTN MOXET NPUBECTU K NMOBPEXAEHUIO
YyCTPOWCTBa UNn TpaBmam.

MpaBuna TexHUky 6e30MacHOCTU MOFYT OTNNYaTLCS B
3aBUCMMOCTU OT NpeanpuaTua. B cnyyae HeCOoOTBEeTCTBUA
TEKCTa HaCTOSsILLEN MHCTPYKLUM U BHYTPEHHMX
pernaMmeHTUpYOLWNX JOKYMEHTOB NpeanpuaTns, Ha
KOTOPOM UCMOMNb3yeTcsi AaHHOE YCTPOWUCTBO, MMEIOT CUmy
bonee cTporue npasuna.

2.1 Ncnonb3oBaHue No Ha3Ha4YeHuo

YCTPOMCTBO AOMKHO 3KCMyaTMpoBaTbCs TOMNbKO
B 6e3ynpeyHom n 6esonacHom coctosiHun. OHO
npegHa3Ha4YeHo TOMbKO AN Crneayowmnx Lenew:

B [lnarHocTuka n perynmpoBka N3MepuTernbHbIX
AarumkoB HEIDENHAIN ¢ abcontoTHbIMU 1 MHKpe-
MEHTHbLIMU MHTEpPdEencamm

MHoe unu otnn4yHoe ot YKa3aHHOro npuMmeHeHune
yCTpOVICTBa cyuTaeTca ncnonb3osaHnemM He no
Ha3Ha4YeHUto N MOXET NPUBECTU K ONAaCHOCTAM U yLu.ep6y

2.2 Wcnonb3oBaHue He No Ha3Ha4YeHuro

JTioboe npnmeHeHne, He ykasaHHOe B pasgene
"Hapgnexawiee npumeHeHne", pacueHnBaeTcs

Kak HECOOTBETCTBYHOLLEE LieNn NpMMeHeHnsa. 3a

yuiep6, BO3HUKLLUIA B pe3yrnkTaTte Takux 4eNCTBUNA,
OTBETCTBEHHOCTb HECET TOMbKO NNLO, 3KCNNyaTmpyloLwee
YCTPOWCTBO.

Kpome TOro, HegonyCTuMbIMU CHUTAKOTCA cneagyruine
BapnaHTbl NCMOJ1Ib30BaHUA:

®  /Ccrnonb30oBaHNe C HeEMCNpaBHbIMU UM HE COOTBET-
CTBYHOLIMMKN CTaHZapTam anemMeHTamu, kabenamm nnm
pasbemamy;

®  1crnonb30BaHMe BO B3PbIBO- UIK NOXapoonacHom
cpege;

E 1Ccnonb30oBaHMe B YCIOBUAX 3KCMNyaTaumm, NpoTu-
BOpeYaLLMX yKkasaHHbIM B CMOTpY "TexHu4eckue
xapakrepuctukn", Ctp. 131;

B BHeCeHWe U3MEHEHWI B YCTPOMCTBO MUIu B
nepudeputo 6e3 cornacus Npon3BoguTENS.
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2.3 Ksanudukaums nepcoHana

[na MoHTaxa, yCTaHOBKW, YNpaBneHUsl, TEXHUYECKOro
o6CcnyXxmBaHUs U AeMoHTaxa TpebyeTca Hannyne
cneLmanbHOM KBanuguKkaLuum TEXHUYECKUX CNELNAnUCToB
no obcnyxuBanuio. Onsa paboTbl ¢ yCTPONCTBOM
TEXHUYECKUIA CNELMannCT LOMKEH YCBOUTb AOCTaTO4HO
MHGOPMALIMKN C MOMOLLIbIO OKYMEHTALMM NO YCTPOWCTBY U
noaknoyaemon nepudepun.

Mocne aToro yctaHaenueaeTcs TpeboBaHUSAMU
KBanudukaums:

TexHn4eckuin cneumnanmcT no o6Cny>XnMBaHMUO UCNONb3yeT
YCTPOWCTBO M YyNpaBnsieT UM B pamMKax NpMMEHEHUS no
HasHayeHuo. OH UMeeT crneunanbHoe obpa3oBaHue 4ns
paboymnx ycnoBui, B KOTOPbLIX OH paboTaeT. TexHUYecKkni
crneumanmcT Ha OCHOBE CBOEro NPodeCcCMoHanbHOro
06pas3oBaHus, 3HaHWI U ONbITa, @ TaKkKe 3HaHUSA
COOTBETCTBYHOLLMX CTAHAAPTOB M NOCTAHOBIEHWI

B COCTOSIHMU BbIMOSMHATL NOPYYEHHbIE €My paboThbl
OTHOCUTESNBHO NOOLIX MPUMEHEHWIA, CAMOCTOATENBHO
pacno3HaBaTb BO3MOXHbIE Yrpo3bl 1 usberatb ux. OH
OOIMKEH BbINOMHATL AENCTBYHOLLME 3aKOHOAATENbHbIE
npegnucaHuns No NPegoTBPaLLEHNI0 HECHACTHbIX CryYaes.

24 0OO6s3aHHOCTM 3KCNNyaTauMOHHUKA

OkcnnyaTaunoHHUK BNageeT YCTPOMCTBOM U nepudepmren
unun ux apeHgyet. OH Bcerga oTBeYaeT 3a UCMNOoNb30BaHNe
YCTPOWCTBA MO Ha3Ha4YeHuHo.

JKCnnyaTaLMOHHMK OOMKEH:

B HasHayaTb ANS BbIMNONHEHUS 3a4aHUi Ha yCTPONCTBE
KBanMuunpoBaHHbIN, NPUrogHbIN NepcoHan,
UMEIOLLNIA Ha 3TO paspeLleHne

B WHCTPYKTMPOBATb NepcoHan O NOMIHOMOYMSIX U
3agadvax cornacHo "Ksanudukauns nepcoHana” nog
pocnuck B XypHane

B obecne4nTb, YTO YCTPOWCTBO ByaeT aKcnnya-
TUPOBATLCS UCKMHOUMTENBHO B B6E3yNpeYHOM
TEXHUYECKOM COCTOSIHUM

B 0o6ecneynTb, YTO YCTPOWCTBO MO OKOHYaHWUN CMEHBI
ByaeT 3aluLLIEeHO OT HecaHKLMOHUPOBaHHOIO
MCMNOMb30BaHUA

2.5 O6wwme yKkaszaHuMA no 6es3onacHoCTn

Cneuundguyeckme ykasaHusi o 6e30nacHOCTU, KOTopble
HY)XHO cobntogaTtb Npu oTAerbHbIX onepauusx Ha
YCTPOWCTBE, YKa3aHbl B COOTBETCTBYIOLLMX [NaBax
HacTosILLeh UHCTPYKLUK.
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2.5.1 YkasaHusa no 6e3onacHocTu ans
3NEeKTPUYEeCKOM YacTm

AnNPEOYNPEXOEHUE

OnacHbI KOHTaKT C HaxoAsWMMUCS Noa
HanpsbkeHUeM geTansiMy Npu oTKpbIBaHUU
ycTpoucTBa.

B pesynsTaTe MOXeT NPOU3onTU yaap 3MeKTpUYecKUm
TOKOM, OXOTM 1 CMEPTb.

> TMpounseoanTb paboTbl criedyeT TONbKO Npu
OTCYTCTBUW HaNPsHKEHWS C MPUBMNEYEHUEM
cneuuanucToB.

AnNPEOYNPEXOEHUE

Puck onacHoro npoxoxaeHusi Toka no teny
npu NPSAIMOM MIM onocpefoBaHHOM KOHTaKTe ¢
HaxoAAWMMUCA No4 HanpsXkeHMeM YacTAMM.

CnencrtBrnem MoOXeT ObITb yAap anekTpu4eCckMm TOKOM,
OXOrm nnn cMepTb.

» PaboTbl Ha ANeKTpn4eCckom O60py,D,OBaHVII/I n
petandx, Haxoadawnxca noa Hanps>XXeHnem, OOIMKHbI
BbIMNOJTHATbL TONTbKO cneuunaribHO 06yquHb|e
cneunanucTbl.

> [1ns NOAKMYEeHNs 3NeKTPoCceTn N NHTepdencHbIX
BXOOOB UCMONb30BaTb TONbKO kabenu v wrekepsbl,
N3roTOBMIEHHbIE B COOTBETCTBUM CO CTaHAapTamm

> HewucnpaBHble aNeKTpuUYecKkmne arnemMmeHTbl JOMKHbI
HeMeaJIeHHO 3aMeHsITbCS Yepes NPon3BoanNTENS

> PerynsipHo NpoBepPsiTb BCE NOAKIOYEHHbIE
kabenu 1 coegnHUTENbHbIE pasbéMbl NpuGopa.
HemenneHHo ycTpaHsTb AedekTbl, Hanpumep,
cnabble coeIMHEeHUs UMK NoAropeBLUne kabenu

YKA3AHUE

AnekTpocTtatnyeckun paspag (ESD)!

Mpunbop coaepKnUT YyBCTBUTENbHbIE K pas3psaam
KOHCTPYKTUBHbIE 3TIEMEHTbI, KOTOPbIE MOXET
MOBPEANTL SNEKTPOCTaTUYECKUI pa3paa.

> OGasartenbHO cobnoaanTe npasuna TEXHUKM
6e30nacHOCTM NpyY 06paLLIEHUN C YYBCTBUTENbHBLIMM
K 3M1eKTpOoCTaTMYeCcKoMy paspsaay afeMeHTaMu

> Karteropuyecku 3anpeLleHo npukacaTbes K
LUTLIPLKOBLIM BbiBOAaM 6e3 Haanexallero
3a3eMrneHuns

> [Npu NoaksoYeHn YyCTPOWCTB 06513aTENbHO
ofeBaiiTe aHTUCTaTUYeCKWn GpacneT ¢
3asemrneHnem

YKA3AHUE

MoBpexaeHne BHYTPEHHUX 3r1IeMeHTOB npubopa!l

Ecnu Bbl BCKpbIinu npubop, To AeicTBUE rapaHTURHBIX
06513aTENLCTB U rapaHTUK NpeKpaLLaeTcs.

» Kateropmyecku 3anpeLleHo BCKpbIBaTb KOPMYC
npnbopa

> Jlioboe BMelLaTeNbLCTBO AOMKHO OCYLLECTBAATLCS
TOMbLKO NMpou3BoauTenem npnbopa

2.6 Mepbl o6ecneyeHMsa 6e3onacHOCTU
npu paboTe co CTaHKaMu N BHYTpU
HUX

A ONACHOCTb

Tskenble TpaBMbl U MaTepuanbHbINA ylepo npu
HenpaBunbHOW akcnnyaTtauuun YMy!

HeHapgnexallee ncnonb3oBaHue B pesyrnbsrare
HenpaBwunbHoOW akcnnyaTtauum YrY, HenpasuneHoe
nporpammunpoBaHue Yry, HenpasunbHbIEe UK
HEONTUMU3NPOBaHHbIE 3HAYeHUS NapaMeTPOB CTaHKa

» YT06bI NPaBUNBLHO OLIEHUTE HapyLUEHNs PYHKLN-
OHUpOBaHUA ctaHka ¢ YlY, Heobxogumo umeTb
0a3oBble 3HaHUS O CTaHKe, NpuBogax, npeobpa-
3oBaTensax u YUy, a takxke o6 nx coBMeCTHOM
paboTe c n3amMepuTenbHbIMU AaTynkaMmm

> Hapsagy ¢ ykasaHUAMW HacTosILLEN MHCTPYKLNN,
cnepyet cobntogatb cneumanbsHble NpaBuna
TEXHUKM 6e30MacHOCTU 1 NPeaoTBPaLLEHNS
Hec4acTHbIX CMyyaeB Npu obpalleHnn co cTaHkamu,
npveBodamu, npeobpasosaTtensmu n Yy

> [lpu ycTaHoBKe Npubopa Ha CTaHKe UMK B UHbIX
cneumarnbHbIX Cry4yasx NpUMeHeHVs cregyeTt agan-
TUPOBATb BCE CoAepXalLMecs B JaHHOW UHCTPYKLMM
Mepbl 6e30MacHOCTU K 0COBEHHOCTSAM KOHKPETHOW
CUTYyaLWu NpUMEHEHMS

» OcobeHHo, 0bs3aTeNbHbI K BbINOMHEHUIO BCE
HeobxoaMMble MepPoONpUATUS ANs aganTaumm K
N3MEHEHHbIM YCINOBUSIM 3a3eMIeHNsi BO Bpemsi
YCTaHOBKM M NOJKMOYEHUsI Npubopa B KOHTYpe
perynupoBaHus ctaHka c Yy

» [lpu gnarHocTuke owmnbok ob6a3aTenbHO NPOKOH-
CynbTUPOBAaTbLCA C Npon3BoauTesNieM CTaHKa
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3 MoHTax

3.1 KoMnnekT noctaBku

B nocTtaBky 6a30Boro ocHalleHus BXOOAT criegytoLime
APTUKYIbl:

®H  YCTpOWCTBO

u  CeTeBol kabenb AnNvMHOM 3 M ¢ ceTeBow BUNkon Euro
(tTvn F).

MHCTpyKLMA NO aKkcnnyaTauum
Kabenb gnvHon 2 m gnsa pasbema USB
KomnakTt-guck ¢ nporpammon ATS

aokymeHTtauun”, Ctp. 119)

HononHeHune (npuobpeTaeTca AONONHUTENBHO, 4OMNOS-
HUTenbHasa nHdopmaums cMoTpu "Cebinkn AN YTeHus

o YCTPOMCTBO MOXET NOCTaBNATLCA
OMLUMOHAarbHO Kak COCTaBHas 4acTb
AMarHocTnyeckoro Habopa M3mMepuUTENbHOMO
naryuka. B aTom cnyyae B 06beM nocTtaBku
BXOOAT JOMNONHUTENbHbIE YacTu. Bonee
noapobHy MHGMOPMAaLMIO CM. B MHCTPYKLIMK
Mo aKcnnyartauum ons nporpammel ATS.

3.2 MecTO yCcTaHOBKMU

YKA3AHUE

MoBpexaeHna Ha ycTpouctae!

HenpaBunbHas ycTaHoBKa npubopa MOXeT NpUBECTH K
€ro NoBpeXaeHunHo.

» YcTaHasnuBanTe yCTPOWCTBO TOMbKO
rOPU30HTanbHO.

» [Ins ycTaHOBKW BblOGMpawiTe MeCTO, Nerko AOCTYNHoe
B npoLiecce aKcnnyaTtaumu.

» O6paTnTe BHYUMaHUE Ha XOPOLLY BEHTUIALMIO.

» He HakpbiBalTe 3agHMe 1 60oKoBble
BEHTUNSALUMNOHHbLIE OTBEPCTUSA U HE NPENsITCTBYNTE
NPOXOXAEHUIO NOTOKA BO3adyXa.

0 B ycTpoiicTBe ycTaHOBMNEH BEHTUNSATOP,
ynpaenseMblil B 3aBUCMMOCTM OT
TemnepaTtypbl. B cnyyae npeBbileHns
MakcuMarbHOW TemMnepaTypbl BHyTPU
npubopa BEeHTUNATOP BKIOYaETCs, a nocne
oXnaxaeHWs1 OTKMoYaeTcs.

PacnakoBka ycTpoucTBa

» OTKpoViTEe CBEPXY YNAKOBOYHbIN KAPTOHHbIA ALLMK.
M3BneknTe ynakoBoYHbIN MaTepuan.

M3BnekuTe cogepxmnmoe.

[MpoBepbTe NOCTaBKy HA KOMMNEKTHOCTb.

vvyYwvyy

TPaHCNOPTUPOBKE.

MpoBepbTe NOCTaBKy Ha OTCYTCTBUE MOBPEXAEHMI MpK

o Mpu noBpexaeHnst BO Bpems
TPaHCMOPTUPOBKY:

» CoxpaHuUTe ynakoBoYHble MaTepuarnbl Ans
nccnenoBaHus

» Casxkutecb ¢ HEIDENHAIN vnum
npousBoauTeneM cTaHka
To ke caMoe OTHOCUTCS U K NOBPEXAEHUSM

npu TPaHCNOPTUPOBKE NMpK 3aKase 3anacHbIX
yacTemn.

Ecnu nmeetcs noBpexaeHne npyu TpaHCNOPTUPOBKE

> [lepeBo34MK AOMKEH NpU3HaTL yLepo.

» CoxpaHuTe ynakoBOYHbIE MaTepuansl Ans
nccnenoBaHus.

> YBepomuTte otnpasutens ob yuiepbe.

> [pu HeobxogumocTu obpaTnTech K AUnepy Kak K
NOCPEAHNKY.

» O6patuteck k aunepy HEIDENHAIN vnnn
NPOU3BOAMTENIO YCTPONCTBA MO BOMNPOCY 3anacHbIX
yacren.

MpuHapgnexHocTn

O630p onunoHarnbHbIX apTUKYNOB, KOTOPbIE MOXHO
3akasatb B HEIDENHAIN gns gaHHoro ycTponcTea,
COOEPXKMTCHA B MHCTPYKLIMK MO dKCMyaTaumu ans
nporpammbl ATS.

HEIDENHAIN | Betriebsanleitung PWM 20, PWM 21 | 11/2017

MHdopmaunsa 0 MOHTaXXHOM nonoxeHun: cm. "C" Ha
OTKMAHOM 0BpaTHON CTOPOHE.
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4

Moakno4vyeHune

YKA3AHUE

MopknioyeHne u OTKNYeHue pa3'beMOB!
OnacHocTb nospexaneHusa BHYTPEHHUX S3NEeMEHTOB.

> [logknoyanTe n OTKOYaNTE pa3beMbl TOMbLKO Npu
BbIKSTFOYEHHOM YCTPOWCTBE

B 3aBucMmMoCTM OT BapmaHTa OCHalleHus
yCTaHOBKa MOXET OTNM4aTbCs OT ONUCAHHOIO
B J@HHON rnase nopsiaka AencTBuii.

Ecnun noctaBneHHoe BMecTe C U3genvem
[lononHeHne coaepXuT MHopmaLmio no
yCTaHOBKe, TO ONMCaHHble TaM CBeAEHMS
UMEIOT NPUOPUTET Nepen CBEAEHNSAMNU,
coaepXxallmmncs B 4aHHOW rnase.

Ha n3o6pakeHusix HazHaYeHNs1 KOHTaKTOB
npeacTaBneHbl MOBCEMECTHO CXEMbI
Ha3HayeHUs BbIBOLOB Ha YCTPOWCTBE, a He
LUTEKEPHBIX Pa3beMOB.

OTBETCTBEHHOCTb 3a KaXayto CUCTEMY,

B KOTOPOIA UCTIONb3YeTCsl YCTPOUCTBO,
BO3MaraeTcs Ha nvuo, aKcnnyaTtupytollee
JaHHYI0 cUCTeMy.
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41 OG6G30p ycTpoucTBa

MNepenHAn cTopoHa ycTponcTBa
Cwm. "A" Ha OoTKngHOM 0OpaTHOI CTOPOHE.

X1 15-nontocHbI BXxog Sub-D ana nameputens-
Hbix gatymkoB HEIDENHAIN c

B uyHTepdencom 11 pAgs/25 PAss

B uyHTepdencom 1 Vgg/3 Vsg
(1 Vss/Z1, 1 Vss € npegensbHbiMu
NONOXEHUAMN,
1 Vg C TakTOM/AaHHbIMK)

nHTepdgencom EnDat/SSI
uHTepdencom TTL ¢ npeaenbHbIMU
NOMNOXEeHNAMM

® pHTepdericom HTL (BbiBOA TONbKO ANst
3aay cepBuUca Yepes BHELLHUI aganTep,
Hanpumep, ID 1093210-01)

B pHTepdericom Fanuc, Mitsubishi,
Yaskawa unu Panasonic

X2 15-nontocHbIn Bbixog Sub-D ans pexmma
NPOXOAHOr0 COeAMHEHNSI CUTHANOB N3MEpPU-
TenbHbIX gaTynkoB 13 X1

X3 6-nontocHeIn pazbem Mini-DIN ansa BHeLwWwHmx
dyHKUMIA

X4 8+2-nontocHbIn pasbem RJI45 ans namepu-
TenbHbIX AaT4YMKOB C MHTEPEENCOM
DRIVE-CLiIQ

L1 WHaukaums ctatyca Ans roToBHOCTU K
paboTte

Bobikn.: He rotoBo k pabote
Bkn. (3eneHbin): FoToBO Kk pabote

L2 WHavkaums ctatyca ang nutaHus usmepu-
TenbHbIX AaT4YMKOB

Bbikn.: MNuTtaHne nameputenbHbIX 4aTYMKOB
BbIKITHOYEHO

Bkn. (3eneHbin): MNMutaHne nameputenbHbIX
[aTYMKOB BKITHOYEHO

Ob6paTHasa cCTOpoHa yCTpoucTBa
Cwm. "B" Ha oTkngHom oOpaTHOM CTOPOHE.

1 CeTeBoW BbIKNtOHaTENb

X5 Posetka USB tuna B (USB 2.0), nHtepderic
nepegayun AaHHbIX

X6 MopknioyeHue K cetu
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4.2 NoaknioyeHue ceTeBOro
HanpskeHus

AnNPEOYNPEXOEHUE

OnacHocTb yaapa Tokom!

HenpaBurbHoO 3a3eMneHHbIE YCTPOWCTBA MOryT
MPVUBECTM K CEPbE3HBLIM TPAaBMaMm UMM CMepTU
BCIeaCTBME yaapa TOKOM.

» Kak npaBuno, cnegyeT Ucnosb3oBaTh 3-KOHTAKTHbIN
ceTeBoW Kaberb.

> YGeauTech B NPaBUbHOM MOAKTHOYEHNMN 3aLLUTHOMO
npoBoAa K 3NeKTPONPOBOAKE 34aHNS.

AnNPEQYNPEXOEHUE

OnacHoCcTb BO3HMKHOBEHUA Noxapa 13-3a
Mcnornb30BaHUs ceTeBbIX kKabenewn, He OTBeYaKLNX
HauMOHamNbHbIM TPE6OBaHUSIM B MeCTe YCTaHOBKMU
yCTpOMCTBA.

HenpaBurbHO 3a3eMrieHHbIe YCTPOMCTBA MOTyT
NPMBECTM K CepbesHbIM TpaBMaM UMK Aaxe K CMepTy
13-3a yaapa TOKOM.

> Kcnonb3ayiTe TONbKO ceTeBor kabenb, KOTopbIf
Kak MMHMMYM COOTBETCTBYET HaLMOHasIbHbIM
TpeboBaHUsIM B MeCTE YCTaHOBKW YCTPOWCTBA.

» TlpucoeanHeHue k cetn X6 ¢ ceTeBbIM kabenem us
KOMMJieKTa NOCTaBKM BKIOYANTE B CETEBYIO PO3ETKY C
3aLlMTHLIM MPOBOAOM.

WHbopMaLms 0 NONoXeHUN NPUCOEANHEHNS K CeTU
Ha obpaTHOW CTOpPOHe ycTporcTBa cMoTpu "ObpaTHast
cTopoHa yctpovictea”, CTp. 124.

Cxema HasHa4yeHus CUrHanoB NpucoeanHeHus Kk cetn X6
cmotpu "R", CTp. 186.

4.3 JOneKkTpocTaTU4YeCKUW paspsg

YKA3AHUE

AnekTpocTtaTnyeckumn paspag (ESD)!

OneKTPOHHbIE 3NEMEHTbI YCTPONCTBA MOTYT ObIThb
NOBPEXAEHbI 3MEKTPOCTATUYECKUM Pa3psifoM.

> O6na3atenbHO cobntogarte npaBuna TEXHUKN
6e3onacHOCTM Npy 06paLLEHUN C YYBCTBUTENbHBIMM
K 3neKTpocTaTMyYeckoMy pa3psaay anemMeHTaMu.

» KaTeFOpMHeCKM 3anpeLlleHo npuKkacaTbCa K

LUTbIPLKOBbLIM BblBOAaM 6€3 Haanexallero
3a3eMIeHus.
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4.4 TlMopkno4vyeHUe UaMepuUTesibHbIX
OaTYMKOB

YKA3AHUE

MoBpexaeHne npubopa n noBpexaeHue
N3MepuTesibHOro gaTtymkKa n3-3a HeBepHoro
AnanasoHa HanpsXXeHusi NUTaHUA U HenpaBUNIbHOTO
nogcoenuHeHus!

HenpaBunbHbIN AnanasoH anekTponuTaHna n
HenpaBunbHoe kabenbHoe NoaknYeHne/HasHavYeHne
KOHTaKTOB MOTYT NPMBECTU K NOBPEXAEHNIO Nprubopa 1
N3MEepPUTENBHOIO AaTyumka.

» CobntoganTe AnanasoH HanpsKeHNsa NUTaHus
NOAKMYaeEMOro U3MepuTENbHOIO AaTynka

» T[lpoBepbTe, NpaBubHas N CXeMa pa3BoaKM
coefiMHUTENbBHOro Kabens Mexay U3mMepuTenbHbIM
[aT4ymKoM 1 Nnpubopom

» Hewucnonbayemble KOHTaKTbl UK xunbl kabens
3aJencTBoBaTb Henb3s!

> [lpucoeanHanTe nnm oTCoeauHanTe
coeavHuTenNbHbIN Kabenb Mexay namepuTernbHbIM
[aTynKom 1 npubopom TorbKo B 06ecToueHHOM
COCTOSIHUK

» [lpu noaknoyeHns 1 akcnnyartauumn npubopa
C U3MEpPUTENbHLIMW AaT4yMKaMu, KOTopble He
npousBeaeHbl komnaHnen HEIDENHAIN, Bce pucku
HeceT nonb3oBarenb

Bo3MOXHOCTU NOAKITHOYEHUA

5 VIsmepuTenbHble gatymku ¢ 15-nontocHbIM
MHTEpPdENCOM NOAKMYATCA K BXO4y ANS U3me-
puUTEnNbHbIX AaT4nkoB X1 Ha nepegHeln CTOpoHe
YyCTpOMCTBA.

B B pexume BHELUHEro coeguHeHus s name-
PUTENbHBIX 4AaTYUKOB C 15-MOMOCHBIM UHTEPENCOM
MCNONb3yeTcs BbIXOA AN U3MEPUTENbHbIX 4aTYMKOB
X2.

B N3meputenbHble AaT4mku ¢ 8+2-NONKOCHBIMA
uHtepcencammn DRIVE-CLIQ nogkntovatoTcs K BXxoay
ONs n3MepuTenbHbIX 4aT4YMKOB X4 Ha nepegHen
CTOpOHE YCTPOWCTBA.

MHdopmaunsa o nonoxeHum NpucoeanHeHnn cMoTpm
"O630op ycTpornictea”, CTp. 124.

CxeMbl pacnonoXxeHus BbIBOAOB COEANHUTENBHBLIX
kabenen cnegyet 6paTb U3 katanora.

YKasaHus no Ha3Ha4YeHuo KOHTaKToB
CUrHanoB B NPUITOXEHUN:

CoegnHuTe akpaH kabens ¢ Kopnycowm;

Up = anekTponutaHune

CeHcop: NpoBoga ceHcopa B 3aBUCUMOCTH
OT HacTpoek B nporpamme ATS nmetot
BHYTPEHHEE COeQUHEHNE C COOTBETCTBYHOLLIMM
WCTOYHMKOM 3MeKTPonuUTaHus (QOKYMEHT
"MHCTpyKuMA no akcnnyaTaunm ang
nporpammbl ATS", cmoTpm "Ccbinku gns
yTeHUst fokymeHTaumun", Ctp. 119).
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UHtepdeinic EnDat/SSI

KoHTakT PyHKUMA

1,3,7,9, 11,14 MHKpeMeHTHbIe curHanbl (TONbKO
npu o603Ha4YeHusix 3akasa EnDat 01
n EnDat 02)

2,4,10,12 OnekTponutaHme

5,8,13,15 MNocnepoBaTtenbHbIN MHTEPdENC
JaHHbIX

6 BHyTp. akpaH

HasHauyeHnne curHanos EnDat/SSI cmotpu "F", CTp. 183.

Untepdenc Fanuc, Mitsubishi, Yaskawa, Panasonic

KoHTakTt DPyHKUMA

1,3,7,9,11,14  VHKpemeHTHble curHansl (npu
HanMuuu, TONbKO ANS 3aday corna-
COBaHWs; B LUTATHOM peXxunume He
3aHUMaTh)

2,4,10,12 OnekTponutaHne

5,8,13,15 MNocnepoBaTtenbHbIN UHTEPdENC
OaHHbIX

6 /

HasHauyeHnune curHanos Fanuc cmotpu "G".
HasHauyeHune curianos Mitsubishi cmotpm "H".
HasHauyeHwne curHanos Yaskawa n Panasonic cmoTpum

o Fanuc n Mitsubishi: He 3aHMMaTb KOHTaKTbl 5 1
13 npu "ogHonapHon nepegaqe”.

Untepdpenc 1 Vss/3 Vs

KoHTakT PyHKUMA

1,3,7,9,11,14  VIHKpEMEHTHbIE CUTHanbI
2,4,10,12 OnekTponutaHue

5,6,8,13,15 Opyrve 3aBucsLLme oT yCTpPonCTBa

curHansl
(nepekntoyeHne BHYTpU yCTponcTea)

HasHauyeHne curHanoB 1 Vss ¢ NpegenbHbIMm
nonoxeHuamun cmotpu "J".

HasHaueHnune curHanos 1 Vgs/Z1 cmotpum "K".
HasHauyeHune curHanos 1 Vgg € TakTOM/gaHHbIMU CMOTPU
"L".

I/IHTepd)eﬁc 1 pAss/25 pAss

KoHTakT PyHKUMA

1,3,7,9, 11,14 MHKpEMEHTHbIE CcUrHanbl
2,4 OnekTponutaHue
5,6,8,10,12,13,15 /

6 BHYTP. 9KpaH

HasHaueHwne curHanoB 11 pAss (25 PAss) cmotpu "M".
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UHTepdreric TTL (c npeaenbHbIMU NONOXEHUAMUA) U
HTL

KoHTakTt DyHKUUA
1,3,7,9,11,14  VIHKpeMeHTHbIE CUrHanbI
2,4,10,12 OnekTponutaHve
3,13,15 /

6,8 CurHanel npegena (Limit)

(ecnm noanepXxmearTca namepun-
TenbHbIM D,aT‘-IVIKOM)

HasHaueHue curHanos TTL n HTL cmoTtpum "N".

Pasbem X4

HasHaueHwne curHanoe DRIVE-CLIQ cmoTtpu "P",
Ctp. 186.

Bbixoa nameputenbHbIX AaT4YuKoB X2

Bxoag X1 Anga nameputenbHbIX AaTYMKOB YCTPOMCTBA
ranbBaHMYEeCKU CBSA3aH C BbIXOAOM X2 Anst
n3MepuTenbHbIX 4aTymkoB. CUrHanbl unmn cxema
Ha3Ha4YeHMs KOHTAKTOB Ha BbIXOL4E COOTBETCTBYHOT
OTHOCSALLMMCS K HAM CUrHanam Ha Bxoge (Cbem unm
aKTMBHOE BOCMpousseaeHue).

Mpwn aTOM OTCYTCTBYET rarnibBaHn4yeckas pa3Bsiaka
curHanos. [poBoga NMTaHmsa 1 ceHcopa B 3aBUCUMOCTH
OT COOTBETCTBYHIOLLETO pexvma paboTbl NepekoyaoTcs
yepes nporpammy ATS, HaumHas ¢ V2.6, n MoryT GbITb
coefuHeHbl (CM. NpuBeAeHHbIe HUXe Npumepsl). Beerga
obecneymBaeTcsi, 4TOObI CO30aHHOE YCTPONCTBOM
HanpsPkeHve NUTaHWs He NodaBanock Ha X2.

Mpymep 1 — YCTPONCTBO B peXnme NpoxogHoro
coeanHeHns (M3MepuUTenbHbIN AaTYuK 3anuTbiBaeTCs
cnepsLen anekTpoHNKon) unu nporpamma ATS He
3anyckaetcs:

Up
Up Sensor
0V Sensor
(Y

Mpumep 2 — YCTPONCTBO 3annThiBaET N3MEPUTENbHbIN
Aartyuk yepes X1:

X1 Ipiwm| X2 ((x1 x2
Up Sensor  O— —O
0V Sensor  O— I——O
oV O O

MopknioyeHue Kabens n3MepuTernbHbIX AaTYUNKOB

> V|3MepVITeJ'IbeIe OaTyuKky crnegyet Nnpo4YHo
npucoegnHnTb K COOTBETCTBYHOLLMM BbiBOOAM.

> [Ona LITeKkepoB C BUHTaMW: BUHTbI Heobxogmmo
3aTtArmBaTb HE CITULLKOM TYTO.

> He noggeprante pasbembl (BXOA N3MEPUTENBHbBIX
OaT4MKOB X4) BO3AENCTBUIO MEXAHUYECKON Harpy3Ku.

o Heuncnonb3yemble KOHTaKTbl UK XWUIbl
3a/eNCcTBOBaTh Hemb3s!
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4.41 YcnoBus 3asemMneHUs ANA pexmma

BHeLLHero coegnHeHus

YCTPONCTBO OCHALLEHO BHYTPEHHUM
LUMPOKOAMaNa3oHHbIM UMMYIbCHLIM UCTOYHUKOM MUTAHUS.
MoaTomy HeobXxoAMMO NpUCOeaUHEHWE 3aLLUTHOIO
nposoga PE (3awwimMTHOE 3a3emneHmne), KOTopoe Takke
CBSI3aHO C KOpMNycom ycTponcTtea. Ecnn yctporicTteo
BKITHOYAETCH B COCTaB KOHTYpa perynmpoBaHus

ctaHka ¢ NC-ynpaBneHueM, OHO npeacTtasnsieT cobom
OOMOMNHWTENbHY TOYKY 3a3eMIIEHUs, KOTOpasi U3MeHSAET
nnaH 3a3emMneHus.

OTO MOXHO NPeaoTBPaTUTL C MOMOLLLBKO CNEAYHOLLNX

OENCTBUN:

» O6GecneunTb NUTaHNe Yepes pasgenurenbHbIn
TpaHcgopmaTop, nnu

» O6ecneunTb NUTaHWe 24 B nocT. Toka ANns ycTponcTea

[nsa aHanusa gaHHbIX n3amepeHuns yctponctaa MK
nogcoeanHseTcs K nHtepdericy USB ycTpoiicTea.

Kak npaswuno, B MK 0 B n BbiBOA 3awWwmuTHOrO npoBoga
coefuHeHbl gpyr ¢ apyrom (tarke USB). Ecnu yctponcTteo
BKIMIOYAETCH B COCTaB KOHTYpa perynmpoBaHns CTaHka

¢ NC-ynpaBneHuem, TO TakkKe U3MEHSIOTCS YCNOBUSA Ha
coeanHeHum 0 B.

OTO MOXHO NpedoTBPaTUTb C NMOMOLLbIO CREAYOLNX

JENCTBUN:

» Wcnonb3oeatb B kavecTtBe 1K paboTatowmii ot
aKkKymMynsiTopa HoyToyK, nunm

» Wcnonb3oBaTb HOYTOYK C MCTOMHUKOM NUTaHUS 6e3
BblBOAA 3aLLUMTHOrO NpoBoaa

4.4.2 BHelHee coeguHeHNE C KOHTYPOM
perynupoBaHus ctaHka ¢ NC-ynpaBneHuem

Yepes Bxoa 1 BbIXod N3MepUTESbHbLIX AaTYNKOB B LIENSX
ONarHOCTMKM YCTPOMCTBO MOXHO BKITHOYMTL B COCTaB
KOHTypa perynmpoBaHus ctaHka ¢ NC-ynpaBneHuem
(cmoTpm "Bbixoa M3aMepuTenbHbIX AaTYNKOB X2",

C1p. 126).

AnNPEOYNPEXOEHUE

OnacHocTb yaapa Tokom!

Mpun ycTaHOBKE YCTPONCTBA B KOHTYP perynnupoBaHns
ctaHka ¢ NC-ynpaBneHmem mMoryT U3MeHUTbLCS YCroBus
3a3eMneHuns.

> ApanTupyiTe 3a3emrieHne K 0CO6EHHOCTSAM
CMTyauum NnpuMeHeHus.

B 3aBncmMmocTy oT Bepcumn nporpammbl ATS nipu
cobrntoaeHnn ykasaHuii Mo yCroBUAM 3a3eMIeHNs
BO3MOXHa 3KcnryaTauus yCTPOMCTBa B 3aMKHYTOM
KOHTYpE perynupoBaHus.

Ho, kak npaBuno, Tpebyetcst unn pekoMmeHayetcs
ncnonb3oBaHWe agantepa curHanos (Hanpumep, SA 100,
SA 110, ...).

MoaknounTe yCTPOMCTBO B YKa3aHHOM HUXe
nocrnenoBaTenbHOCTM.

» CHa4ana BbIKMYNTE CTAHOK.
» 3aTtem oTcoeguHuTe pa3bembl.
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4.5 [logkno4yeHue KOMMNbLOTEpPa
K pasbemy USB X5 (USB tuna B) moxHo nogcoeamHnTb
KoMnbloTep vepes ero nHtepgeric High-Speed USB 2.0.

» [ogkntounte USB-nopT KomMnbloTEpPa C MOMOLLbIO
USB-kabens (cmotpm "Komnnekt noctasku”, Ctp. 123)
K pasbemy X5.

MHdopmaunsa o nonoxeHum NpucoeanHeHnn cMoTpm
"ObpaTHas cTtopoHa yctponcTtea”, Ctp. 124.

Cxema pacnonoxeHusi BeleogoB X5 cmotpu "Q",
Crp. 186.

4.6 [lopgkniovyeHne BHELLUHEro
ycTpoucTBa

K pasbemy X3 MOXHO NOACOEAUHUTL BHELLHEee

YCTPOWCTBO C 6-nontocHbIM pazbemom Mini-DIN.

» ToakntounTte pasbem Mini-DIN BHewHero yctponcTtea
C NOMOLLIO CTaHAapTHOro kabens ¢ 6-nontCHbLIM
wrtekepom Mini-DIN k pazbemy X3.

MHdopmaunsa o NonoxeHnm NpucoeanHeHnn cMoTpum
"MepeaHsas ctopoHa yctponcTea”, Ctp. 124.

Cxema pacnonoxeHusi BbiBogos X3 cmotpu "O",
Ctp. 186.
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5 dkcnnyatauua

AnNPEOYNPEXOEHUE

OnacHocTb noBpexaeHUss obopyaoBaHus
UnU TPaBM NPU U3MEHEeHUU HanpPsXKeHUN
M3MepuTenbHbIX AaTYUKOB B npouecce paboTbl!

N3meHeHne HanpsKeHNst USMepPUTESbHbIX A4aTYUKOB
BO BPeMsl NepeMeLLeHNs CTaHKa MOXET NPUBECTM K
CepbesHbIM TpaBMaM U MaTepuanisHoOMY yuepoy.

> He nsmeHanTe napameTpbl NN OTHOCALLMECS
K M3aMepuTenbHbIM AaT4MKaM HanpsXKeHus Ha
YCTPOWNCTBE BO BPEMS NepeMeLLeHUs CTaHka 1
npucyTcTBmsa npnbopa namepeHus hasoBoro casura
(PWM) B KOHTYpE perynMpoBaHus.

5.1 BknioyeHue U BbiKNO4YeHUe
ycTpoucTBa

BknroyeHue ycTponcTea

MHdopmaums o NonoXeHmn ceTeBoro BblkovaTens
cmoTpu "ObpaTHas ctopoHa ycTporictea", CTp. 124.

> YcTtaHoBUTE CETEBOW BbIKMNtoYaTenb B no3vuuio |.

BbIknoyeHue ycTpomucTea
> YcTtaHoBUTE CETEBOM BbIKMtoYaTenb B no3uuuio 0.

0 CeTeBoll BbIKMo4YaTemnb 3aluLLEeH
nNpeaoxpaHnTensiMM Ha BCeX nostocax.
YCTPONCTBO OKOHYaTENBbHO OTCOEAUHAETCS OT
MNCTOYHMKA TOKa TONbKO NOocrie U3BnevyeHus
CETEBOWN BUIMKM U3 PO3ETKMU.

AnNPEOYNPEXOEHUE

OnacHocTb noBpexaeHus obopyanoBaHus
Mnu TpaBM NpU U3MEHEHUUN HanpsiXKeHUs
M3MepuTesibHbIX AaTYMKOB B Criyyae He
3apuKCcMpoOBaHHbIX BepTUKarbHbIX oceMn!

MN3ameHeHne Hanps>XeHna naMepuTenbHbIX aT4MKoB
npv He 3aPMKCMPOBaHHbIX BEPTUKAIbHbBIX OCSAX MOXET
npmBecCTn K Cepbe3HbIM TpaBMaM 1N matepuarnbHOMY
yLep6y.

» HapgexHo 3adukcmpyiiTe BepTUKanbHbIe OCK OT
nageHuns nepea NpoBeAeHNEM N3MEPEHNI MO 3TUM
oCsM.

5.2 WHpukauusa ctatyca v owumboK

Paboune cocTtosiHusa ycTporncTBa oTobpakatoTcst
ceetognogamu L1 n L2 Ha nepeaHen cTtopoHe
yCTpONCTBA.

MHdopmaums o nonoxeHmn CBETOANOA0B CMOTPU
"MepenHasa ctopoHa ycTpowctea”, Ctp. 124.

LED CoctosiHue Cratyc

AnNPEOYNPEXOEHUE

OnacHoCTb NoBpeXxaeHUsa o6opyaoBaHUA UMK
TpaBM Npu HecornacoBaHHbIX o6nacTax namsTu!

HekoTopble nHtepdericel, Hanpumep, EnDat,
MO3BOSISAKT COXPaHSATb B 00NacTM NaMsiT! 3akas4yuka
[JaHHble KOHKPETHOW YCTaHOBKM UMK CUCTEMBI. OTK
OaHHbIe MOTYT cofepXaTb BaXkHyto Anst obecneyeHus
6e3onacHoCTU MHopMaLUuIo.

> B xoge cepBuCHbIX paboT cnegnTte 3a TeM, YToObI
obnacTn naMsAT cornacoBbIBanuch ¢ JaHHbIMU
KOHKPETHOW YCTaHOBKM UINN CUCTEMBI.
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L1 Bbikn. He rotoBo k pabote
Bkn. loToBo k paboTe
(3eneHbin)
L2  BebIkn. MuTaHne namepuTenbHbIX
AaT4MKoB
Bkn. BbIKIMIOYEHO
(3eneHnbin) MuTaHne namepuTenbHbIX
OaT4MKoB
BKITHOYEHO
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5.3 Tlporpamma ATS

Mpnbop cnyxut anga AetanbHON NPOBEPKM
WHKPEMEHTHOrO Unun abCconiTHOro Aartyvka (B
3aBUCMMOCTY OT UHTepdperica, B TOM Yucne u B
3aMKHYTOM KOHTYpE ynpaBneHust).

[nsa ynpaesneHns MOXHO nHctannuposatb Ha K
BXOASILLYO B KOMMMEKT NOCTaBku nporpammy ATS.
YcTaHoBKa 1 ncnonb3oBaHue nporpammbl ATS onuvcaHbl
B AokyMeHTe "UHCTpyKums no akcnnyataumm gns ATS",
cmoTpu "Ccebinku onsa yteHns gokymentaumn", Ctp. 119.

PekomeHAyeMble cucTeMHble TpeGoBaHUs
= |BM PC nnu Ha 100 % coBmecTumbin MK

B PaspelueHue akpaHa ansa nporpammbl ATS: o1 1024 x
768

= Windows Vista (32 6uT), Windows 7 (32 n 64 6uT),
Windows 8 (32 n 64 6uT), Windows 10 (32 n 64 6uT)

® ok. 500 MB cBo60OAHOW NaMATU Ha XXECTKOM ANCKE
(npn ncnonb3oBaHun nporpammbl ATS)

OnepatmBHast namatb > 2 I'b
USB 2.0 High Speed

6 CepBuc u TexHn4yeckoe
ob6cnyxnBaHue

6.1 TexHu4yeckoe obcnyxuBaHue

@ [laHHas rmaBa cogepXXuT TONbKO onvcaHmne
paboT No TEXHNYECKOMY OBCIYXMBaHWIO
YyCTpOWCTBA.
OononHutenbHas nHdopmauums:
OOKYMeHTaL s Npon3BOAMTENS UCNONb3YeMbIX
nepudepunHbIX YCTPOUCTB

@ CuctemHble TpeboBaHNs U pekoMeHaaLmm
OTHOCATCS K Bepcumn ATS, gocTynHomn
Ha MOMEHT cAayum B neYaTb AHHOMO
pykoBoacTBa. AKTyarnbHble TpeboBaHUs
K KOHKpeTHOM Bepcun ATS copepxkaTcs B
COOTBETCTBYIOLLEN MHpOPMaLMK NO NPOAYKTY
unu B aHoHce Bepcum ATS.

6.2 Ovuyuctka

YKASAHUE

OuucTKa c NOMOLLbLI0 UMEeIoLLUX OCTpPbie KPOMKU
UInn arpecCuUBHLIX cpeacTB OYUCTKU

[Mpy HenpaBuUnbLHOM O4YMCTKE YCTPONCTBO
noBpexaaeTcs.

» He ncnonb3oBatb abpasuBHble U arpeccrBHbIE
yMCTSLLME CPeaCTBa U pacTBOPUTENU

» He yoansaTb CTOMKWE 3arpa3HeHns, Nonb3yschb
npegMeTammn ¢ OCTPbIMU KpOMKamu
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» T[MpoTupatb HapyXHble MOBEPXHOCTU TKaHbIO,
CMOYEHHOW BOOOW U MATKMM MOIOLLUM CPEACTBOM
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6.3 [naH Texo6cnyxunBaHuA

B uenom yctpowcteo pabotaet 6e3 HeobxogumocTu B
TEXHUYECKOM 0BCNy>XNBaHMM.

YKA3AHUE

Puck noBpexaeHUn npu aKcniyataumm npubopa
nocne BbisiBNeHus gedekra!

noBpeXaeHUN.

B Chny4dae aKcnnyatauum anl6opa nocne O6Hapy)KeHVI$|
p,ecbeKTa BO3MOXHO NpU4nHeHmne cepbe3HbliX

> 3anpelaetca aKkcnnyaTupoBatb Npubop nocne
oBHapyxeHusi gedekTa.

> 3anpeliaeTtca peMoHTMpoBaTh Npnbop nocne
obHapyxeHusa gedexTa.

» HewncnpaBHbI npnbop cpasy xe 3ameHnTe unm
CBsXKUTECH C cepBucHon cnyx6or HEIDENHAIN.

7

OeMoHTax u yTunmnsauus

Mpu gemoHTaxe co ctaHkoB ¢ NC-
ynpaBneHvem npu HeobxogumocTu crnegyet
NPUHATL 0coBble Mepbl 6e30MacHOCTU.
[DononHutenbHas nHdgopmauma: "Mepbl
obecneyenns 6esonacHocTn nNpu paboTte co
CTaHKkaMu 1 BHyTpu Hux", CTtp. 122.

Mpwn ycTaHoBKe Heobxoammo cobnogaTb
TpeboBaHUS ykasaHuii No TEXHUKE
6e3onacHocTu.

[DononHutenbHas nHcgpopmauma:
"MoakntoveHmne", Ctp. 124.

ExerogHble npoueny-
pbl Texo6cnyXnMBaHus

MpoBepuTb YMTaEMOCTb
BCcex 0603HayveHun,

Haanucenm n CUMMBOSIOB Ha

yCTponcTBe

YcTpaHeHue owmnbok

O6paTtutbCs B cepBUC-
Hoe NpeacTaBUTENbCTBO
HEIDENHAIN

lMpoBepuTb anekTpu-
Yeckne CoeanHEeHUs Ha
OTCYTCTBME NOBPEXae-
HWUA N UCMPABHOCTb

OpraHusoBaTb 3amMeHy
HenpasBuIbHO BblGpaH-
HbIX KabernbHbIX TMHUIA,
obpaTtuTbCcsa B cepBuC-
HOe MpeacTaBUTENBCTBO
HEIDENHAIN

MpoBepuTb kKabenbHyo
NIVHUIO NOAKIMIOYEHNS

K CeT Ha oTCcyTCTBME
HapyLUEeHUA n3onauumn
unu "y3kmx mect"

3ameHuUTb KabernbHyto
NVHWIO NOOKMOYEHUS K CETU
cornacHo cneumdukaumm

MpoBepuTb BLIBOL,
3almMTHOro nposoga Ha
NPOYHOCTb hrKcaLmmn n
NcnpaBHOCTb

OpraHu3oBaTtb 3aMeHy
coeNHUTENbHbIX kKabenen
HOBbIMMU

YT06bl MOXHO ObINO rapaHTUpPOBaTh
OTCIEXNBAEMYHO, TOYHYIO 1 BE30LLIMBOYHYIO
paboTy, pekoMeHayeTcs Kaxaple 2 roga
OTNPaBNSATb YCTPONCTBO B KanNMBGPOBOYHYIO
cnyx6y HEIDENHAIN.

MoproTtoBka
> YcTtaHoBUTE CETEBOM BbIKMto4aTenb B no3vuuio 0.
> 3BneknTe CETEBYIO BUSIKY YCTPOWUCTBA M3 PO3ETKM.

» OTcoeguHuTe BCe coeguHUTENbHbIE kabenu
YyCTpOMWCTBA.

7.1

OdemMoHTax

XpaHeH ue nocrne geMoHTaXxa

Ecnu TpebyeTcsa NpoMexyTouYHOe XpaHeHWe yCTpoicTea
nocre AeMoHTaxa, crefyeT cobnioaate npeanucaHus no
YCIOBUAM OKpY>KatoLLen cpeabl.

OononHutenbHasa uHdopmauums: "TexHudeckune
xapaktepucTtukn”, Ctp. 131

YnakoBKa yCTPOMCTBaA Afisl XpaHeHuUs

nOBTOpHaH ynakoBKa O0JKHa MakCcumarnbHO
COOTBETCTBOBATb OpI/IFI/IHaJ'IbHOI7I ynakoBKe:

> Bce pe3bboBble geTanu yCTaHOBUTE Ha YCTPOWCTBO
Tak, Kak OHM OblNM YCTAHOBMEHbI NPW NOCTaBKe
YCTPOWCTBA, UNN YNakymTe ux Tak, Kak OHW Bbinu
yNaKkoBaHbl.

> [pu ynakoBKe pacnonoXuTb KapTOHHbIE BCTABKM
BOKPYT yCTpOMCTBa, Kak 3To 6bio caenaHo B
OPUrMHaNbLHOM COCTOSIHUM HAa MOMEHT MOCTaBKM.

» OcrTarnbHble COCTaBHbIE YacTU YIIOXKMTE B
OpurMHarnbHyto ynakoBky. [lononHuTenbHas
mHdbopmauums: "Komnnekt nocrtasku”, Ctp. 123

> [punoxmTe BClO AOKYMEHTaLMIO, KOTopas Obina
B KOMMreKkTe noctasku. [lononHuTenbHas
MHdopMauums: "XpaHeHne JOKyMeHTauun n ee
nepegayva”, Ctp. 120
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Mpun oTnpaBke ycTponcTea obpaTHO B Criyby
rnogaepXKk1 KIMEHTOB He crieayeT HanpasnsiTh
BMECTE C YCTPONCTBOM MPUHAANEXHOCTH,
Hanpumep, N3MepuTerbHbIE OaTUYMKK.
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7.2 Ytunnunsauusa

YKASAHUE

HenpaBunbHas yTunusauusa yctporicrea!

Ecnu yTunusauusi yctpoinctea BeINOMHSETCS
HenpaBunbHO, CNeACTBMEM MOXET ObITb
HaHeceHwe yliepba okpyxatoLeii cpeae.

> OTxoAbl anNekTpoTexHN4eckoro obopy-
[OOBaHNS N BNEKTPOHHbIE KOMMOHEH-
Tbl HEMb35 YTUNU3NPOBaTbL BMECTE C
ObITOBBIM MYCOPOM.

» B COOTBETCTBUM C MECTHBLIMY NpPaBu-
namu yTunmsaumm oTxogoB YCTPOWi-
K CTBO CrefyeT HanpaBuTb Ha MOBTOPHYHO
nepepaboTKy.
[ ]
» [lo Bonpocam yTunusaumm ycTporcTea obpallarbes B
cepucHoe otaeneHme HEIDENHAIN
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8  TexHuYecKkune xapakTepUCTUKN

SneKTquecxwe XapakTepucTukun

AnekTpo-
nuTaHue

B nepemeHHbIn Tok oT 100 B oo
240 B (x10 %),
or 50 Ny go 60 Ny (£2 Mu)
ok. 20 Bt

B OCTOSIHHbIV TOK 24 B (£10 %),
ok. 20 Bt

N3mepeHne
HanpPsXeHUs n
TOKa NUTaHus

HanpsykeHue: 20,5 % (MuH. £5 MB)
Tok: £2 % (MuH. £1 MA)

Bxopn namepurtenbHbix gatymkoB X1

15-nontocHbI pasbem Sub-D, poseTka

L I'Iop,p,ep>|<|<a B 3aBMCUMOCTU OT BEPCUM NporpamMmmbl
ATS

B B03MOXHOCTb HacTpoliku ot 2 B go 30 B c/6e3 pery-
NMPOBaHNS Yepes3 ANCTaHLIMOHHOE CYMTbIBaHNE

B OrpaHuyeHue no Toky 750 mA

0 YkasaHue no gnuHe kabenemn:
> Tlpwn ncnonb3oBaHun kabenewn
HEIDENHAIN. TpebyeTtcs cobntoaatb
AnanasoH HanpsKeHUs NUTaHus naMmepu-
TenbHOro Aatyuka.

EnDat 2.1/ B [InuHa kabena: yHKUMOHaNbHbIN
EnDat 2.2 npegen < 70 M, B 3aBUCMMOCTM OT
TaKTOBOW YacToThl
CobntofgeHne KOHTPOSbHbIX
npegenoB <2 m
(TONBKO MHKPEMEHTHbIE CUrHanbI)

®  BxoaHasi YyactoTa MHKPEMEHTHbIX
curHanos3); < 1000 kIy,

1Vgs P ®  [InuHa kabensa: yHKUMOHaNbHbIN
npegen < 150 m
CobntogeHne KOHTPOSbHbIX
npegenos < 2 m

®  BxogHas yactoTa MHKPEMEHTHbIX
curHanos?); < 1000 kIy,

TTL B [InvHa kabens: (yHKLM-
oHanbHbIN Npegen < 100 m/50 m, B
3aBUCUMOCTM OT MWH. MHTEpBana
poHTa
CobntogeHne KOHTPOSbHbIX
npegenoB <2 m

B BxogHas 4yactoTa MHKPEMEHTHbIX
curHanos: < 1000 kl'y

B WHTepBan poHTa > 20 He

HTL4) B [nuHa kabens: dyHKUMOHANbHBIN
npegen < 300 m, B 3aBUCUMOCTH
OT MVH. nHTepBana gpoHTa
CobntogeHne KOHTPOSbHbIX
npegenos < 2 m
= BxogHas 4yactoTa MHKPEMEHTHbIX
curHanos: < 500 kl'y,

B WHTepBan ppoHTa > 20 He
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Bxoa nsmeputenbHbIX gatynkoB X1

11 pAgs? ®  [InvHa kabens: yHKLMOHaNbHbIV
npegen < 30 m
CobntogeHne KOHTPOrbHbIX
npegenoB <2 m

B BxogHas 4YacTtoTa MHKPEMEHTHbIX

curHanos?); < 300 klMy,

Fanuc, B [InvHa kabens: yHKLMOHAamNbHbIV

Mitsubishi, npegen <30 m

Yaskawa

Panasonic

SSi B [InvHa kabens: yHKLMOHaNbHbIV

npegen <100 m
) NHKpemeHTHble curHarbl oTobpaxkatoTcst
WHBEPTUPOBaHHbLIMU

2) TpepenbHas YacToTa, CHUXeHHasi nporpamMmmoin ATS
Ansa onpegeneHHbIX PyHKUMIN nameperus go 100 klu,.

3)  ecnu nogaepxvBaeTcsa NoAkniovyaeMbim
n3MepuTenbHbIM AaTYNKOM

4) HTL Tonbko Ans 3agad cepBuca Yepes BHELLHUI
aganTtep curHanos, Hanpumep, ID 1093210-01

Bbixoa nsmeputenbHbIX gaTymkoB X2

15-nontocHbI pasbem Sub-D, oTBeTHas 4acTb

Pexum npoxog-
HOro coeauHe-
Hua X1

HanpsiMyto Unu Yepes agantep cur-
HanoB SA XxX, B 3aBUCMMOCTU OT
Bepcun ATS gns

® EnDat 2.1/EnDat 2.2
Fanuc/Mitsubishi

1 Vss

TTL

11 pAss

BHewHue cpyHkummn X3

6-nontocHbIN pasbem Mini-DIN, poseTka

Bbigpaya MSB Onsa EnDat 2.1/2.2

Bxon nameputenbHbIX gaTtumkoB X4

8+2-nontocHbi pasbem RJ45, poseTka

DRIVE-CLiQ" Tonbko Ans UsMepUTENbHbIX AaTyn-

ko HEIDENHAIN

1) DRIVE-CLIQ siBnsieTcs 3alMLLEeHHbIM TOBapHbIM
3Hakom Siemens Aktiengesellschaft, nogaepxmsatorcsa
TONbLKO uameputensHble gatunku HEIDENHAIN.

UHTepdeinc nepepaum aaHHbIx X5
USB USB 2.0 High Speed")

1) Bonee HU3kMe ckopocTy nepeaadn USB moryT
npMBeCTU K oinbkam namepeHus. Crnegyet
NCNofb30BaTh TOMBbKO KOMMMEKTHbIN kabenb USB 6e3
YONVMHUTENS.
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KoHTponbHble npeaenbl 1 Vgg

[dnanasoH namepeHnn ang Bcex BXogHbIX YacToT: 1,54
VSS.

PaclimpeHHbIi Anana3oH nsmepexun 2 (9,6 Vgs)

MMEET MOBBLILLIEHHY BENNYUHY A0NYCcKOB. [lnanasoH
n3MepeHni 2 Ans HECKONbKNX onpeaeneHHbIX
N3MepUTENbHbIX AaTYMKOB (Hanpumep, ¢ nHTepdercom 3
Vss) aBTOMaTMyeCcKn HacTpanBaeTca nporpammon ATS.

BxopgHas yactota B Kl'y

MapameTp <1 1...250 250 ... 500

AmnnuTy-

Ja curHana
(A, B,R) 2% +3 % +4 %

OTKnoHeHne
OT CUMMETPUY-

HOCTH 0,002

I+

o

o

S

>
|

OTHoweHne
amnnuTyg

CcUrHanos 0.5 %

OTKNoHeHne

CKBaXKHOCTU

MMNYMbCOB

TV1 nnn TV2 +0,5° +1° +1,5°

OTKrnoHeHne
casosoro yrna 0.5

+1° +1,5°

JnutenbHOCTb
onop HOro
umnynbca 2 - -

[NonoxeHue
onop HOro
uMmnynsca

KoHTponbHblie npeaensl 11 pAgs

[nana3soH namepeHnin nst Bcex BXoAaHbIx YactoT: 15,4
HAss

PaclumpeHHbIn gnanasoH namepenunn 2 (96 pAss) nmeet
NOBbILUEHHYO BEMWYMHY A0MYyCcKoB. [lnanasoH namepeHui
2 Onsi HECKOIbKUX OMpeaeneHHbIX N3MepUTENbHBbIX
OaTynkoB (Hanpumep, ¢ nHTepdercom 25 pAgs)
aBTOMaTU4eCKn HacTpamBaeTcs nporpammon ATS.

BxogHas yactoTta B Ky

S <1 1...300
Amnnutyna curana (A, B,R) 3% 5%
OTKINOHEHUe OT CUMMETPUY

HocTh 0,006 +0,006
OTHOLLEHVE amnnnTyq,

cUrHarnos 2% 2%
OTKIMOHEHNE CKBAXXHOCTH . .
umnynscos TV unn TV2 1,5 1,5
OTKNOHeHMe ha3oBoro yrna 0,5 £1,0°
OnuTtenbHocTb 3

OMOPHOro UMMyNbCa 6,0 -
[MNonoxeHne .

OMOPHOro UMMYNbCa 3,0 -
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KoHTponbHble npegens TTL
[vana3soH nsmepeHun gnsa Bcex BXOAHbIX YacToT: 5 B

BxogHas yacTtoTta B K’y
MapameTtp <100 100 ... 500 500 ... 1000

AmvnnuTyga

curHana®)

YpoBeHb Low +0,05B
YpoeeHb High 2%

OTknoHeHne

CKBa)XHOCTU

NUMNYNbCOB

TV1 nnmn TV2 +0,5° +1,5° +2,5°

OTKMNoHeHNe
casosoro yrna ~ 0,5° +1,5° +2,5°

OnutenbHOCTb

oriop Horo
nMnynbca +0,5° +1,5° +2,5°

MNonoxeHue

ornop Horo
umnynbca +0,5° +1,5° +2,5°

1) AMnanyﬂ‘a curHana (Ua11 als Ua2y U_a2: UaO- U_aO! U—aS)

KoHTponbHbie npeaensi HTL

[wnana3oH namepeHunin ang Bcex BXoaHbIX YacToT: oT 10 B
0o 30 B.

BxogHas yacTtoTta B K’y
MapameTp <100 100 ... 500

Amvnnutyaa
curHanat)

YpoBeHb Low +0,1B
YposeHs High ~ 3%

OTknoHeHne

CKBa)XHOCTU

UMNYnbCOB

TV1 unm TV2 0,5° +1,5°

OTKMnoHeHne
casosoro yrna 1.5 4

OnutenbHOCTb
onop Horo
nMnyrnbca 1.5 2,5

MNonoxeHne
onop Horo
nMnynbca 1,5 2,5

1) HTL Tonbko Oons 3agay cepBuca Yepes BHELIHUIA
apganTep curHanos, ID 1093210-01
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Okpyatowme ycrnoBus

Temnepa Typa ot 0 °C pgo 45 °C, 6e3 koHaeHcauum
3Kenn. Bnaru

Temnepa Typa o1 0 °C po 70 °C, 6e3 koHaeHcaumm
XpaHeHus Bnaru

O6wasn nHdopmaumsa

OnpekTuBbl B [upektnea no AMC 2014/30/EU

B [lMpeKkTuBa Nno HU3KOBOSIbTHOMY
obopynosaHuto 2014/35/EU

CteneHb 2
3arpsisHeHnst

CreneHb IP 20
3aLmThbl

EN 60529

YcTaHOBO4YHbIE pa3mepbl
CM. YepTexun ¢ ycTaHOBOYHbIMK pa3mepammn CTtp. 182.
Bce pa3mepbl npuBeaeHsl B MM.
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